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Bezpecénostni pokyny

Blahoprejeme k vybéru produktu z CG Drives &
Automation!

Nez zacnete s instalaci, uvedenim do provozu nebo
prvnim zapnutim jednotky je velmi dlilezité abyste si
peclivé prostudovali tento navod k pouziti.

Nasledujici symboly se mohou objevit v tomto navodu
nebo na samotném produktu. Nez budete pokracovat,
vzdy si je nejprve prectéte.

POZNAMKA: Doplfiujici informace, pomoci kterych se
muZete vyhnout problémam.

NEBEZPECI!

Pokud tyto pokyny nejsou dodrzovany,
to muze vést k porucham nebo
poskozeni frekvenéniho ménice.

/N

VAROVANI!

Nedodrzeni téchto pokynii mize vést
k vaznému zranéni uzivatele nebo
vaznému poskozeni ménice

POZOR VYSOKA TEPLOTA!

Ignorovani takového varovani maze
vést také ke zranéni uzivatele

Prace s frekvenénim méniéem

Instalace, uvedeni do provozu, demontaz, méfeni atd.
na frekvenénim ménic¢i maze provadét pouze vyskoleny
a kvalifikovany personal, ktery je seznamen

s odpovidajicimi narodnimi, regionalnimi a mistnimi
predpisy, smérnicemi a zakony, upravujici manipulaci,
skladovani a instalaci zafizeni.

Musi vzdy dodrzovat aktualni pravidla a legislativu.

Otevreni frekvenéniho ménice

Chybné pripojeni frekvenéniho ménice
Frekvenéni méni¢ neni chranén proti nespravnému
pfipojeni sitového napéti, zejména proti pfipojeni
sitového napéti na vystupni svorky k motoru U, V a W.
V tomto pFipadé mulze dojit k vaznému poskozeni
ménice! Hrozi nebezpedi urazu!

Opatreni pro praci s pripojenym motorem
Pokud je nutné provadét prace na pfipojeném motoru
nebo na pohanéném stroji, musi byt vzdy nejprve
odpojeno sitové napéti od frekvenéniho ménice.
Pockejte alespori 7 minut pfed zahajenim prace.

Uzemnéni

Frekvenéni méni¢ musi byt vzdy k ochrannému
uzemnéni sitového napéti.

POZOR!

Zemni svodovy proud
A Tento frekvenéni méni¢ ma zemni
svodovy proud vétsi nez 3,5 mA AC.
Proto minimalni prafez ochranného
zemniciho vodiée musi vyhovovat mistnim
bezpeénostnim predpisiim pro vysoky svodovy
proud dle normy IEC61800-5-1. Ochranné uzemnéni
pfipojeni musi vyhovovat nasledujicim podminkam:
Pro velikosti fazovych kabelli do 16 mm? (6 AWG),
musi byt prafez PE vodiée nejméné 10 mm? Cu (16
mm2 Al) nebo musi byt pouzit dalSi druhy PE vodi¢
se stejnym prarezem jako originalni PE vodi¢.
Pro kabely o velikosti od 16 mm? (6 AWG) do 35
mm? (2 AWG), musi byt prufez vodi¢e PE alespon
16 mm? (6 AWG).

U kabelti nad 35 mm? (2 AWG) musi byt prafez
vodice PE alespon 50% pouzitého fazového vodice.

Pokud PE vodic v pouzitém typu kabelu nespliuje
vys$e uvedené priifezové pozadavky, musi byt
pouZzit dalSi oddéleny PE vodic.

VAROVANI!

Pred otevienim frekvencniho ménice
vzdy vypnéte sitové napéti a pockejte
alespon 7 minut, nez se kondenzatory
vybiji.

Pred otevienim ménice vzdy provedte odpovidajici
opatfeni Fidit. ACkoli pfipojeni Fidicich signalt a kontakty
jsou izolovany od sitového napéti, nedotykejte se fidici
desky, pokud je méni¢ zapnuty!

Kompatibilita s proudovymi chraniéi (RCD)
Tyto frekvenéni ménice vytvareji v ochranném obvodu
stejnosmérny proud. Zde je nutno pouzit proudové
chranic¢e RCD typ B, které jsou schopné detekovat
zbytkové stejnosmérné proudy a zpUsobit vypnuti
napajeciho obvodu.

Pouzijte proudovy chrani€¢ minimalné 300 mA.

Elektromagnetickd kompatibilita - EMC

V3e, co je zde uvedeno je v souladu se smérnicemi o
EMC kompatibilité. VeSkery popis instalace v této
pfiru¢ce se fidi EMC smérnicemi.
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Napéti sité

Frekvenéni ménice je mozno objednat pro nasledujici
sitové napéti:

VFX48: 230-480 V

VFX52: 440-525 V

VFX69: 500-690 V

Napét'ové testy / méreni izolace motoru

Na motoru neprovadéjte zadné napétové zkousky resp.
mérfeni izolaCniho stavu, pokud je pfipojen k ménici.
Nejdfive odpojte motorové kabely od ménice a az poté
muZzete provadét méfeni a testy na motorul.

Kondenzace

Pokud byl méni¢ pfed instalaci uskladnén v chladné
mistnosti, miZe dojit po jeho pfipojeni k napajeni ke
kondenzaci vody na citlivych ¢astech (naspft. Fidici

Vysoka teplota

POZOR VYSOKA TEPLOTA!
Pamatujte, ze nékteré ¢asti ménice
mohou mit velmi vysokou teplotu.

DC napéti meziobvodu

NEBEZPECI!

Po vypnuti napajeciho napéti mize na

ménici byt stale nebezpeéné zbytkové

napéti. Pfed otevienim ménice
pockejte nejméné 7 minut nez se toto napéti
samovolné vybije. V pfipadé poruchy nechte DC
napéti zkontrolovat kvalifikovanym technikem nebo
pockejte hodinu, nez demontujete ménic¢ za ucelem
opravy.

deska) a vlivem toho mize dojit k poSkozeni ménice!
Nepfipojujte sitové napéti, dokud se neodpafii veSkera
viditelna vihkost.

Kondenzatory - vylepseni u€iniku cos@
Odstrante veskeré kondenzatory z motoru a
motorového pfipojeni.

Bezpecnostni opatieni béhem
automatického resetu

Kdyz je aktivovana funkce automatického resetu, motor
se automaticky rozbéhne, jeli pfi€ina poruchy
odstranéna. V pfipadé potfeby provedte pfislusna
bezpecénostni opatfeni.

Preprava

Frekvenéni ménic¢ pfepravujte pouze v originalnim
obalu, aby nedoslo k jeho poSkozeni. Obal je zvlasté
vhodny pro tlumeni narazt béhem pfepravy.

IT sit’

Frekvenéni ménice Ize pfizplsobit pro pfipojeni k IT siti
(neuzemnéna sit). DalSi informace ziskate od svého
dodavatele.

Alarmy

Nikdy nepodcefiujte alarmova hlaseni ménice! Vzdy
zkontrolujte a opravte pfi€inu alarmu.

Dokument &. 01-7492-01r1-CZ 2/ 245

Emotron VFX 2.1




Elpro Drive

Obsah 4.4, PFiklad zapojeni .......ccccocveeeiiiieiiiiiiee 54
3 4.5, Zapojeni fidicich signall.............cccccceene 55
1 UVO s 7 451 VOB .oooooooe oo 55
1.1. Dodavka a vybaleni............ccccevviiiiiennnns 7 45.2. Typy fidicich signald..........ccccocvevnennnn 57
1.2. Pouzivani tohoto manualu.......................... 7 453, SNBNI cocoiiieeieeee e 57
1.2.1.  Option karty a dokumentace................... 7 4.5.4. Jednostranné nebo oboustranné zapojeni
1.3. ZATUKY ..ot 8 SHNENI? oo 57
1.4.  Typové 0ZNadeni..........ccccccoeerrveerrrrereennns 9 4.5.5.  Proudovy signal (0)4-20mA ................. 58
15, NOMMY coooovoeeieieseeeeee e 10 4.5.6.  Kroucené parované kabely .................. 58
1.5.1.  EMC - normy VyrobKd.............cccovuevennn 10 4.6.  Pripojeni rozsifujicich karet - option.......... 58
16. Demontaz a likvidace odpadu................... 1 5. Start ménice ..........ccooeeieiieeeee, 60
GIOKIOKEND \YBVE e 11 5.1 Zapojeni sitovych amotorovych kabeld... 60
1.7. VYSVELIVKY ... 12 51.1. Sitovy k?bel """"""""""""""""""""" 60
171, ZKGatky & Symboly oo 12 5.1.2. Motorovy kabel ...........cccoooviiniiiinnnnnn, 60
172  Definice 5.2. I?ouiitl’ funkénich klaves..........ccccocceeeennn 61
5.3. Rizeni pomoci svorkovnice........................ 61
2. MONEAZ ... 13 53.1.  Zapojeni fidicich kabell....................... 61
2.1. Pokyny ke zvedani..........ccccocoveiiniiininnen. 5.3.2.  Zapnuti sitového napdjeni.................... 61
2.2. 1Y o] o] v= -2 SRR 5.3.3. Nastaveni dat motoru ...
2.2.1. Chlazeni.....ccccoovciiiiiiiiiiiiiisee e, 5.3.4. Provoz mEniCe......ccecevvveireeireiiiieenrenn
2.2.2.  MontaZni rozmery..........cccceceevrervrnrnnnn. 5.4. Rizeni pomoci tladitek...........cccoeeverevnenee.
2.3. Provedeni v rozvadécdi 5.4.1. Zapnuti napajeni...............
2.3.1.  Chlazeni.....ccccoiiiiiiiiiiiiicie e, 5.4.2. Volba mistniho ovladani ..........ccc.......... 62
2.3.2.  Doporuceny prostor pfed rozvadécem . 25 5.4.3. Nastaveni dat motoru ............c..cceueeee... 62
2.3.3.  Montazni rozméry, skfiné..................... 26 5.4.4.  Nastaveni referenc¢ni hodnoty............... 63
3. INSAlACE ..ocvvevicveecieceeeee e 28 5.4.5.  Provoz meniCe ... 63
3.1. PFiprava instalace ..........ccccovvrirveencennnn. 6. APIKACE oo 64
3.1.1. Demontaz €elniho krytu 6.1. Prehled aplikaci ..........ccccoeieiiiiniiiiinnn, 64
3.1.2. DemontaZ &elniho krytu E2, F2 a FA2 6.1.1.  JEFADY...cooiieieiee e 64
(IP20/1P21) .t 29 6.1.2.  DHEE oo 64
3.2.  Pripojeni kabell u malych a stfednich I T 64
velikostnich fad.........coooii 3
321, Sitové kabely 6.1.4. Ml'yny .................................................... 65
R T v —— 39 6.1.5. Michadla........c.ccccceiniiiiiniiiiiiceie, 65
3.3, Pfipojeni sitovych a motorovych kabeld u 7. Zakladni vlastnosti.........cccvvvieeeeeeinnnns 66
modelt 090 a v&tSich........occoviiire e 35 71. Parametrové Sady ...........coovvoorveorvvrrrrerioen, 66
3.3.1.  Pripojeni silovych kabelt u vykonovych 7.1.1. Definice parametrovych sad ................. 66
PEBB modull IP20 ...

7.1.2.  Volba a kopirovani parametrovych sad 66
7.1.3.  Jeden motor a jedna parametrova sada67
7.1.4. Jeden motor a dvé parametrové sady .. 67

3.4. Specifikace kabelu
3.4.1. Délky odizolovani kabeld

3.4.2. Data pojisteK.....cccceeriiiiiiiiiireeeiiiiiieenn. . i
L, . » 7.1.5. Dva motory a dvé parametrové sady....67
3.4.3. Data pfipojeni kabell pro sit, motor a PE . .
vodi& dle NOremM IEC.........ccovvveeeeeeeeireseernnens 42 7.1.6.  Autoreset pfi poruse ..............c.cocoueuernn. 67
3.4.4. Data pfipojeni kabel(i pro sit, motor a PE 7.1.7.  Priority referen¢nich signald ................. 67
vodi€ dle norem NEMA ..........ccccoivinivininnninininnnn, 7.1.8.  Nastaveni pevnych referen¢nich hodnot ..
35 Tepelné OChI’ana motoru ................................................................................ 68
3.6. Paralelni zapojeni motor 7.2. Funkce dalkového ovladani ..................... 68
e . e . 7.2.1.  Vyrobni nastaveni
4. Pripojeni ovladani................cc.c........ 50 Start/Stop/UVOINI/RESEL ...
4.1. Ridici deska................ 7.3. Identifikace motoru ID-Run ...
4.2. Ridici svorkovnice 7.4. Pouziti interni paméti ovladaciho panelu .. 72
4.2.1.  SBS - externi napajeni (stand by supply). 7.5. Hlida¢ zatéze a ochrana procesu [400]....73
............................................................. 52 75.1. Hlidac zatéze [410]...ccoviveecricrevcnnn. 73
4.3. Konfigurace vstupt pomoci Jumper - .
R =Y 52 8. EMC normy a provozni predpisy....... 75
4.3.1. RS-485 Ukon&eni (S5) .....ccccvvvcvveeernnnnn. 53 8.1. EMC NOMMY .o 75

Dokument &. 01-7492-01r1-CZ 3/245 Emotron VFX 2.1



Elpro Drive

8.2. Stop kategorie a nouzové vypnuti............. 75
9. Komunikace .......cccoeeeeiviiee e, 77
9.1. Modbus RTU......ccociiiiieiiiiicnec e 77
9.2. Parametrové sady.........c.ccceevvveeeneeresnnnenn. 77
9.3. Data motord........ccocoveeviiiiiiiecee, 78
9.4. Povely START/STOP .....ccccooevcviiiiennenne 78
9.5. Ref. signal (zadana hodnota).................... 78
9.5.1. Hodnota procesu.........cccccveeeeesricrvnnennnn. 78
9.6. Popis formatu EInt ..........cccooeovvevicnnenieen. 79
10. Obsluha ovladaciho panelu................ 81
10.1.  VSe0beChn@........oooiiuiiieiieeiiiiie e 81
10.2.  Ovladaci panel se 4-fadkovym displejem . 81
10.2.1. Disple] ...ccevviviiiieeiee e 82
10.2.2. Uvodni okno [100]........c.ccoceeveverennnnns 83
10.2.3. Rezimy editace ........cccccceeeevvcivnnnennn. 83
10.2.4. Registr poruch........ccccccceveeviiiininnennn. 84
10.2.5. Realny €as ......cccooviviieiiiiieiiiee 84
10.2.6. LED symboly.......cccccvvvveeeiiiiiiinee. 84
10.2.7. Ovladaci tla€itka .........ccceeveeriiiinnns 84
10.2.8. Prepinaci tlagitko ............cccoocieee. 86
10.2.9. Funkéni tlacitka...........ccoeeeviiennnnen. 87
10.3.  Struktura menu ........cccceeeeeiiiiiiiiieeeee s 87
10.3.1. Hlavni menu........ccccevvveniiniieneee 88
10.4.  Programovani béhem provozu.................. 88
10.5. Editace hodnot parametr ........................ 88
10.6.  Kopirovani aktualni hodnoty do vSech
parametrovych sad..........cccccvvviereeeiiiiiiiiinee e 88
10.7.  PFiklad programovani ...........ccccccceeeiinnnns 89
11. Popis funNKCi .....ovvveeeiiiiieeeee e, 90
111, MEeNUeiiiiiiiiiiiiiiiie i 90
11.1.1. Popis rozvrzeni tabulek menu.......... 90
11.1.2. RozliSeni hodnot ...........ccccevvveinnne 91
11.1.3. Radek 1 [110]...cvciiiieeeeeeeieeinns 91
11.2.  Zakladni nastaveni [200] .......cccccoceveernnen. 92
11.2.1. Provoz [210].....ccccccvivvieeeeeiiiiiiee. 92
11.2.2. Data Motoru [220] .....ccceeeeeviivieenennn. 96
11.2.3. Ochrana motoru [230]..........cccuviee 102
11.2.4. Parametrové sady [240]................ 105
11.2.5. Autoreset / Podminky [250]........... 108
11.2.6. Komunikaéni rozhrani [260].......... 113
11.2.7. Wireless [270] ...cccuvveeeeeeieiiiiieeeen. 117
11.3.  Proces [300].....cccccvmiieeeeiiiiiiiereeeeeeiinnns 120
11.3.1. Nastaveni / Zobrazeni referenéni
hodnoty [310]..ccccoiiiiiiiiiiieei e 120
11.3.2. Proces-Nastaveni [320]................. 121
11.3.3. Start/Stop nastaveni [330].............. 124
11.3.4. Rizeni mechanické brzdy............... 128
11.3.5. Otacky [340]....cccerviiiiiiiiieiieenn, 132
11.3.6. Momenty [350]....ccccccveveeeiiiirnnennnn. 134
11.3.7. Pevné referen¢ni hodnoty [360].... 136
11.3.8. Otackovy Pl regulator [370]........... 138
11.3.9. PID regulator procesu [380].......... 139
11.3.10.  Rizeni erpadla/ventilatoru [390] .. 142

11.3.11.  Jefabovasada [3A0]........ccccoeereennn. 148
11.4.  Hlida€ zatiZeni a ochrana procesu [400] 151
11.4.1. Hlidac zatizeni [410]....c..cccovvuvnnenn. 151
11.4.2. Ochrana procesu [420].................. 154
11.4.3. Text Externi Poruchy [430]............. 155
11.5.  Vstupy/Vystupy a Virtualni zapojeni [500]....
................................................................ 156
11.5.1. Analogové vstupy [510]................. 156
11.5.2. Digitalni vstupy [520]....cccccccvveenneee. 161
11.5.3. Analogové vystupy [530]............... 163
11.5.4. Digitalni vystupy [540] .......cccceun.... 166
11.5.5. Relé [550]......ccccerrieniiirinienieenne, 168
11.5.6. Virtualni vstupy/vystupy [560]........ 169
11.6. Logicke funkce a €asovace [600]........... 169
11.6.1. Komparatory [610].....cccccceevvuvnnnnnn. 169
11.6.2. Analogové multiplexery [620]........ 175
11.6.3. Inverzni signaly (Not Gate) [630].... 176
11.6.4. Logické funkce [640].........ccuueee... 177
11.6.5. Casovade [650] .....ccceeovevevrruererernnnns 179
11.6.6. Klopné obvody [660]............ccuvvee... 181
11.6.7. Citade [670]....c..covvererreeireeinennn, 182
11.6.8. Hodiny s logikou [680].................... 184
11.7. Diagnostika [700] .....ccccveeeeviiiiiiiieeeeeeiiins 185
11.7.1. Pohon [710].....ccccocvieiieniiienieennen, 185
11.7.2. Provozni stavy ménice [720]......... 187
11.7.3. Provozni Data [730].....c.ccccoevuvnnnen. 190
11.8.  Archiv poruch [800]........ccooiiuveerererananns 191
11.8.1. Vypis poruch s realnym ¢asem [8x0]....
....................................................... 191
11.8.2. Vypis poruch bez realného ¢asu [8x0]..
....................................................... 191
11.8.3. Vypis poruch [810].......ccccceecvvveenee. 191
11.8.4. Poruchova hlaseni [820] - [890]..... 192
11.8.5. Vymazani archivu poruch [8AQ]..... 192
11.9. Informace o Systému [900]................... 193
11.9.1. Data méni¢e [920].......c.ccccevvuvrnnenn. 193
11.9.2. Hodiny s realnym Casem................ 195
11.9.3. Udrzba a prevence [940]................ 195
11.9.4. Servisni kontrola [950].................... 196
12. Udrzba, diagnostika a odstrafovani
POFUCK oot 197
12.1.  Poruchy, vystrahy a omezeni.................. 197
12.2.  P¥iciny poruch a jejich odstranéni........... 199
12.2.1. Kvalifikovany personal.................... 199
12.2.2. Otevreni frekvencniho ménice........ 199
12.2.3. Opatfeni pfi praci s pfipojenym
motorem 199
12.2.4. Automaticky reset poruchy............. 199
12.3. UdIZBha c.coceceecieicicceeee e 203
13. Doplnky / Option ..............cceecvvveeennn. 204
13.1. Ovladaci panel.......ccccccceeeeviviiiiiiieeeeiiis 204
13.2.  Externi ovladaci panel (ECP).................. 204
13.2.1. Ovladaci panel kit, vCetné
zaslepovaciho panelu............c.ccccooviviiieniins 204

Dokument &. 01-7492-01r1-CZ

4245

Emotron VFX 2.1



Elpro Drive

13.2.2. Ovladaci panel kit, v€etné ovladaciho
panelu 204
13.3.  Pfenosny ovladaci panel (HCP).............. 205
13.4.  PrlchodKky........cccoooiviiiieeiiiiiiiiiee e 205
13.5.  Software EMOSoftCom ..........ccccevvvvrennne 205
13.6. Brzdnajednotka..........cccoceeiiiiriniiieennns 206
13.7. 1O KAMA...cceviiiieeiiiie e 207
13.8. Encoder karta ...........cccoeeieiiiiiiiiieeies 207
13.9.  PTC/PT100 Karta.........ccoeeveeiuvereenieineannnne 208
13.10. Jefabova CRIO karta (VFX)........ccceeennee 208
13.10.1.  CI - Jefabovy interface (VFX)......... 208
13.11. Komunikaéni karty ...........ccccevvereeeeiiinnns 209
13.12. Bezpecné zastaveni (STO).....cccccceveunnes 210
13.13. EMC filtr tfidy C1C2....ccceeeiieeeeiieee 210
13.14.  Vystupni tumivky.........ccccoovvviiieeeniiiinns 210
13.15. Kapalinové chlazeni.......ccccc.ccoceveviiieennne 210
13.16. StfiSka pro ménice IP20/21 .........cceeenne 210
13.17. DalSi option.......coocviviiiieeiiiiieicee e 210
13.18. AFE MENICe .....cooiiumiiiiiiiiiiiiiiee e 210
14, Technickd data........ccccoccvveeiiiineennnnn, 211
14.1.  Elektricka specifikace ...........cccceeviveeennne 211
14.2.  VSeobecna elektricka specifikace........... 215
14.3.  Provoz pfi vy$Sich teplotach okoli........... 216
14.3.1. Redukce vyKonu ..........cccceevieveennnne 216
14.4. Rozméry a hmotnost...........cccceveeeiiiinnnes 216
14.5.  Skladovani a provozni podminky............ 218

14.6.  Pajistky, prafezy kabelll a kabelové
PraChOdKY ...

14.6.1. Pojistky, priifezy kabell a kabelové

prichodky dle smérnic IEC ...........cc.ceovvivnnnenen. 219
14.6.2. Pojistky, priifezy kabell a kabelové
prichodky dle smérnic NEMA..............cccvvveen. 221
14.7.  RIdici SIGNAlY .....cooveveeeeeeieeeeeeeeeen 222
15. MENU ..o, 223
Dokument €. 01-7492-01r1-CZ 5/245 Emotron VFX 2.1



Elpro Drive

Dokument &. 01-7492-01r1-CZ 6 /245 Emotron VFX 2.1



Elpro Drive

1. Uvod

Frekvencéni ménice Emotron VFX jsou navrZeny k
fizeni otacek a to€ivého momentu standardnich 3-
fazovych asynchronnich motor(i. Méni¢e VFX jsou
vybaveny pfimym fizenim tocivého momentu (DTC)
pomoci vestavéného digitalniho signalového procesoru
DSP, ktery umozruje ménici kmitoctu udrzovat vysoky
dynamicky vykon i pfi nizkych rychlostech bez pouziti
signall zpétné vazby od motoru.

Z tohoto duvodu je méni¢ navrzen pro pouziti ve vysoce
dynamickych aplikacich, kde je vyZzadovan vysoky
toCivy moment pfi nizkych otackach a vysoka presnost
otacek.

Pro ,jednodussi” aplikace, jako jsou ventilatory nebo
Cerpadla, nabizi pfimé fizeni toCivého momentu VFX
dalSi obrovské vyhody, jako je necitlivost na ruseni sité
nebo prepéti.

V kap.,Option®, str. 205, je pfehled moznosti, rozSifeni
a doplfikového vybaveni, abyste si mohli pfizpUsobit
frekvenéni méni¢ svym individualnim pozadavkim.

1.2.1.

Option karty a dokumentace

V nasledujici tabulce je pfehled vSech dostupnych
dokumentl a navodl na obsluhu pro rozsifujici (option)

karty.

Tab. 1

Option karty a dokumentace

Option karta

Odpovidajici navod
Cislo dokumentu

1/0 board

1/0 board 2.0,
instruction manual
01-5916-01

Encoder board

Encoder board 2.0
instruction manual
01-5917-01

PTC/PT100 board

PTC/PT100 board 2.0,
instruction manual
01-5920-01

CRIO board (VFX)

Crane interface (VFX)

Emotron AC Drive Crane
option 2.0, Instruction
manual

UPOZORNENI:

Nez zaénete s instalaci, uvedenim do provozu nebo
prvnim zapnutim jednotky je velmi dllezité abyste si
peclivé prostudovali tento navod k pouZziti.

Fieldbus - Profibus

Fieldbus - DeviceNet

Fieldbus - CANopen

Ethernet - Modbus TCP

Pro koho je navod uréen
e pro montazni firmy

e pro pracovniky Gdrzby

e pro servisni techniky

Motory

Frekvenéni ménice jsou uréeny vyhradné pro regulaci
3-fazovych asynchronnich motort. Ma-li byt ménic
pouzit pro jiny typ motoru, poradte se pred jeho
instalaci s dodavatelem.

1.1. Dodéavka a vybaleni

Pfed vybalenim zkontrolujte, zda neni vazné poskozen
obal. Je-li tomu tak, informujte neprodlené vaseho
dodavatele a takovyto ménic neinstalujte.

Frekvenéni ménic je dodavan spolu se Sablonou
uréenou k vyznaceni montaznich otvorl pro zavéseni
ménice. Zkontrolujte zda typové Cislo na Sabloné je
shodné s typem ménice.

1.2. Pouzivani tohoto manualu

V manualu je pouzito slovo “méni¢” jako plnohodnotny
nazev pro frekvenéni ménic

Zkontrolujte si prosim &islo softwarové verze, uvedené
na titulni strané manualu s &islem software dodaného
ménice.

Karta rychlého nastaveni muze byt umisténa ve dvefich
rozvadéce, takZe je k ni rychly pfistup i v pfipadé
nehody.

Ethernet - EtherCAT

Ethernet - Profinet 10 1-port

Ethernet - Profinet 10 2-port

Ethernet - EtherNet/IP 2-port

Fieldbus option,
instruction manual
01-3698-01

RS232/RS485 isolated

Isolated RS232/485 2.0
option

instruction manual
01-5919-01

Control panel kit, Incl blank
panel

Control panel kit, Incl control
panel

Emotron FDU/VFX 2.0
External Control Panel
instruction manual
01-5928-01

Handheld Control Panel
HCP2.0

Emotron HCP 2.0,
instrucion manual / 01-
5925-01

OSTO_100 option board

Emotron OSTO_100

Safe Torque Off (STO),
instruction manual
01-7513-11

Overshoot clamp

Overshoot clamp
Datasheet / Instruction
01-5933-11

Liquid cooling

Liquid Cooling,
instruction manual
01-4636-01

Output choke

Output coils Datasheet
Instruction manual
01-3132-11

AFE- Active front end

AFE- Active Front End
option,

instruction manual
01-5386-01
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1.3. Zaruky

Zaruka se vztahuje pouze na pfistroj, ktery byl
instalovan, provozovan a obsluhovan v souladu s touto
uzivatelskou pfiru¢kou. Délka zaruky dle smlouvy. Na
vadu, ktera vznikla na zakladé chybné instalace nebo
provozovani, se zaruka nevztahuje.
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1.4

Na Typové oznaceni je pfiklad typového oznaceni méni¢e. Pomoci tohoto oznaceni je mozné presné stanovit typ
ménice. Toto typové oznaceni bude vyzadovano vzdy, bude-li potfeba jakychkoli specifickych informaci béhem montaze
Ci instalace. Tento kéd je soucasti vyrobniho Stitku umisténého na dvefich ménice.

Typové oznacéeni

Sériové Cislo je od 1.1.2021 ve tvaru: PPPPRR2101SSSS:

Kli¢ k rozkddovani sériového €isla (PPPPRRYYWWSSSS):
PPPP = Vyrobni zavod

RR = Cislo revize vyrobku

YY = Rok vyroby

WW = Vyrobni tyden

SSSS = sériové Cislo

Napf. 18410121010001

Novy typovy kéd pro vSechny velikosti ménic¢t FDU/VFX (002-3KO0), platny od 01.01.2021:

Typovy kéd | VFX | 48 | -017 |-20 | D|E| - |-|-|A| - | N|[N|N|N|JA|N|-|-]A
Pozice 1 2 3 4 |5(6|7|8|9|10(11|12|13|14|15(16|17|18|19(20
Obr. 1 Typové oznaceni
pro . .
002-3K0 konfigurace popis
1 Tvp ménice FDU = skalarni
yp VFX = vektorovy
48 = 380-480V
2 Napéti sité 52 = 460-525V
69 = 500-690V
Trvaly jmenovity proud ménice 002 = 2A
3 | (normaini zatizent [A] napr. 017 = 17A
3k0 = 3000 A
20 = 1P20 (doporuéeno pro montaz dovnitf, do rozvadéce)
4 Kryti 21 = 1P21 (doporuéeno pro montaz na zed)
54 = |P54 (doporuceno pro montaz na zed)
- = bez ovl. panelu
P C = 2-fadkovy ovl. panel (star§i modely)
5 %’éi?r%?lpp;n;; cP D = 4-fadkovy ovl. panel (standard)
E = 4-fadkovy ovl. panel s Bluetooth (option)
F = 4-fadkovy ovl. panel s WiFi (option)
I ) E = EMC filtr C3 (standard)
6 at‘;’i‘(’)ﬁ)EMC filtr F = EMC filtr C2
P | = 1T sit
. - = bez brzdné jednotky
7 I(30rzt(?(r)1r?)1ednotka B = brzdné jednotka
P D = DC svorky / pfipojnice
. L — = Zadny SBS (24V vstup je soudasti fidici desky 2.1)
8 Externi napajent (SBS) S = SBS je instalovano (code not used with Control board 2.1))
9 Bezpecénostni stop STO - = bez STO (Safe Torque Off)
(Safe Torque Off)) T = s STO (Safe Torque Off)
10 Tovarni znacka A = standard
. - = bez ochr. lakovani (standard pro IP54)
1 Lakovane desky V = s ochr. lakovanim (standard pro IP2X, option pro IP54)
12 Option - pozice 1 N = bez option karty
] ] C = jefdbova karta (max 1)
13 |Option - pozice 2 E = encoder karta (max 1)
_ _ P = PTC/PT100 karta (max 2)
14 Option - pozice 3 | = rozsitujici 10 karta (max 3)
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N = bez option karty

D = DeviceNet
P = Profibus
S = RS232/485

M = Modbus/TCP 1-port
H = Modbus/TCP 2-port

15 Option - pozice C E = EtherCAT
F = Modbus/TCP 2-port, M12
A = Prifinet 10 1-Port
B = Profinet 10 2-Port
G = EtherNet/IP 2-Port
C = CANopen
16 Softwarova verze A = standard
17 PTC karta N = bez karty
(plati pro 002-105/B-D2(69)) P = PTC karta
18 Kabelové priichodky - = bez prachodek
(plati pro 002-074/1P54) G = s prlichodkami
— = CE certifikace
et D = Namoini DNV produktova certifikace (nad 100 kW) + CE certifikace
19 Homologace / certifikét R .
M = Namofini verze + CE certifikace
U = UL/cUL certifikace
20 Lakovani skiiné ménice A = standard
1.5. Normy

Frekvenéni ménie odpovidaji normam uvedenym

v tab. Pro prohlaseni o shodé a vyrobni certifikaty
kontaktujte vaSeho dodavatele nebo navstivte webové
stranky www.emotron.com nebo www.cgglobal.com.

1.5.1.

EMC - normy vyrobki

Norma EN (IEC)61800-3, druhé vydani z roku 2004

definuje:

Prvni prostredi (rozSifena EMC) - prostfedi zahrnujici

bytovou zastavbu. Jsou zde také zahrnuty podniky
pfipojené pfimo na rozvodnou sit, nizkého napéti bez
prevodnich transformatord, uréenou pro napajeni

domacnosti.

Kategorie C2: Elektrické pohony (Power Drive System
PDS) se jmenovitym napétim <1000 V, které nejsou ani
zasuvnym ani pohyblivym zafizenim a pokud jsou
pouzivany v prvnim prostfedi, jsou uréeny k instalaci a
uvedeni do provozu pouze kvalifikovanym personalem.

Druhé prostredi (standardni EMC) - prostfedi

zahrnujici vSechny ostatni instituce.

Kategorie C3: Elektrické pohony se jmenovitym
napétim <1 000 V, uréeny pro pouziti ve druhém
prostfedi a nikoli pro pouZziti v prvnim prostfedi.

Kategorie C4: Elektrické pohony na jmenovité napéti
rovné nebo vyssi nez 1000 V nebo jmenovity proud
rovny nebo vyssi nez 400 A nebo ur€ené pro pouZiti ve

slozitych systémech ve druhém prostredi.

Frekvenéni méni¢ vyhovuje produktové normé EN (IEC)
61800-3: 2004 (mUze byt pouzit jakykoli druh stinéného
kabelu). Standardni stfidavy pohon je navrzen tak, aby
splfioval pozadavky podle kategorie C3, pro délku
motorového kabelu maximalné 80 m.

VAROVANI:

V domacim prostfedi tento vyrobek mize zpusobit
radiové ruseni, takze je mozné, Ze bude nutné pfijmout
né&jaka dalSi adekvatni opatfeni.

UPOZORNENI:

Standardni frekvenéni méni¢ vyhovujici kategorii C3
neni ur€en k pouziti ve vefejné siti nizkého napéti,
ktera napdji domaci objekty; pfi pouziti v takové siti se
muUze vyskytnout radiové ruSeni. Pokud potfebujete
dal$i opatfeni, kontaktujte svého dodavatele.

Tab. 2 Normy
Trh Norma Popis
Smérnice pro EMC 2014/30/EU
Evropa Smérnice pro nn zafizeni 2014/35/EU
Smérnice OEEZ (WEEE) 2012/19/EU
Bezpecnost zafizeni - Elektrické vybaveni stroje
Vse EN 60204-1 Cast 1: Obecné nalezitosti.

Smeérnice pro strojni zafizeni: Prohladeni vyrobce dle pfilohy 1B
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Regulované elektrické pohony
EN (IEC) 61800-3:2004 Cast 3: EMC vyrobni standard v&etné& zvlastnich zkusebnich metod.
Smérnice pro EMC: Prohlaseni o shodé a oznaceni CE
Regulované elektrické pohony Cast 5-1.
EN (IEC)61800-5-1 Ed. 2.0 Pozadavky na bezpecnost - Elektrickou, teplotni a energetickou.
Smérnice pro nizkonapétova zafizeni: Prohlaseni o shodé a oznaceni CE
IEC 60721-3-3 Klasifikace okoln!cplpqdmlnek. Kvalita ovzdu$i béhem provozu. Chemické
plyny 3C1, Pevné ¢asti 3S2.
ULC508C UL Bezpec&nostni standard pro vykonové ménice
USL USL (United States Standards - Listed) dle pozadavkd ULC508C pro
vykonové ménice
Severni
ajizni UL Bezpecnostni standard pro vykonové ménice
Amerika uL840 Koordinace izolace v€etné vzdusnych vzdalenosti a povrchovych cest pro
elektricka zafizeni.
CNL CNL (Canadian National Standards - Listed) dle pozadavkd CAN/CSA
C22.2 No. 14-10 primyslové fidici systémy
Rusko EAC Pro vSechny typy a velikosti ménicl
1.6. Demontaz a likvidace odpadu

Skfiné ménica jsou vyrobeny z recyklovatelnych
materiald jako jsou hlinik, Zelezo a plast. Frekvencni
ménic také obsahuje ¢asti, které mohou vyzadovat

zvlastni pozornost jako jsou napf. elektrolytické
kondenzatory. Ridici desky obsahuiji také malé
mnozstvi cinu a olova. P¥fi likvidaci tohoto odpadu musi
byt dodrzen odpovidaji recyklaéni postup.

1.6.1. Likvidace starého elektronického
a elektrického vybaveni

Tyto informace jsou uréeny pro uzivatele v zemich EU a
ostatnich zemi Evropy, kde je zaveden systém tfidéni
odpadu.

Tento symbol na vyrobku nebo jeho obalu upozornuje,
Ze s timto vyrobkem se musi nakladat dle norem
WEEE. Odpad musi byt pfevezen tam, kde je mozno
nakladat s elektrickym a elektronickym odpadem. Tim
se zajisti spravna likvidace a pfedchazi se Skodlivym
vlivim na Zivotni prostfedi, zdravi ¢lovéka a ochrani se
prirodni zdroje. Pro detailngjsi informace se obratte na
dodavatele.
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1.7. Vysvétlivky

1.7.1. Zkratky a symboly

V tomto navodu jsou pouZité nize uvedené zkratky:

1.7.2. Definice

V tomto navodu jsou pouzity nasledujici definice pro
proud, moment a frekvenci

Tab. 3 Zkratky o
Tab. 4 Definice
Zkratka Popis | .
Nazev | Popis Jednotky
DSP Digitalni Fidici procesor . . .
N Vstupni jmenovity proud méni¢e | A, RMS
FM Frekvenéni ménic
INnom Vystupni jmenovity proud méni¢e | A, RMS
PEBB Vykonovy blok
BT Vykonové bipolamf tranzistory ImoT Jmenovity proud motoru A, RMS
S izolovanou bazi Pnom Jmenovity vykon ménice kw
cp Ridici panel, jednotka displeje s —
tladitky umisténa na dvefich ménice Pwor | Jmenovity vykon motoru kw
Elnt Komunikac¢ni format Mnom | Jmenovity moment motoru Nm
Ulnt Komunikaéni format Muior Moment motoru Nm
Int Komunikacéni format - - T
four Vystupni frekvence ménice Hz
Long Komunikaéni format
fmot Jmenovita frekvence motoru Hz
SELV Vystraha vysoké napéti
L Nnmot Jmenovité otacky motoru ot/min
é Funkce nemUze byt ménéna pokud
je méni€ v chodu. lcL Maximalni vystupni proud / 60s | A, RMS
Otacky | Aktualni otacky motoru ot/min
Moment| Aktualni toCivy moment motoru Nm
Sy,nvc. Synchronni otacky motoru ot/min
otacky
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2. Montaz

Tato kapitola popisuje montaz frekvenéniho ménice.

Nez zaCnete s montazi, je vhodné si tuto celou pfedem
naplanovat.

o Presvédcte se, zda je umisténi méni¢e vhodné.

e Umisténi meéniCe musi byt adekvatni jeho
hmotnosti.

e Bude muset méni¢ odolavat vibracim nebo naraziim
bé&hem chodu?

e Zvazte pouziti tlumi€e vibraci.

e Zkontrolujte okolni podminky, pozadovany pfivod
chladiciho vzduchu, kompatibilitu motoru apod.

¢ Naplanujte, jak pfepravovat méni¢ a manipulovat s
nim.

POZNAMKA:
Jednotky IP20 jsou uréeny pro montaz do skfiné

2.1. Pokyny ke zvedani

POZNAMKA: Aby se pfedeslo riziku zran&ni osob nebo
moZznému poSkozeni zvedané jednotky, je doporu¢eno
zvedat ménic tak, jak je uvedeno nize.

Doporuéeni pro ménice typ -090 aZz -365

Load: 56 to 95 kg
(123 - 202 lbs)

&0 a

Obr. 2 Zvedani ménicd typ -090 az -365

Doporuceni pro modularni ménice 1P20
velikosti H/H69 a vysSi

Obr. 3  Otvory pro zvedani

1 - Primér otvor(: @17mm (2x)

Obr. 4 Otvory pro zvedani se zavésnymi oky

POZNAMKA:
Zavésna oka nejsou soucasti dodavky!
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Doporucéeni pro modely ve skfinich

-300 az -3k0
S Ghlovym zavésem

Pro zde znazornény transport dvoudilné skfiné s

POZNAMKA: Abyste predesli rizikdm moZného Grazu a e 7 . . o
vnitfnimi konzolami s dhlovym zavésem 60°je nosnost

jakémukoli poSkozeni jednotky béhem zvedani,

doporuc¢ujeme pouzit nize popsané metody zvedani. nasledujici:
F1 =7000 N
F2 =7000 N

Transport jefrabem

V8echny skfiné jsou vhodné pro pfepravu jefabem, bud
jako samostatné stojici jednodilné sk¥iné nebo jako
vicedilné skfifové celky.

Se zavésnymi oky
Jednotlivé skfiné jsou bezpeéné prepravovany pomoci

zavésnych ok. Pro symetrické zatizeni jsou pfipustné
nasledujici maximalni hodnoty celkového zatiZeni:

Uhel lanalfetézu A dovolené zatizeni (F)
45° 4 800N
60° 6 400 N
90° 13 600 N
POZNAMKA:

Vypocteneé zatiZeni F jako F [N] = m [kg] x 9,81.

Obr. 6 Zvedani dvoudilné skfiné s vnitinimi
konzolami pomoci Ghlového zavéesu

Obr. 5 Zvedani skfiné pomoci zavésnych ok
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Pro zde znazornény transport trojdilnou spojenou skFin
s vnitfnimi konzolami s dhlovym zavésem 60°je nosnost

nasledujici:
F1 =7000 N
F2 = 14000 N
F3 =7000 N

Obr. 7 Zvedani trojdilné skriné s vnitinimi konzolami
pomoci thlového zavésu
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Transport vysokozdviznym vozikem
PF¥i pfepravé jednotlivych a fadovych skfini dbejte na to, aby byly namontovany panely zakladny/soklu a aby zatiZeni bylo
soustfedéno do blizkosti rohovych dilt zakladny/soklu.

Transport jednodilnych skfini

Obr. 8 Transport jednodilné skfiné vysokozdviznym vozikem

Transport vicedilnych fadovych skfini
Pro kombinaci skfiné s vnitfnimi fadovymi konzolami jsou podporovany nasledujici nosnosti:

F
F ﬂ,Max_ 15000 N
i "\'\"ll
i/

/

Max. 15000 N

Max. 7000 N

Obr. 9 Transport vicedilnych fadovych skfini vysokozdviznym vozikem
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2.2. Montaz

Frekvenéni méni€¢ musi byt upevnén ve svislé poloze na
hladkém povrchu. Pro vyzna€eni montaznich otvort
pouzijte Sablonu dodanou spolu s méni¢em.

=

@
—
bo
v
@

7

Obr. 10 Montaz ménic¢i rady 002 az 3k0

2.2.1. Chlazeni

Frekvenéni ménice fady 003 az 250 potfebuji kolem
vSech 4 stran minimalni prostor pro zajisténi
dostacujiciho chlazeni, viz. Montaz ménice fady 003 az
250. Protoze vstup a vystup chladiciho vzduchu je dole
a nahofe, nedoporu€ujeme montaz dvou frekvencnich
ménic pfimo nad sebou.

V tab.5 jsou uvedeny minimalni vzdalenosti pro
jednotlivé typy ménicl, které je nutno dodrzet:

Tab. 5 Montaz a chlazeni
Rada Rada Rada
B-FA,C2- C2,D2,E2, | 430-
FA2,C69- F2 s IP21 3KO0
F69,C2(69)- option ve
D2(69) stiiSkou | skfini
[mm] [mm] [mm]
a 200 200 100
sebe
d 0 50 0
| a 200 200 100
3 avice FM
vedle sebe | b 200 200 0
B/C/D/C2/D2 | 50 50 0
mm
[mm] d 50 50 0
| a 200 200 100
3 avice FM
vedle sebe | b 200 200 0
mm
[mm] d 100 50 0
EM vedle a 100 100 100
stény. b 100 100 0
Z jedné
strany c 0 50 0
[mm] d 0 50 0

POZNAMKA: KdyzZ je model 430 az 3KO umistén mezi
dvé stény, musi byt dodrzena minimalni vzdalenost na
kazdé strané 200 mm
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2.2.2. Montazni rozméry
G D
Gland
M16
a E
b DI
™| @13 mm(x2)
0.511n) —_ Gland
M25
A
Obr. 12 Privody kabelt pro VFX48/52: model 003 -
018 (fada B)
07 mm(x4)
(0.27 in)
2]
L
= a ’ ‘
12.5 kg
(26.5 1b) - £ =
Obr. 11 VFX48/52: model 003 - 018 (fada B)
Obr. 13 VFX48/52: model 003 - 018 (7ada B).
Priklad pfipojovacich konektorti Sub-D pri
pouziti option CRIO karty
Tab. 6 Rozméry k obr. 5
Rozméry [mm]
Rada Model G
A B ¢ D E F (hloubka)
B 003 - 018 416 396 128,5 37 10 202,6 203
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C D
T E
e — 4
L }'“'\ @13 mmix2)
i i (0.51 in)
S
| |
| |
I
| |
A | } B
S
| |
| |
| |
| ! @7 mmix4)
[L L,f 0271
— ]
24 kg F %
(53 Ib)

Obr. 14  VFX48/52: model 026 - 046 (fada C)

Gland —
M25 (026-031]
M32 (037-046)

Glands
M32 (026-031)
W40 (037-04

Obr. 15  Privody kabelt pro VFX48/52: model 026 az
046 (fada C)

Tab. 7 Tabulka s rozméry pro obr. 8 a obr. 10

P21 top cover (optional)
C D
T 45 rjid
213 mm(x2)
(0.51 in)
B KA
@7mm (x4)
02710 N\
3
17 kg
(38 Ib) F =
Obr. 16  VFX48: model 025 az 058 (fada C2),

VFX69: model 002 az 025 (fada C2(69))

ot

©

&

IO OO ()
2| 3[0C u|v

® 00010

= ©

Obr. 17

VFX48: model 025 az 058 (fada C2),
VFX69: model 002 az 025 (fada C2(69))
Pohled zespodu na svorkovnici pro pripojeni:
sit' (L1, L2, L2), ss meziobvod (DC-, DC+),
brzdny rezistor (DC+, R), motor (U, V, W).

Rada Model

Rozméry [mm]

A B C D E F G H | J K
(o 026 - 046 512 492 128,5 | 24,8 10 178 292 - - - -
Cc2 025 - 058
585,5 471 128,5 23,8 13 167 267 196 10 23,5 496
C2(69) | 002 - 025
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C D
| . E
f — &

g____ . 213 mm{x2)
| [ Tosm -
| |
| |
| |

Al
| |
|
|
l B7mm (x4)
| (027 n)
4 o4
F A
17 kg
(37.4 Ib)

Obr. 18  VFX69: model 002 aZ 025 (Rada C(69))

Gland
M25

Glands
M2

Obr. 19  Privody kabelll pro VFX69: model 002 aZ
025 (fada C(69))

Tab. 8 Tabulka s rozméry pro obr. 12
. Rozméry [mm]
Rada Model G
A B ¢ D E F (hloubka)
C(69) 002 - 025 512 492 128,5 24,8 10 178 314
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- D'—- G -
E % 7
@13 mmyx2
{0.51in)
A B
@7 mm(x4)
(0.27 in) J
L
32 kg
(71 Ib) F G

Obr. 20 VFX48/52: model 061 az 074 (fada D),
VFX69: model 033 az 058 (fada D(69))

_ Glands
I M20

Glands _—"

M40

Obr. 21 Privody kabelll pro VFX48/52 model 061 az

074 (rada D), VFX69 model 033 az 058 (fada
D(69))

UPOZORNENI:

Méni¢e fady B, C a D se dodavaji standardné bez
kabelovych priichodek!

V pfipadé zajmu Ize tyto prichodky dodat jako option.

IP21 top cover (optional)
I‘.

@7 mm (x4
0271
=

/G
30 kg F
(66 Ib)
Obr. 22 VFX48: model 060 az 105 (fada D2),

VFX69: model 033 az 058 (fada D2(69)),
backside view)

CETITEEET S

© - ©

__\-H"‘“-«-..\__\_ __,_./ T — -
Obr. 23 VFX48: model 060 aZ 105 (fada C2)

VFX69: model 033 az 058 (fada D2(69))
Pohled zespodu na svorkovnici pro pfipojeni:
sit' (L1, L2, L2), ss meziobvod (DC-, DC+),
brzdny rezistor (DC+, R), motor (U, V, W).

Tab. 9 Tabulka s rozméry pro obr. 14 a obr. 16
. Rozméry [mm
Rada Model ry [mm]
A B C D E F G H I J K
D 061 - 074
570 590 160 30 10 220 295
D(69) | 033-058
D2 060 - 105
570 669,5 160 30 10 220 291 240 10 12,5 590
D2(69) | 033 - 058
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w2 G D c
. -
EH ] [y E =g ) :
@16 mmi(x3)
B3N @16 mmia)
063N
A B A B
@9 mm(x6)
035 09 mm(xe)
56/60 kg 1 [0.35n)
(1241132 Ib) =ves | /G Takg e :
: 163 ) Y| 4G

Obr. 24  VFX48: model 090 - 175 (fada E)
Obr. 26 VFX48: model 210 - 295 (fada F)
VFX69: model 082 - 200 (fada F(69))

Cable glands ME‘D._____
abla glands M20 ————

Cable flexdble lsadthrough

21 7-42 /M50 Cabla flaxible leadthrough
{67 -1.85m) g DES-:'\EL.-'\JEIZ
Cabie flexitie leadthrough __— .|_E.!31 -241in) B
M2 nu0 - Cable flexible kadthrough _—
043-1.2m) AT 42M50 ~
(.67 - 1.65in) :
Obr. 25 Pr"ivogy kabelti pro VFX48: model 090 az Obr. 27  Pfivody kabelt pro
175 (fada E) VFX48: model 210 - 295 (fada F)

VFX69: model 082 - 200 (fada F(69))

Tab. 10 Tabulka s rozméry IP54 pro obr. 18 a obr. 20

Rozméry [mm]

A B C D E F G H | J K
E 026 - 046 | 925 950 240 22,5 10 2845 | 314 120
F 025-058 | 925 950

F(69) | 002-025 | 1065 | 1090

Rada Model

300 22,5 10 3445 | 314 150
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D C
EF ] 3}
@16 mmix3)
(0.631n)
A B
@9 mm(x6
53kg 1 [0.35n)
(117 1) = 2

F /G

Obr. 28 VFX48: model 142 az 171 (fada E2)

0 C

H

E |

— 8 &
\ @16 mmx3)

(0.631n)

@9 mm(xe)
F2 {0.35 In)
68 kg -

FA2
84 kg

(150 Ib) E

(185 Ib)
G

Obr. 30  VFX48: model 205 - 293 (fada F2)
VFX48: model 365 IP20 (fada FA2)

7
||II el I
= 5
L1 Lz L D= 0OCs R || U W W
3
— 7 | A
» "\%-\____/ "‘\,_ _
Obr. 29 VFX48: model 142 a7 293 (fada E2 a F2)
Pohled zespodu na svorkovnici pro pfipojeni:
sit' (L1, L2, L2), ss meziobvod (DC-, DC+),
brzdny rezistor (DC+, R), motor (U, V, W)
Tab. 11 Tabulka s rozméry IP20 pro obr. 22 a obr.24
. Rozméry [mm
Rada Model ry [mm]
A B C D E F G H I J K
E2 142 - 171 240 275 120
925 950 294
F2 205 - 293 17,5 10
300 335 150
FA2 3655 1065 | 1090 306
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H

 —

Ex ¥ f

16 mm(x3)
(0.631n)

@9 mmixe)

m

||

95 kg ]
209 )
( o) -

E

Obr. 31 VFX48: model 365, IP54 (fada FA)

Cable glands M20

Cable flaxible leadthrough ) | 9 IE
orass Mes << |
Do 2 n) @ @ @
i Rl — ] Bl

Obr. 32 Privody kabell pro VFX48: model 365, IP54
(fada FA)

Tab. 12 Tabulka s rozméry pro obr. 25

v

Obr. 33  VFX48: model 365, IP54 (fada FA) - bocni

pohled

. Rozméry [mm]
Rada Model
A B (o D E F G H J K
FA 365 1065 | 1395 300 17,5 10 345 365 150
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2.3. Provedeni v rozvadéci

2.3.1. Chlazeni

Je-li frekvenéni méni¢ umistén do rozvadéce, je nutné
zohlednit potfebné mnozstvi chladiciho vzduchu dle
nasledujici tabulky:

fada model c'\glnac()jzl’im)
VEX vzduchu [m3/h]
B 003 - 018 75
c-C2 025-031 120
c-C2 036 - 058 170
C69, C2(69) 002 - 025 170
D-D2 060 - 105 170
D69, D2(69) 033 - 058 170
E-E2 090 - 175 510
F-F2 205 - 295 800
FA, FA2 365 1020
F69 090 - 200 800
G2 590 2500
G3 810-885 3250
H 430-500 1600
H2 660-730 2700
H3 1010-1100 4050
H4 1300-1460 5400
H5 1710-1820 6750
H6 2190 8100
H69 250 - 400 1600
169 430 - 595 2400
J69 650 - 800 3200
KAG9 905 - 995 4000
K69 1k2 4800
L69 1k4 5600
M69 1k6 6400
N69 1k8 7200
069 2k0 8000
P69 2k2 8800
Q69 2k4 9600
R69 2k6 10400
S69 2k8 11200
T69 3k0 12000

2.3.2. Doporuéeny prostor pred

rozvadécem

V$echny frekvenéni ménice, které jsou dodavany v tzv.
PEBB vykonovych modulech, se montuji do rozvadéce.
Z duvodu jejich pfipadné vymény &i opravy, se tento
modul demontuje odklopenim celého modulu. Pro tento
ucel je potfebny volny prostor 1,3 m pfed rozvadécem,
viz obr.

QI Q)
i —

e B e — ©

=
=

La

1300 (39.4 in)

Obr. 34  Doporuceny volny prostor pred rozvadécem
k demontazi vykonového PEBB bloku

ménice

POZNAMKA: U modeld 48-860 a 69-650 aZ 69-3K0
uvedené mnozstvi proudu vzduchu by mélo byt
rozdéleno rovhomérné do celé skfiné
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2.3.3. Montazni rozméry, skiiné
100 mm 1 =
(3.91in)
=
c |
0o -
8 |g H
£
E|E
g (=]
=
i %
100 mm | |
(3.91n) 600 mm
600 mm (23.6 in) (23.6 in)

Emotron VFX48: Model 430 - 730 (fada H, G2, H2)

Emotron VFX69: Model 250 - 400 (fada H69)

100 mm

(3.91in)

2200 mm (86.6 in)
2000 mm (78,7 in)

rarem|

[T o]

100 mim)
(3.9 in)

1200 mm (47.2 in)

A@ mm
(23.6in)

Emotron VFX48: Model 1300 - 1460 (fada H4)

Emotron VFX69: Model 650 - 800 (fada J69)

100 T a— Y
(3.9in)

|z

@ |~

8 |€ H

E |E

E |E

o

o (8

N %
'IOO mim | |
(3.91in)

600 mm
/[’23.6 in)

Emotron VFX48: Model 810 - 1100 (fada G3, H3)
Emotron VFX69: Model 430 - 595 (fada 169)

1000 mm (39.4 in)

100 mm
3.9 in)

k]

ill[:= 15

2200 mm (86.6 in)
5000 mm (78.711)

L] |
1600 mm (63.0in)

100 mm
(3.91in)

|
Emotron VFX48: Model 1710 - 1820 (fada H5)
Emotron VFX69: Model 905 - 995 (fada KAG9)

600 mm
(23.6in)
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100 mm
(3.9n) i > o i)

6.6 0n)
78,71in)

1,‘3% i LI | /
(3.9in) 2000 mm (78.7 in) ,ééc -
(23.6 in)
Emotron VFX48: Model 2190 (fada H6)
Emotron VFX69: Model 1K2 (fada K69)
100 mm
B9 T it T oo - |
1 i
[ 1L | |
100 mim 2600 mm (102.4 in] /f
(3.9 in) 600 mm
(23 6in)

100 mm

(3.9 in]

100 mjm

(3.9

L] L] |
2200 mm (86.6 in)

600 mm
(23.6in)

Emotron VFX48: Model 2550 (fada H7)
Emotron VFX69: Model 1K4 (fada L69)
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3. Instalace

Popis instalace v této kapitole je v souladu s EMC
normami a smérnicemi pro strojni zafizeni.

Vyberte typ kabelu a jeho stinéni dle norem EMC v
zavislosti na prostredi, ve kterém bude méni¢ umistén.

3.1. Priprava instalace

Pozorné si pro¢téte nize uvedeny seznam a pred
instalaci promyslete nasledujici body:

 Rizeni externi nebo pomoci ovladaciho panelu.
e Délka kabelt k motoru (>100m).

e Paralelni zapojeni vice motor(, viz Menu [213].
e Funkce.

¢ Vhodny typ ménice k danému motoru/aplikaci.

¢ Montaz samostatné dodanych rozsifujicich (option)
karet dle navodu.
Ma-li byt méni€ pfed montazi do€asné uskladnén,
zkontrolujte prostfedi, ve kterém ma byt uskladnén. Je-li
méni¢ pfevezen na misto instalace z chladného
prostfedi, mizZe se na ném srazit vihkost. V takovém
pfipadé je nutné vyCkat, az zjevna srazena vihkost
zcela zmizi a teprve poté ménic zapojit.

3.1.1. Demontaz éelniho krytu

Velikostni fada B - FA (IP54)

Sejméte / oteviete pfedni kryt, abyste ziskali pfistup ke
kabelovym pfipojenim a svorkam.

U velikostni fady B a C povolte &tyfi Srouby a sejméte
kryt.

U velikostni Fady D a vySe odemknéte odklopny kryt
klicem a oteviete jej. ”

U velikostni fady FA uvolnéte tfi Srouby na odklopném
krytu a otevfete jej.

Velikostni rada C2 - D2 a FA2 (IP20, IP21)

Princip demontaze krytu je znazornén na nasledujicim
obr.

Obr. 35  Princip demontaze éelniho krytu u velikostni
fady C2 - F2 a FA2

e Uvolnéte dva spodni Srouby krytu - viz Sipky A
(nevySroubovéjete je, pouze ¢asteéné povolte!)

e Kryt zespoda odklopte k sobé a pohybem dolu jej
sejméte.
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3.1.2. Demontaz ¢elniho krytu E2, F2 a

FA2 (IP20/IP21)

Princip demontaze krytu znazornén na obr.

Obr. 36  Princip demontaze éelniho krytu u velikostni
fady E2 - FA2

¢ Uvolnéte dva spodni Srouby krytu - viz Sipky B
(nevySroubovajete je, pouze ¢astecné povolte!)

e Kryt zespoda odklopte k sobé a pohybem dolu jej
sejméte.

3.2. Pripojeni kabelG u malych a

strednich velikostnich rad

IP54 - VFX48/52-003 az 074 (fada B, C a D)
IP54 - VFX69-002 az 058 (fada C69 a D69)

IP20/21 - VFX48-025 az 365 (fada C2, D2, E2, F2 a
FA2)

IP20/21 - VFX69-002 a2 058 (fada C2(69) a D2(69))

3.2.1. Sit'ové kabely

Navrh sitového a motorového kabelu musi byt vzdy
v souladu s normami a musi odpovidat mistnim
podminkam. Kabel musi byt dimenzovan na vstupni

proud ménice.

Doporucéeni pro volbu kabelu:

V souladu s EMC pozadavky nejsou nutné stinéné
privodni kabely.

Pouzijte teplotné odolné kabely +75°C nebo vySsi.

Hodnoty kabell a pojistek musi byt v souladu
s mistnimi pfedpisy a jmenovitym vystupnim
proudem motoru. Viz tab. 64

Je-li udavan prufez kabelu < 16 mm?, pak prufez PE
vodi¢e odpovida prafezu vodice fazového. U
prufezu kabelu pfes 16 mm? ale ne vice jak 35 mm?
musi byt prifez PE vodi¢e minimalné 16 mm?. Pfi
kabelu > 35 mm? musi byt prafez PE vodice
minimalné 50% prirezu vodice fazového.
Nesplnuje-li PE vodi¢ vySe uvedené pozadavky na
prufez, musi byt pouzit PE vodi¢ separatni.

PFipojka uzemnéni viz obr. 42, je nutna pouze
pokud je montazni deska opatfena natérem.
VSechny frekvenéni méni¢e maji nelakovanou zadni
stranu, a proto jsou vhodné pro montaz na
nelakovanou montazni desku.

Pripojte sitovy kabel dle obr. 31 az 39. Méni¢ je
standardné vybaven EMC sitovym filtrem, kategorie C3
(2. prostredi).
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Strainrelief and EMC clamp
for brake resistor
cables {option)

Elpro Drive

3

EMC gland, Screen connection
of motor cables

Obr. 37

Sitovy a motorovy kabel, 003-018, fada B

PE

Strainrelief and EMC clamp
for screen connection

of cables

EMC gland Screen connection __—

af motor cables

Obr. 38  Sitovy a motorovy kabel, 026-046, fada C

Obr. 40  Sitovy a motorovy kabel, 48-025 aZ 058,

fada C2, model 69-002 az 025, fada C2(69)

b o]

L2|L3

H

EMC gland - screen connection
of motor cables

Sitovy a motorovy kabel, 061 - 074, fada D,

Obr. 41
model 69-033 az-058 fada D69
PE
L
= -"_ﬁi‘_" - ——
EMC gland - screen connechion ) =
of motor cables
Obr. 39  Sitovy a motorovy kabel, 002-025, fada C69
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Strainrelief and EMC clamp
for brake resistor
cables (option)

. .

Strainrelief and EMC clamp
also for screen connection

of cables

Obr. 42  Sitovy a motorovy kabel, 48-060 az 105 rada . ] N
D2 a model 69-033 az 058 fada D2(69) Obr. 44  Sitovy a motorovy kabel, 48-142 az_2_93
(fada E2 a F2). Pohled na svorkovnici pro
pfipojeni: sit' (L1, L2, L2), meziobvod (DC-,
DC+), brzdny rezistor (DC+, R), motor (U, V,
W).

Strainrelief and EMC clamp
also for screen connection

of cables

Strainrelief and EMC clamp
also for screen connection

of cables

i/

Strainrelief and EMC clamp
also for screen connection

Obr. 43 Sitovy a motorovy kabel, 48-142 az 293 of cables
(fada E2 a F2). Pohled na svorkovnici pro
pripojeni: sit (L1, L2, L2), motor (U, V, W). 1!

Obr. 45  Sitovy a motorovy kabel, model 48-365-20
(fada FA2) s option svorkami DC-, DC+ a
brzdného rezistoru R
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Tab. 13  Pripojeni sité, motoru a brzdného rezistoru

L1, L2,L3 sit - 3 faze
PE ochranny vodi¢
L uzemnéni motoru
u,Vv,w motor - 3 faze
DC+ / R brzdny odpor (option)
DC-, DC+, R DC+ / DC- propojeni DC sbérny
(option)
QO O L
PE |L1|L2 w =
O O
-

!

Obr. 46  Prpojeni silovych kabelt

VAROVANI:
Brzdny odpor pfipojujte pouze na svorky DC+ a R!

POZNAMKA:

Svorky pro pfipojeni brzdného odporu a DC propojeni
jsou instalovany pouze tehdy, je-li méni¢ vybaven
brzdnou jednotkou.

VAROVANI:

Pro bezpeény provoz méni¢, musi byt ochranny vodi¢
sité pfipojen na svorku PE a uzemnéni motoru na
svorku.

3.2.2.

Motorové kabely

V souladu s EMC normou o vyzafovani je frekvenéni
méni¢ vybaven sitovym filtrem. Motorové kabely musi
byt stinéné a stinéni musi byt spojeno s kostrou motoru

a

ménic¢e na obou koncich. Tento zplsob spojeni

ménice, motorového kabelu a motoru tvofi tzv.
“Faradayovou klec”.

Doporucéeni pro vybér motorovych kabelt:

Pouzijte stinéné kabely podle specifikace v tabulce
14. Pouzijte symetricky stinény kabel; tfifazové
vodiCe a soustfedné nebo jinak symetricky
konstruované PE vodi¢ a §tit.

V pFipadé prafezu fazového vodi¢e mensiho nez 16
mm? (6 AWG) musi byt prafez PE vodice vétsi jak
10 mm? Cu (16 mm? Al) nebo se musi pouzit druhy
vodi¢ PE se stejnym priifezem jako original PE
vodic.

Pro velikost kabelu nad 16 mm? (6 AWG), ale mensi
nebo rovno nez 35 mm? (2 AWG), musi byt prifez
PE vodice alespoii 16 mm? (6 AWG).

U kabelu nad 35 mm? (2 AWG) prafez PE vodice by
meél pfedstavovat alesporn 50% prufezu fazového
vodice.

Pokud prarez PE vodic¢e v pouzitém typu kabelu
neni v souladu s vySe uvedenymi pozadavky, mél
by byt pouzity samostatny PE vodic.

Pouzivejte teplotné odolné kabely pro +75°C
(167°F) nebo vyssi.

Kabely dimenzujte podle jmenovitého proudu
motoru.

Kabel motoru mezi frekvenénim ménic¢em a
motorem se snazte mit co nejkratsi.

Stinéni musi byt pfipojeno na obou koncich
celoplosné (360°) kovovou prichodkou. Vyvarujte
se pfipadu, kdy je stinéni kabelu svedeno jednim
vodi¢em a pfipojeno ke kostfe pouze Sroubkem!
Toto FeSeni je zcela nedostacujici!

POZNAMKA: Je dulezité, aby kryt motoru mél stejny
potencial jako ostatni ¢asti stroje.

Uzemrnuje-li se stinéni pomoci vodivé objimky na
zakladovou desku opatfenou ochrannym natérem,
je nutno tuto plochu oS8etfit antikoroznim
prostfedkem a teprve po pfipojeni stinéni je mozno
tento spoj nalakovat

Pripojte motorovy kabel ke svorkam U, V, W.

OPTION

DC

- + =

L1 |L2|L3|PE

Zapojeni silovych svorek

POZNAMKA: Svorky DC-, DC+ a R nejsou standardné
osazeny, pouze jako option.
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Kabel mezi motorem a ménicem

Pokud jsou motorové kabely pferuseny stykaci,
tlumivkami apod., je nezbytné nutné pfipojit stinéni
pomoci kovovych pFichytek nebo kovovych montaznich
desek tak, aby nedoslo k jeho pferudeni, viz. obr. 42
Na obr. je pfiklad, kdy nejsou pouzity kovové montazni
desky (napft. pfi pouziti frekvenéniho ménice v IP54). Je

m

Frekvenéni ménic

RFI filtr
(Option)

Napajeni
L1]L2[L3PPE[DC{DCHR [+ ]
|

Motor
ulv [w]
\V2

proto dllezité, aby byl ,obvod” uzavien pomoci

kovovych pfichytek a kovovych kabelovych prichodek.

of signal cables

I3

- Mator cable
shield connection

Screen connection

+ Upeviovaci otvory

licna

| — Vystupni tlumivka (option)

+ Stinéné kabely

Montazni plocha
bez néstfiku

i

Kryt svorkovnice

(kovowv)

I

Napajeni Kovova kabelova | Motor
L1,L2,L3,PE priichodka o>
Brzdny odpor

(option)

Obr. 48 Montaz na vodivou montazni desku

Obr. 47  Pripojeni stinéni kabeld

Nasledujicim bodim vénujte prosim zvlastni pozornost:

e Pokud je nutné odstranit natér, je nutné toto misto
oSetfit antikoroznim prostfedkem. Po pfipojeni
stinéni je mozné spoj znovu prelakovat!

Frekvencéni ménic

RFI filtr

Napajeni

L1 23 fPelpelbe]r [ u [v [w]
\

Kovova kabelova
prichodka

SkFin ménice by méla byt spojena s vodivou
montazni deskou maximalni moznou plochou. Proto
odstrarite lak z plochy, kde ma byt ménic pfipevnén.
Alternativné je mozno spojit ménic s touto deskou
kratkym pasovym médénym vodi¢em.

Vyvarujte se pferuseni stinéni.

Frekvencni ménice vysSich vykonu fady 300 az 1k5
(IP54) jsou umistény ve skfinich, vnitfni spoje proto
musi odpovidat EMC normam.

Brzdny
odpor

Vystupn
tlumivka

Napajeni

Kovova kabelova
H prachodka

Kryt svorkovnice
(kovovv)

Stinéné kabely

Kovovy kryt

Motor

Obr. 49 Montaz na izolovanou montazni desku nebo

volné pfipojeni bez montazni desky
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Obr. 43 ukazuje pfiklad, kdy neni pouzita kovova
montazni deska (napf. pfi pouziti frekvenéniho ménice
s krytim IP54). Zde je dulezité, aby “obvod stinéni” byl
uzavien pomoci kovovych pfichytek a kovovych
kabelovych priichodek.

Umisténi motorovych kabelu

Motorové kabely umistéte co nejdale od ostatnich,
zvlasté pak od fidicich kabeld. Minimalni vzdalenost
mezi motorovymi a Fidicimi kabely je 30cm.

Vyvarujte se umisténi motorovych kabel(l paralelné s
ostatnimi kabely.

KFiZzeni silovych kabell s ostatnimi realizujte pod thlem
90°.

Dlouhé motorové kabely

Jsou-li kabely mezi motorem a méni¢em delSi nez
100m (u ménich do 7,5kW to prosim konzultujte s
dodavatelem), vznikaji na nich v disledku kapacitnich
proudl proudové Spicky. Je mozné, ze tyto Spicky
zpusobi vypadek ménice z davodu nadproudu. Tomu
se da predejit pouzitim vystupni tlumivky. O vhodnych
tlumivkach se poradte se svym dodavatelem.

Stykace na motorovém kabelu

Pouziti stykacl mezi motorem a ménic¢em se
nedoporucuje. Nikdy neodpojujte motor pokud je méni¢
v chodu. Toto je mozné provést pouze pokud je ménic v
klidu, jinak maze dojit k vypadku ménic¢e z davodu
nadproudu.
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3.3.  Pripojeni sitovych a Emotron VFX69-082 aZ 69-200
motorovych kabelu u modelu Pro pohodinou montaZ silovych kabell se da uvolnit
090 a vétsich deska s kabelovymi priichodkami a svorkovnice

IP54 VFX 48-090 - 295 (fada E - F)
VFX 48-365-54 (fada FA)
VFX 69-082 - 200 (fada F69)

IP20 VFX 48-430 a vétsi (fada H a vétsi)
VFX 69-250 a vétsi (fada H69 a vétsi)

Emotron VFX48-090 az 48-295
Emotron VFX69-082 az 69-200

Pro pohodinou montaz silovych kabell se da uvolnit
deska s kabelovymi priichodkami a svorkovnice

Clamp for screening

Cable interface

1 | Motor cable
) | DC+, DC-, R (opticnal)

|
’ Mains cable

Obr. 51 Pripojeni silovych kabelt

Zacnéte spodnimi kabely oznacené Ssit 1 (Mains 1) a

Motor 1 na obr. 46.

1. Sejméte desku s kabelovymi prichody ze skfiné
meénice.

2. Demontujte horni montazni listu uvolnénim C&ty¥
upevriovacich Sroubd.

Cable interface

Motor cable
DC+, DC-, R (optional)
Mains cable

Obr. 50  Pripojeni silovych kabelti

Vyjméte kabelovou svorkovnici z ménice.
Kabel protahnéte pres kabelové prichody.
Odizolujte kabel dle pokynt v tab. 14.
Zapojte a utahnéte kabel do svorky.

Vlozte kabelovou svorkovnici zpét na misto a . J e
zajistéte &rouby. Obr. 52 Demontaz spodni montazni listy

o kr e
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3.  Protahnéte oba spodni kabely (Mains 1 a Motor 1)
spodnimi prlichodkami.

4.  Odizolujte kabely dle tab. 15 a obr. 55.

5. Pfipojte kabelova oka k odizolovanym konciim
kabelu.

6. Pripojte kabelova oka k pfislusSnym sitovym a
motorovym Sroublm.

7. Umistéte kabelové pfichytky na vhodné misto a

utahnéte kabel v pfichytce s dobrym elektrickym
kontaktem pres kabelové stinéni.

Upper mounting rail

Obr. 53 Horni montazni li§ta namontovana pres
spodni kabely

Pokracujte hornimi sitovymi a motorovymi kabely
oznacené Sit (Mains) 2 a Motor 2 na obr. 48).

1. Pfipevnéte 4 Srouby zpét na plivodni misto horni
montazni liStu pfes spodni, jiz pfipojené kabely
(kabely Mains 1 a Motor 1).

2. Protahnéte dva horni kabely (Mains 2 a Motor 2)
hornimi prdchodkami.

3.  Odizolujte kabely dle tab. 17 a obr. 55.

4.  Pripojte kabelova oka k odizolovanym koncim
kabelu.

5.  Pfipojte kabelova oka k pfislusnym sitovym a
motorovym Sroubudm

6. Umistéte kabelové pfichytky na vhodné misto a
utdhnéte kabel v pfichytce s dobrym elektrickym
kontaktem pres kabelové stinéni.

7. Vlozte desku s prichodkami zpét na misto a

zajistéte ji pomoci upeviiovacich Sroubl.

Obr. 54  Pohled na zapojené a uchycené vSechny

kabely

Emotron VFX48-090 - montéz feritového
jadra

Proviéknéte vSechny tfi faze motoru U, V, W feritovym
jadrem vcetné jeho izola¢ni félie (soucast dodavky).
Ochranné uzemnéni (PE) a stinéni kabelu by mély byt

mimo toto jadro, viz obr. 49.

Obr. 55 Namontované feritové jadro na kabelu

Feritové jadro je namontovano na kabelu motoru, aby
se snizilo rudeni a byly spinény normy EMC.

Jédra je velmi horké, proto musi byt kabely chranény
tepelnou izolaci izola¢ni fdlie, ktera je pfipojena k jadru.
Cim jsou delSi motorové kabely, tim teplejsi je jadro.

POZNAMKA:

Pokud feritové jadro neni namontovano nebo je
namontovano nespravné, frekvenéni ménic nesplriuje
normy EMC. Pokud neni namontovana ochranna
izola¢ni félie, muze dojit k poskozeni kabelu motoru od
horkého jadra.
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Emotron VFX48-430, 69-250 a vétsi

]

L3
o
"
0
=]

Motor connaction
|-~ U
v
O / o] W

Mains Connection
- L1
|
E

Ground / earth
1 connection
bus bar

Obr. 56  Pripojeni silovych kabelti

Modely frekvenénich méni¢a 48-300, 69-250 a vys jsou

dodavany s vykonovymi svorkami pro pfipojeni sité a
motory. Pro pfipojeni PE a uzemnéni je uréena
uzemnovaci pFipojnicova sbérnice.

U vSech silovych vodi€u, které maji byt pfipojeny, by
délka odizolovani méla byt 32 mm.

3.3.1. Pripojeni silovych kabeld u
vykonovych PEBB modulti IP20

Moduly, resp. vykonové bloky s krytim IP20, tzv. PEBB
bloky, jsou dodavany jiz s kabely o délce ca 1100 mm.
Sitové kabely maji oznaceni L1, L2, L3, motorové
kabely U, V, W.

Kontaktujte dodavatele pro ziskani podrobnéjsich
informaci o PEBB modulech 1P20.

(-]
- o ol
9 L] 9 (-]
. o . o
s >

Mains cables Motor cables
L1, L2, L3 uv.w

Obr. 57 Modul IP20, fadaH, H2 a G2 s 2x3 sitovymi
a 2x3 motorovymi kabely (2 bloky PEBB)
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0 Gl

v PEEB 3 '
[ [-] L]

o olf
. N

® 6’1‘

i

4 ;

e

-"\rf________o—'-" '--._“'_‘-_u:_t IIl
Mains cables \\‘Mo’[or cables
L1, L2, L3 U V. W

Obr. 58  Modul IP20, fada G3, H3 s 3x3 sitovymi a
3x3 motorovymi kabely (3 bloky PEBB)
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3.4. Specifikace kabelu

Tab. 14  Specifikace kabelu

Kabely Specifikace

Silovy kabel vhodny pro stacionarni

Sitové v o it o
zafizeni na pouzité napéti.

TFivodiCovy kabel s koncentrickym PE
vodi¢em nebo &tyfvodiCovy kabel s
nizkoimpedan&nim ochrannym stinénim,
odpovidajici pouzitému napéti.

Motorové

Stinény ovladaci kabel s nizkou

Ridici : y
impendaci.

Tab. 15 Délky odizolovani sitovych, motorovych, brzdnych a zemnicich kabelt

3.4.1.

Délky odizolovani kabelt

Mains

Motor/Brake
(06F 45cables only)

Obr. 59  Délky odizolovani kabelti

. Sitovy kabel Motorovy kabel Brzdny kabel Zemnici kabel
Model VFX Rada
a[mm] b [mm]|a[mm]|b[mm]|c[mm]|a[mm]|b[mm]|c[mm]]|a[mm]|b[mm]
##-003 - 018 B 90 10 90 10 20 90 10 20 920 10
##-026 - 046 C
150 14 150 14 20 150 14 20 150 14
69-002 - 025 C(69)
48-025 - 058 Cc2
*
69-002 - 025 C2(69) 65 18 65 18 36 65 18 36 65 M6 *)
##-061 - 074 D
110 17 110 17 34 110 17 34 110 17
69-033 - 058 D(69)
48-060 - 088 D2
*
69-033 - 058 D2(69) 92 18 92 18 36 92 18 36 92 M6 *)
##-090 - 175 E 25
173 25 173 25 41 173 25 41 173
48-142 - 171 E2 40 ™)
48-210 - 295 F 32
48-205 - 293 F2 178 32 178 32 46 178 25 46 178 40 )
69-090 - 200 F(69)
*)  Pripojeni pomoci kabelovych ok
**) Plati v pripadé, kdy je ménic s brzdnou jednotkou
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f._;.‘-r Moror and brake cables is approximate 35 mm (1.4 in).

Obr. 60 Délky odizolovani kabelti u rady FA2

Tab. 16  Délky odizolovani sitovych, motorovych, brzdnych a zemnicich kabell u fady FA2

. Sitovy kabel Motorovy kabel Brzdny kabel Zemnici kabel

Model VFX Rada
B[mm]| oko |[B[mm]| oko C[mm]| oko A[mm]| oko
48-365-20 FA2 375 M10 *) 375 M10 *) 420 M8 *) 270 M8 *)

*)  Pripojeni pomoci kabelovych ok
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Recommended screen length
for Motor and brake cables is approximate 35 mm (1.4 in).

Obr. 61  Délky odizolovani kabel( u rady FA

Tab. 17  Délky odizolovani sitovych, motorovych, brzdnych a zemnicich kabell u Fady FA

. Sit'ovy kabel 1 Motorovy kabel 1 Brzdny kabel Zemnici kabel
Model VFX Rada
B [mm]| oko |[B[mm]| oko C[mm]| oko A[mm]| oko
48-365-54 FA 360 M10*) | 360 M10 *) 400 M8 *) 270 M8 *)
. Sit'ovy kabel 2 Motorovy kabel 2 Zemnici kabel
Model VFX Rada
D[mm]| oko |[D[mm]| oko E[mm]| oko
48-365-54 FA 400 M10*) | 400 M10 *) 320 M8 *)

*)  PFipojeni pomoci kabelovych ok

3.4.2. Data pojistek
Viz kap. ,Technicka data“, odd. 14.6.
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3.4.3.

Data pfipojeni kabela pro sit’, motor a PE vodi¢€ dle norem IEC

POZNAMKA:

Rozméry silovych svorek pouZitych v modelech 300 aZz 3K0 se mohou lidit v zavislosti dle specifikace zakaznika.

Tab. 18 Data kabelt a utahovaci momenty pro Emotron VFX48 a VFX52 dle norem IEC

Doporucéené rozsahy prarezi kabelli a utahovaci momenty

. Sit’a motor Brzdny rezistor PE vodi¢ Typ
Model VFX | Rada Prafez Utahovaci Prafez Utahovaci Prafez Utahovaci [kabelu
kabelu moment kabelu moment kabelu moment
[mm?] [Nm] [mm?] [Nm] [mm?] [Nm]

##-003-54
##-004-54
##-006-54
##-008-54 B 0,5-10 1,2-14 0,5-10 1,2-14 15-16 2,6
##-010-54
##-013-54
##-018-54
48-025-20
48-030-20
48-036-20 Cc2 4-25 2 4-25 2 4-25* 43
48-045-20
48-058-20 3
##-026-54 (g"f)d‘/

-031- . - _ Hlinik
o] © | En | 12ae | TR a2ae | SRR | 1226 | e
##-046-54 e
48-072-20 0,75 - 50 3,3 0,75-50 3,3 10 - 70* 43
48-088-20 D2
4810520 16 - 50 7.9 16 - 50 7.9 10 - 70* 43
o] D | Cedoan | 288 | MR | 2ee | REoEE | e
48-142-20 Eo 31 (pro 16-34

ro 16-

j:';;é'zi 31 (pro 16-34 31 (pro 16-34 I?nmz)
48-109-54 16-150 1,5 (pTom3s)3-150 16-120 1, (pTom3s)3-150 1156--113552* 42r1(1prrr12)S?’i-*]’f)0
1614654 E mmZ)***** mmZ)***** o
48-175-54
*) Kabelova koncovka pro Sroub M6
**) Plati v pfipadé, kdy je ménic s brzdnou jednotkou
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Tab. 18 (pokracovani)

Data kabel( a utahovaci momenty pro Emotron VFX48 a VFX52 dle IEC

Doporucené rozsahy prareza kabelll a utahovaci momenty
3 Sit’ a motor Brzdny rezistor PE vodic¢ Typ
Model VEX | Rada | pje; Utahovaci Prafez Utahovaci Prafez Utahovaci | kabelu
kabelu moment kabelu moment kabelu moment
[mm?] [Nm] [mm?] [Nm] [mm?] [Nm]
48-205-20 31 (pro 16-34
48-244-20 F2 31 (pro 16-34 mm?) Mad
48-293-20 mm?) 31 (pro 16-34 42 (pro 35-152| (Cu) /
42 (pro 35-152 mm?2) 25 - 240 mm?) Hlinik
48-210-54 25-240 16 - 150
mm?) 42 (pro 35-150| 16 - 185** | 56 (pro 153- | (A
48-228-54 - 56 (pro 153- mm2)*rees 240 mm2) | 75°C
48-250-54 240 mmzyre
1()**
48-295-54 Kk
48-365-20 FA2
M10 47 M8 24 M8 24
48-365-54 FA
48-430-|PH
H | (2x)10-120 15 (6x) 16-70
48-500-54
48-590-54 G2 (6x) 70-185
48-660-54 o (2x) 95-300 (6x) 70-185
48-730-54 (9x) 70-185
48-810-54
G3
4888554 (3x) 95-300 (9x) 70-185 Med
X) 95- X) 70-
48-1010-54 ) ] (Cu) /
H3 na poptavku | na poptavku 15 Hlinik
48-1100-54 (Al)
30 o
48-1300-54 (9x) 70-185 75°C
H4 | (4x)95-300
48-1460-54 (12x) 70-185
48-1710-54 (12x) 70-185
H5 | (5x) 95-300
48-1820-54 (15x) 70-185
48-2190-54 H6 | (6x)95-300 (18x) 70-185
48-2550-54 H7 | (7x)95-300 (18x) 70-185
48-2920-54 H8 | (8x)95-300 (24x) 70-185
*) Kabelové oko pro Sroub M6

**)

***)

****)

*****)

Plati v pripadeé, kdy je méni¢ s brzdnou jednotkou

Pokud je teplota okoli vy$si nez 35°C, pouzijte sitové a motorové kabely uréené pro 90°C.
P¥i nizsich teplotach jsou kabely dostatecné pro 75°C

Umisténi ménici ve skrini IP23 nebo IP54
Utahovaci moment = 20 Nm pfi demontované sbérnici
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Tab. 19 Data kabelt a utahovaci momenty pro Emotron VFX69 dle IEC

Doporucéené rozsahy prirezl kabelGl a utahovaci momenty
Sit’ a motor Brzdny rezistor PE vodi¢ Typ
Model VFX | Rada Prafez Utahovaci Prafrez Utahovaci Prafez Utahovaci |kabelu
kabelu moment kabelu moment kabelu moment
[mm?] [Nm] [mm?] [Nm] [mm?] [Nm]
69-002-
XX*****
69-003-XX
69-004-XX
69-006-XX 25-16 25-16 6-16
69-008-xX | C(69)/ lanko 12-14 lanko 12-14 lanko 12-14
C2(69) 25-25 ' ' 25-25 ' ' 6-25 ' '
69-010-XX drat drat drat
69-013-XX Med
-018- (Cu) /
69-018-XX Hlinik
69-021-XX (Al)
69-025-XX 75°C
Méd
69-033-XX 6-35 6-35 6-35 (Sly), |i
69-042-XX lank lank lank ini
D(69)/ anko 28-3 anko 28-3 anko 28-3 (A
69-050-xx  [D2(69)|  10-50 10 - 50 10 - 50 7500
69-058-XX drat drét drét
69-082-54
69-090-54 31 (pro 16-34 31 (pro 16-34 31 (F;;‘r’n%)e'“
2 2 -
69-109-54 mmy mmy 16-150° 15 (pro 35-150
F(69) 16 -150 |42 (pro 35-150, 16-120 42 (pro 35-150 mm?)
69-146-54 mm?2) mm2) 16 - 185**
69-175-54 10w
69-200-54
**) Plati v pfipadé, kdy je méni¢ s brzdnou jednotkou
*Rkk) XX = 20 nebo 54, tj.stupen kryti IP
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Tab. 19 (pokraovani)

Data kabelti a utahovaci momenty pro Emotron VFX69 dle IEC

Doporuc¢ené rozsahy prurezi kabelil a utahovaci momenty

3 Sit’ a motor Brzdny rezistor PE vodic¢ Typ
Model VEX | Rada [ p yze, Utahovaci Prafez Utahovaci Prafez Utahovaci |kabelu
kabelu moment kabelu moment kabelu moment
[mm?] [Nm] [mm?] [Nm] [mm?] [Nm]
69-250-20
69-300-20
H69 | (2x) 25 - 240 (2x) 25 - 240
69-375-20
69-400-20
69-430-20
69-500-20 169 | (3x)25-240 (3x) 25 - 240
69-595-20
69-650-20
69-720-20 J69 | (4x) 25 -240 (4x) 25 - 240
69-800-20 31 (prO 25-34 31 (prO 25-34 PE / uzemnéni - pomOCi Med
990520 mm?) mm?) roub na montaznim ramu. Cu /
KAG9 | (5%) 25 - 240 42 (pro 325-152 (5%) 25 - 240 42 (pro 325-152 V zaJmuvzgjlsEem radrlgho Hlinik
69-995-20 mm?) mm?) uzemnéni, vzdy pouZzijte (A)
56 (pro 153- 56 (pro 153- |vSechny Srouby a dukladné je o
69-1k2-20 K69 | (6x)25-240 | "o 40 mme) | (6X)25-240| "5 0 oy dotahnéte. 75°C
69-1k4-20 L69 | (7x) 25 - 240 (7%) 25 - 240
69-1k6-20 M69 | (8x) 25 - 240 (8x) 25 - 240
69-1k8-20 N69 | (9x) 25 - 240 (9%) 25 - 240
69-2k0-20 069 |(10x) 25 - 240 (10x) 25 - 240
69-2k2-20 P69 |(11x) 25 - 240 (11x) 25 - 240
69-2k4-20 Q69 |(12x) 25 - 240 (12x) 25 - 240
69-2k6-20 R69 ((13x) 25 - 240 (13x) 25 - 240
69-2k8-20 S69 |(14x) 25 - 240 (14%) 25 - 240
69-3k0-20 T69 |(15%) 25 - 240 (15%) 25 - 240

**)

*****)

Plati v pfipadé, kdy je méni¢ s brzdnou jednotkou
XX = 20 nebo 54, tj.stuperi kryti IP
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3.4.4. Data pripojeni kabelt pro sit’, motor a PE vodi¢ dle norem NEMA

Tab. 20 Data kabelt a utahovaci momenty pro Emotron VFX48 a VFX52 dle NEMA

Model VFX

Rada

Doporuéené rozsahy prareza kabelll a utahovaci momenty

Sit’ a motor

Brzdny rezistor

PE vodic¢

Prarez
kabelu
[AWG]

Utahovaci
moment
[Lb-In]

Prarez
kabelu
[AWG]

Utahovaci
moment
[Lb-In]

Priarez
kabelu
[AWG]

Utahovaci
moment
[Lb-In]

Typ
kabelu

##-003-54

##-004-54

##-006-54

##-008-54

##-010-54

##-013-54

##-018-54

20-6

115

20-8

115

16 -6

23

48-025-20

48-030-20

48-036-20

48-045-20

48-058-20

Cc2

12-4

18

12-4

18

12 - 4*

38

##-026-54

##-031-54

##-037-54

##-046-54

18-4

10,6-12,3

18-4

10,6 -12,3

18-4

10,6 -12,3

48-060-20

48-072-20

48-088-20

48-105-20

D2

10-0

30-50

10-0

30-50

8 - 2/0*

38

3-2/0

70

3-2/0

70

8-2/0

38

##-061-54

##-074-54

10-0

243-26,1

10-0

243-26,1

10-0

243-26,1

48-142-20

48-171-20

E2

48-090-54

48-109-54

48-146-54

48-175-54

6 - 300 kcmil

275 (pro
AWG 6 - 2)

375 (pro
AWG 1 -

300kcmil)

6 - 250 kcmil

275 (pro
AWG 6 - 2)

375 (pro
AWG 1 -

300kcmil)

6 - 300 kcmil

6 - 2/0*

275 (pro
AWG 6 - 2)
375 (pro
AWG 1 -

300kcmil)
88**

Med
(Cu)
75°C

*) Kabelova koncovka pro Sroub M6
**) Plati v pripadé, kdy je ménic s brzdnou jednotkou
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Tab. 20 (pokracovani)

Data kabelt a utahovaci momenty pro Emotron VFX48 a VFX52 dle NEMA

Doporucené rozsahy prareza kabelll a utahovaci momenty
. Sit’a motor Brzdny rezistor PE vodi¢ Typ
Model VFX | Rada Priifez Utahovaci Priifez Utahovaci Priifez Utahovaci | kabelu
kabelu moment kabelu moment kabelu moment
[AWG] [Lb-In] [AWG] [Lb-In] [AWG] [Lb-In]
48-205-20 275 (pro
48-244-20 F2 AZV(/% (2“2’) 275 (pro AWG 4-2)
B AWG 4-2) . 1375 AWG| Méd
48-293-20 . (pro
48-210-54 4 - 500 kemil 3175:3((FJ)(r)O|<AW'|G 6 - 300 kemil HEO0KEMT 11300 komi) | (€
e - 500 kemil | 1 - 300 kemil) | 6 - 300 kemil | o000 A jom  [590 (proAWG| 75°C
48-228-54 500 (pro AWG 1-300 kemil)| 6-2/0 350 - 500
F 350 - 500 kemil
48-250-54 kemil) cmil)
kK
48-295-54 88 kel
48-365-20 FA2
M10 416 M8 212 M8 212
48-365-54 FA
48-300 G
48-375 (2x) 4 - 500 (2x) 4 - 500
48-430 kemil kemil
H
48-500
48-600
48-650 | (3x) 4 -_500 (3x) 4 -_500
kemil kemil
48-720, 750 275 (pro 275 (pro
48-860 AWG 4-2) AWG 4-2) | PE / uzemnéni - pomoci -
48-900 3 (4%) 4 - 500 (4%) 4 - 500 Sroubl na montaznim (Cu)
. kemil 375 (pro AWG kemil 375 (pro AWG| 4 mu. V zaimu zaiiéténi S
48-1k0 1 - 300 kemil) 1-300 kemil) | oYV Zaimu zajistent | 75°C
radného uzemnéni, vzdy
48-1k15 siite véechny & b
18.1K0 ka | (8¥)4-500 |500 (pro AWG| (5x)4-500 (500 (pro AWG pouzijte vsechny srouby a
kemil 350 - 500 kemil 350 - 500 ddkladné je dotahnéte.
48-1k25 kemil) kemil)
48-1k35 K | (6x)4-500 (6x) 4 - 500
48-1k5 kemil kemil
48-1k75 L (7x) dtto (7x) dtto
48-2k0 M (8x%) dtto (8x%) dtto
48-2k25 N (9x) dtto (9x) dtto
48-2k5 o) (10x) dtto (10x) dtto
*) Kabelova koncovka pro Sroub M6

**)

***)

Plati v pripadeé, kdy je méni¢ s brzdnou jednotkou

Pokud je teplota okoli vySSi nez 35°C, pouzijte sitové a motorové kabely uréené pro 90°C.
P¥i nizsich teplotach jsou kabely dostatecné pro 75°C
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3.5. Tepeln& ochrana motoru

VétSina asynchronnich motorl je vybavena vlastnim
ventilatorem zajistujicim chlazeni motoru. Intenzita
chlazeni ventilatoru zavisi na otackach motoru. Pfi
nizkych otackach a jmenovitém zatizeni mize byt
chlazeni nedostate¢né. V pfipadé potfeby kontaktujte
dodavatele ohledné informaci k charakteristice chlazeni
pfi nizkych otackach.

VAROVANI:

V zavislosti na charakteristice chlazeni motoru, typu
aplikace, otackach a zatizeni se muze stat nezbytnym
pouziti ciziho chlazeni motoru.

Nejlepsi tepelnou ochranou motoru jsou termistory
umisténé pfimo ve vinuti motoru. V zavislosti na typu
termistoru Ize méni¢ vybavit vstupem pro PTC.
Termistor poskytuje tepelnou ochranu motoru
nezavislou na jeho otackach, viz funkce ,Motor 12t Typ*
[231] a ,Motor 12t Proud” [232].

3.6. Paralelni zapojeni motort

Paralelni chod vice motor( je mozny, av$ak jejich
souctovy proud (vykon) nesmi prekroc€it jmenovitou
hodnotu ménice: Je také dllezité nastavit spravné data
motoru v menu [220]:

Parametr [221] Jmenovité napéti vSech
Napéti motoru: motort musi byt stejné.

Jmenovita frekvence

Parametr [222] vS§ech motort musi byt

Frekvence motoru:

stejna.
Parametr [223] Soucet jmenovitych
Vykon motoru: vykonu v§ech motoru.
Parametr [224] Soucet jmenovitych
Proud motoru: proudd v§ech motoru.

Primérné otacky vSech
motord. Motory musi mit
stejny pocet polu.

Parametr [225]
Otacky motoru:

Parametr [227] Primérna hodnota Cosg
Motor Cos PHI: vSech motora.
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4. Pripojeni ovladani

4.1. Ridici deska

Na obr. 56 je znazornéno rozvrzeni fidici desky se
vS§emi nejdllezitéjSimi prvky. Ackoli je Fidici deska
galvanicky oddélena od napajeciho napéti ménice,
dbejte pfi pfipojeném sitovém napéti zvySené
opatrnosti!

VYSTRAHA:

PFed zapocetim prace s Fidicimi signaly na svorkovnici
nebo pfepinadi, vzdy odpojte sitové napéti a vyckejte
nejméné 7 minut az do vybiti kondenzatort
meziobvodu.

Pokud je pouzito pro desku externi napajeni (Standby
supply), preventivné jej odpojte, aby nedoslo
k pfipadnému poskozeni desky!

x4 x5 X8 L
Comimunication Option
Standby supply
11
.
_ e p—
o |55 Teminalion switch, RS485 Control
54 Fana
53 Anin jumpers
54
51
Control signals
A2
12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 a+ 41 42 4 Relay outputs
ol 4 AD1 A0 4 DM S D N7 DO1 DO Ded N O
1 2 3 4 5 & 7 & 9 11 B pldt 1 33 5 52
Pt
+10V AL A A A LW 1 il D2 D3 424V MNC WO X3 Wa C
RO1 RO3

Obr. 62 Rozvrzeni fidici desky
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4.2.

Ridici svorkovnice

Reléové vystupy R0O1, R02 svorkovnice X2:

Svorkovnice pro pfipojeni fidicich signal je pfistupna 31 N/C 1 , ,
Y e N Relé 1 vystup
o otevieni Celniho krytu (dvefi) ménice.
P . . v,y . ( ) . , , 32 COM 1 TRIP -porucha,
V tab.12 je popséna fidici svorkovnice a vyrobni aktivni, je-li méni& v poruge
nastaveni funkci jednotlivych signalti. Vstupy a vystupy 33 N/O1 '
jsou programovatelné, tak jak je popsano v kap.11. 41 N/C 2 3 ;
Specifikace signall je uvedena v kap.14. Relé 2 vystup
42 COM 2 RUN - chod,
43 N/O 2 aktivni, kdyZ méni¢ bézi
POZNAMKA: L ,
Max. souctovy proud vystupt 11, 20 a 21 je 100 mA. Reléové vystupy R0O3 svorkovnice X3:
51 | COmM3 Relé 3 vystup
~ Off - neaktivni
POZNAMKA: 52 N/O 3 . .
Pokud je pouZito externi napajeni 24VDC, pak je SBS - Externi napajeni svorkovnice X11:
mozno DC- pfipojit na svorku 15. 1 + 24 VDC +10%
. ] 2 1 oV
Tab. 21 Ridici signaly
A - . *)  Digitalni signalova zem je pfipojena k OV pres feritové
Svorka | Nazev Prednastavena funkce adro (600 Ohm @ 100 MHz)
Vystupy svorkovnice X1: 1) Integrované rozhrani RS-485 je izolované rozhrani
—— — podporujici protokol Modbus RTU s pfenosovymi
1 +10V +10 VDC napajeci napéti rychlostmi od 2400 bit/s do 115,2 kbit / s. Zakon&ovaci
j ] . ™ odpor a funkci zabezpecéenou proti selhani Ize v pfipadé
6 10V 10 VDC napajecl napéti potreby aktivovat spina¢em S5. Uvédomte si, Ze spravné
7 Common | signalova zem ukondeni a bezpecné chovani pii poruse jsou pro stabilni
T T sit' RS-485 zasadni. Doporucuje se pouzivat stinéné
11 +24V +24 VDC napajeci napéti kabely pro RS-485, aby byly chranény signaly pred
12 Common | signalova zem elektromagnetickym rusenim. Stinéni kabelu by mélo byt
— - (normalné) pfipojeno k frekvenénimu ménici pomoci stinici
15 Common | digitalni signalova zem * svorky, viz obr. 57. Dal3i informace o protokolu Modbus
Diaitalni vst K ice X1: RTU a fyzickém sitovém pfipojeni naleznete v pfiruéce
Igitaini vstupy Svorkovnice A1 Emotron pro sériovou komunikaci RS-232/485 na naSich
8 Digin 1 RunL - start s ota¢enim vlevo webovych strankach.
9 Digin 2 RunR - start s otac¢enim vpravo
10 Digin 3 Off - neaktivni POZNAMKA:
: i - N/C - klidovy kontakt, rozepnut pokud je relé aktivni.
16 Digin 4 Off - neaktivni N/O - pracovni kontakt, sepnut pokud je relé aktivni.
17 Digin 5 Off - neaktivni
18 D!gln 6 Off - neakt!vnl POZNAMKA:

19 Digin 7 Off - neaktivni Pouziti potenciometru pro signal zadané hodnoty na
22 Digin 8 RESET - reset poruch analogovém vstupu: Hodnota potenciometru by méla
Digitalni vystupy svorkovnice X1: byt v rozsahu 1 az 10 kQ (%4 watt) linearni, pficemz pro

’ nejlepsi linearitu fizeni se doporucuje pouziti linearniho
20 DigOut 1 | Ready - méni€ pfipraven potenciometru typu 1 kQ / 74 W.
21 DigOut 2 | Brake - brzda
Analogoveé vstupy svorkovnice X1: VAROVANI!
2 Anin 1 Process Ref - zadana hodnota Svorky relé 31 - 52 jsou s jednoduchou izolaci. Na
_ A téchto svorkach nemichejte dohromady bezpecénostni
s Anin 2 Off - neaktivni nizkonapétove okruhy napf. s napétim 230VAC!
4 Anin 3 Off - neaktivni Resenim pro pouziti smiSenych signall napéti v
5 Anin 4 Off - neaktivni systému je napf. poziti nasi doplrikové I/O karty
— - (rozSifeni vstupu/vystupu, viz kap.13.7) a pfipojeni
Analogoveé vystupy svorkovnice X1: viech druhti bezpeénostnich nizkonapétovych signald
13 Otagky min -max otacky ke svorkam relé této doplrikové karty a signaly 230 V
AC pak pfipojte ke svorkam relé 31-52 na Fidici desce.
14 M t |0 t
omen - max momen
Integrované rozhrani RS-485 1 svorkovnice X1:
A+ | A+ RS-485
B- B- Diferencialni vysilani a pfijem
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4.2.1. SBS - externi napgjeni

(stand by supply)

Zalozni zdroj integrovany v Fidici desce, konektor X11,
poskytuje moznost udrZzovat komunikaéni systém v
chodu, aniz by byla pfipojena tfifazova napajeci sit.
DalSi vyhodou je, Ze systém Ize nastavit bez napajeni
ze sité. Tato moznost také poskytne zalohu pro selhani
komunikace v pfipadé ztraty hlavniho napajeni.
Pohotovostni napajeni by mélo byt napajeno
transformatorem s dvoijitou izolaci, 24 VDC + 10%, 1A.
Doporucena pojistka je 2A. Délka napajeciho kabelu
jeomezena na 30 m. Pokud je kabel del§i nez 30 m,
musi se pouzit stinény kabel.

Tab. 22 Svorkovnice X11 - SBS

4.3. Konfigurace vstupu pomoci

Jumper prepinaci S1 - S4

Jumper prepinaéi S1 az S4 je mozno konfigurovat 4
analogové vstupy Aninl, Anin2, Anin3 a Anin4, jak je
uvedeno v tabh.23. Rozmisténi pfepinacu je znazornéno
na obr. 56.

Tab. 23  Nastaveni JUMPER prepinact

Svorka Néazev Funkce
1 + 24 VDC +10%
2 1 oV

POZNAMKA

Jeli pouzito napajeni pomoci DC sbérnice, tzv. DC Bus
supply (tim se napdji i fidici deska), neni zadouci jesté
napajet Fidici desku pomoci SBS konektru X11.

Jumper
Vstup Typ signélu
u |
napétovy S1 [
Aninl
proudovy (pfednastaveno) S1 [wm =]
napétovy S2 [ mm
AniIn2
proudovy (pfednastaveno) SYARN
napétovy S3 [ wm
AnIn3
proudovy (pfednastaveno) S3 [wm =]
napétovy S4 [
Anin4
proudovy (pfednastaveno) S4 [ =]
POZNAMKA:

Kalibrace a Off-Set Aninl az Anin4 se provadi pomoci
menu. Viz parametr [512], [515], [518] a [51B],
kap.11.5.

POZNAMKA:

Dva Analogové vystupy AnOutl a AnOut2 jsou
nastavitelné taktéZz pomoci menu. Viz parametr [530],
kap.11.5.3.
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4.3.1. RS-485 Ukonceni (S5)

Prepina¢ Jumper S5 se pouziva k aktivaci
zakonc¢ovacicho rezistoru pro integrované rozhrani
RS-485 na svorkovnici X1, svorky A+ a B-.

Na obr. 56 je znazornéno umisténi pfepinace S5.

Tab. 24  Nastaveni Jumper pfepinace S5

Vstup Ukonceni Jumper
Vypnuto S5 [
RS-485
Aktivni (pfednastaveno) S5 ]
POZNAMKA:

Je dllezité mit aktivované ukonceni a zabezpeceni
proti poruSe alespofi na jednom uzlu v siti, aby byla
zajisténa spravna funkce. Ukon&eni musi byt povoleno
POUZE na kabelovych koncich sité RS-485.

Koncovy odpor se pouziva k zabranéni odraz(i
prenasenych signalll a bezpec¢nostni rezistory udrzuji
svorky A+ a B- v ustaleném stavu, kdyz zadny uzel
nevysila. Je dllezité nepovolovat zadné dalSi
zakondeni kromé dvou na kazdém konci kabelu,
protoZe by to znamenalo dal$i zatéz pro vysilaci /
prijimaci vysila€ a mohlo by dojit k poruSe.
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4.4. Priklad zapojeni
Obr. 57 znazornuje pfiklad zapojeni ménice.
— Ejers [
E filter i ; Motor
— ] Wi
PE B N -
emative for — R
potentiometer ¥ 78| E’Ipttmngl'l'c - \_‘—\.
control 1 79| otor i oo A | )_‘
2 X11 TR
3 1 | + 24 vDC SBS supply ool
a (2] -ov _
5 X1
—@ |1 |+10VDC
ol 0-10v [} | 2 | Anin 1: Reference
7| 4-20mA ] | 2 | ' o
: | 3 |Anin2 Common |12
. | 4 |Anin3 Anout1 |13
Anin 4 —
% anout2 |14
| © HOVDE Digout1 |20 1
| 7 |Gommon Digout2 [21]
- '8 [pigin 1:RUnL: ¢ 21] _—1
L ' 9 |pigin 2:RunR* X3
— 10| pigin 3 31]
11f24 vDC —
— Relay 1
15| Common (Dig) g 32
P 116 Digin 4 L33
- 17| Digin 5 -
— 18|Digin & -
- 19| pigin 7 o Cﬂ
L—— 22| Digin 8:Reset™ ! 12
% J AS-485 L 43
X3
-9 —51
Relay 3 il
\— 52
|
S ]
O
™ Default setting Fieldbus option Cpption board
** The switch 51 isset to U
Possible potentiometer value in range of 1 k0
to 10kQ (% Watt) linear, where we advice to use a
linear 1 ki / % W type potentiomeater for best control linearity.
**+ Optional terminals X1: 78 - 79 for connection of Motor-PTC on frame sizes B, C and D.

Obr. 63  Priklad zapojeni ménice
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4.5. Zapojeni fidicich signalt

45.1. Vodice

Pro standardni zapojeni fidicich signall je uréen
ohebny flexo-vodi¢ s max. prafezem do 1,5mm? nebo
pevny vodi¢ do max. prafezu 2,5mm?,

POZNAMKA:

Stinéni fidicich kabell je nezbytné pro dodrzeni trovné
odolnosti dané EMC normami (snizuje se tak uroven
Sumu).

POZNAMKA:

Ridici kabely musi byt oddéleny od motorovych a
sitovych kabell.

Tab. 25 Popis svorek na obr. 58 az obr. 62

Svorky 78, 79 Pfipojeni PTC ¢&idla motoru

N\, Terminal 78 & 79 for
connection of Motor
PTC option

Control signals

Obr. 64  Pripojeni fidicich signald, VFX model 003-
018, fada B

Terminal 78 & 79 for
connection of Motor
PTC option

==~

Obr. 65  Pripojeni fidicich signald, VFX model 026 az
046, rada C

Feed-through of
signal cables

Table 14

Screen clamps
for signal cables

Obr. 66  Pripojeni ridicich signald, VFX model 48-025
az 48-058 rada C2 a model 69-002 az 69-
025, rada C2(69)
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Terminal 78 & 79 for
connection of Motor
PTC option

\Terminal A- & B+ for
connection of
Stand by supply
option board

Obr. 67  Pripojeni fidicich signald, VFX model 061 az
074, rada D a model 69-033 az 69-058, rada
D(69)

Feed-through of
signal cables

Table 14

Screen clamps
for signal cables

Obr. 68  Pripojeni ridicich signald, VFX model 48-060
az 105, rada D2 a model 69-033 aZ 058,
fada D2(69)

‘ ontrol signals

.
)L

N

Obr. 69  Pripojeni fidicich signald, VFX model 48-090
az 295 a model 69-082 aZ 200, rada E, F a
F69

Feed-through of
signal cables

Screen clamps 8
for signal cables %

.%ﬂ, "%y

Obr. 70  Pripojeni ridicich signall, VFX model 48-142
az 365, rada E2 a F2 a FA2 (principialni
vykres)
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POZNAMKA:

Stinéni Fidicich kabell je nezbytné pro dodrzeni Urovné

odolnosti dané EMC normami (sniZuje se tak uroven
Sumu).

POZNAMKA:

Ridici kabely musi byt oddéleny od motorovych a
sitovych kabeld.

4.5.2. Typy Fidicich signalua

Vzdy je nutné rozlisit typ fidiciho signalu. Rizné typy
signalll se mohou vzajemné nepfiznivé ovliviiovat.
Proto pro kazdy signal pouzijte oddéleny vodi¢. Napf.
pokud signal ze snimace tlaku je zapojen pfimo do
ménice, a je veden spolu s ostatnimi Fidicimi kabely,
mohou jej tyto nepfiznivé ovlivnit. RozliSujeme nékolik
nasledujicich typl signalu:

Analogové vstupy

Napétovy nebo proudovy signal (0-10V, 0/4-20mA).
Standardné vyuzit jako fidici signal pro rychlost,
moment nebo jako zpétnovazebni signal pro PID.

Analogoveé vystupy

Napétovy nebo proudovy signal (0-10 V, 0/4-20 mA).
Zmeéna jeho hodnoty neni pfili§ rychla a obecné se
vyuzivaji pro ucely méreni.

Digitalni

Napétovy nebo proudovy signal (0-10V, 0-24V, 0/4-
20mA), ktery muze nabyvat pouze dvou hodnot (HI
nebo LO).

Datové

Obvykle napétovy signal (0-5 V, 0-10 V), s velmi
rychlou zménou pfi vysoké frekvenci, obecné je pouzit
pro RS-232, RS-485, ProfiBus, atd.

Relé

Reléovy kontakt (0-250VAC) mUize spinat vysoce
induktivni zatéze (pomocné relé, ventily, brzdy, apod.).

45.3. Stinéni

Nejlepsich vysledku pro vSechny signalové vodice je
dosazeno, pokud je stinéni zapojeno na obou koncich:
tzn. v ménici i na strané zdroje (napf. PLC, PC), viz obr.
65.

Je doporuceno kfizeni sitovych a motorovych kabell v
Ghlu 90°.

Nikdy nevedte ovladaci kabely soubézné s kabely
sitovymi nebo motorovymi!!

45.4. Jednostranné nebo oboustranné
zapojeni stinéni?

V principu plati tatdz pravidla pro silové i Fidici kabely,

které musi vyhovovat EMC normam.

Pro vSechny signaly uvedené v kap.4.5.2 je nejlepSich
vysledkd dosaZeno, jestlize je stinéni zapojeno na obou
koncich, viz obr. 65.

POZNAMKA:

Kazda instalace musi byt pro spinéni platnych EMC
norem peclivé prezkousena.

Typ Max priifez Utahovaci Typ
signalu vodice moment kabelu
analogovy stinény
Drat:
digitalni 0.14-2.5 mm?2 stinény
0,5Nm
datovy Lanko: stinény
0.14-1.5 mm?
relé nestinény
Priklad:

Reléovy vystup z ménice, jenz spina pomocné relé
muze byt v okamziku spinani zdrojem interference
(vyzafovani) pro méfeni signalu, napf. ze snimace
tlaku. Pro snizeni ruSeni doporu¢ujeme pouzit
oddélené, stinéné vodice.
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Ridici deska

. 1

Méfeni
tlaku

=

Externi fizeni
(kovova skfifka)

Kontrolni panel

———

® @
Obr. 71 Elektromagnetické (EM) stinéni ridicich
signald.
4.5.5. Proudovy signél (0)4-20mA

Proudovy signal (0)4-20mA je odolnég;j$i vuci rusSeni nez
signal napétovy 0-10V, protoze je zapojen na vstup s
Doporucujeme proto v pfipadé delSich vodi¢u nez
nékolik metrd pouzit proudové fidici signaly.

4.5.6. Kroucené parované kabely
Analogové a digitalni signaly jsou odolng&jsi vugi
interferencim, pokud jsou vzajemné “spiralovité
stoCeny”. Takovy postup se doporucuje pouze v
pfipadé, kdy nejsou pouzity stinéné vodice. Zkroucenim
vodi¢l se minimalizuje jejich nechranéna plocha. To
znamena, Ze pouzitim proudového signalu nedochazi k
vf interferencim ani k nezadoucim indukovanym
napétim. Pro PLC je proto dllezité, aby zpétny vodi¢
byl v tésné blizkosti signalového a aby byly vzajemné
kolem sebe zkrouceny po celé délce v Uhlu 360°.

4.6. Pripojeni rozsSirujicich karet -

option

Option karty jsou zapojeny pomoci konektord X4 nebo
X5 na fidici desce, viz. obr. 56 a mohou byt instalovany
nad nebo vedle fidici desky v zavislosti na typu a
velikosti ménice. Vstupy a vystupy option karet jsou
zapojeny stejnym zplsobem jako ostatni fidici signaly.

Dokument &. 01-7492-01r1-CZ 58/ 245

Emotron VFX 2.1



Elpro Drive

Dokument &. 01-7492-01r1-CZ 59/ 245 Emotron VFX 2.1



Elpro Drive

5. Start ménice

Tato kapitola popisuje nejrychlejSi a nejjednodussi
zpusob spusténi motoru pomoci frekvenéniho ménice.
Toto bude demonstrovano dvéma zpUsoby Fizeni:

z fidici svorkovnice a z ovladaciho panelu.
Prepokladejme, Ze ménic je umistén na sténé nebo ve
skfini, viz kap.2.

Jako prvni jsou zminény obecné informace o pfipojeni
sitovych, motorovych a fidicich kabel(l. DalSi kapitola
popisuje pouziti funkénich klaves na ovladacim panelu.
Nasleduji pfiklady, které zahrnuji dalkové (pfes
svorkovnici) a ruéni fizeni (z ovladaciho panelu).
Popisuji, jak nastavit data motoru a uvést do chodu
méni¢ a motor.

5.1. Zapojeni sitovych a
motorovych kabelt

Hodnoty sitovych a motorovych kabel( musi odpovidat
normam a mistnim predpistm.

5.1.1. Sit'ovy kabel

1. Zapojte sitovy kabel dle obr. 66. Méni¢ ma vstupni
sitovy filtr, ktery odpovida prostfedi 2 dle normy o
EMC.

5.1.2. Motorovy kabel

2. Zapojte motorovy kabel dle obr. 66. Dle EMC
norem se musi pouzit stinény kabel a stinéni musi
byt zapojeno na obou koncich: na kostru motoru a

meénice.
OPTION

11|23 |PE DCD+CR Liu|v|w
ANV

Pfipojeni sité, motoru a popf. brzdného odporu
(option)

VAROVANI:

Pro bezpeény provoz ménic¢e musi byt ochranny vodi¢
pfipojen na svorku PE a uzemnéni motoru na svorku
uzemnéni.

VAROVANI:
Brzdny odpor pfipojujte vzdy na svorky DC+ a R!

Tab. 26  Pripojeni sité a motoru

L1,L2,L3 sit' - 3 faze

PE ochranny vodi¢

L uzemnéni motoru

U, VvV, w motor - 3 faze
DC+ / R brzdny odpor

(bc-), bC+, R DC+ / DC- propojeni DC sbérny
(option)

Frekvenéni ménic

RFI filtr

Napaieni

L1 [L2[3]Pe]peloedr [=]u [v [w]

Kovova kabelova
prichodka

Stinéné kabely

Kovovy kryt

Brzdny| |Vystupn
odpor thimivka

Kryt svorkovnice
(kovovv)

Motor
H prachodka ~ ]

Kovova kabelova

Napajeni

Obr. 72 Pripojeni silovych kabelti
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5.2. Pouziti funkénich klaves

i*-@-if@}
Q-
@10
221
DO (B

.,

Obr. 73  Priklad zadani napéti motoru pomoci
funkénich klaves

D

krok do podmenu nebo potvrzeni zmény

™
(it

krok na vysSi Uroveri menu nebo
nepotvrzeni zmény nastaveni

prepinani mezi okny stejné urovné vpravo

pfepinani mezi okny stejné urovné vlevo

zvySovani hodnoty nebo zména volby

0]0]|=@||®|(

snizovani hodnoty nebo zména volby

5.3. Rizeni pomoci svorkovnice

V tomto pfikladu pouzijeme k Fizeni ménice / motoru
signaly pomoci svorkovnice.

Pouzijeme standardni 4-pdlovy motor s napajenim
400V, externi vypinac start a referencni hodnotu.

5.3.1. Zapojeni fFidicich kabelu

Pro tento pfipad vyuzijeme minimum Fidicich signalu.
Motor pfipojeny dle tohoto pfikladu se otaci ve sméru
hodinovych rucicek (doprava).

Pro dodrzeni EMC norem je nutné pouzit stinény vodic.
Pro fidici signaly je mozné pouziti flexo-vodi¢l s max.
prifezem do 1.5 mmz2 nebo pevné vodiCe s prafezem
do 2.5 mm2.

3.  Pripojte signal referen¢ni (Zadané) hodnoty ke
svorkam 7 (Common) a 2 (Aninl), viz obr.

4.  Pripojte vypina¢ Start ke svorkam 11 (+24VDC) a
8 (Diginl, RUN R), viz obr.

+
Reference —1 T

x

1

2

4-20 mA 3
W 15

ov 4
16

5
17

6
18

7
19

8
20

1 ¢
21

Start ©
2

He 11
A+

B
S 4

3
2

32
3

33

]
51
52

Obr. 74  Minimalni zapojeni

5.3.2. Zapnuti sitového napajeni

Zaviete dvefe ménice. Po zapnuti sitového stykace
dojde na ca 5 sekund k zapnuti vnitfniho ventilatoru
meénice.
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5.3.3.  Nastaveni dat motoru

Nastavte data motoru dle typového Stitku motoru. Méni¢
vyuziva tyto data pro své interni vypocty provoznich
dat. Pro zménu nastaveni pouzijte klavesy na
ovladacim panelu. DalSi informace o ovladacim panelu
a struktufe menu najdete v kap.10.

Uvodni okno, parametr [100], se zobrazi vZdy po
zapnuti ménice

1.  Stisknéte 8 pro zobrazeni parametru [200],
Zéakladni Nastaveni
) @
2.  Stisknéte ~—' a poté klavesu
parametru [220], Data Motoru.

4
3.  Stisknéte ~— pro zobrazeni parametru [221] a
nastavte napéti motoru.

pro zobrazeni

4.  Zménu hodnoty provedte klavesou < nebo
Fry

S . Nastavenou hodnotu potvrdte =) .

5 Nastavte jmenovitou frekvenci motoru [222].

6 Nastavte jmenovity vykon motoru [223].

7.  Nastavte jmenovity proud motoru [224].

8 Nastavte jmenovité otacky motoru [225].

9. Nastavte UCinik (coso) [227].

10. Vyberte uroven napajeni [21B].

11. Nastavte typ motoru [22]]

12. Parametr [229] Motor ID run: Zvolte “Kratka”,
o

potvrdte klavesou ~~' a stisknéte klavesu start

Mé&ni€ nyni méfi nékteré parametry motoru. Motor
se neotadi a vydava piskavé zvuky. Motor ID run
se ukonci po cca. 1 minuté (na displeji se zobrazi

“Test OK!"), pro pokracovani stisknéte

13. AnIn1 pouzijte jako vstup pro referen¢ni hodnotu.
Tovarné je nastaven na 4-20mA. Pouzivate-li
referenéni (Zadanou) hodnotu 0-10V, pfepnéte
JUPMER pfepina¢ S1 na fidici desce.

Pokud pouzivate signal 2-10V nebo 4-20mA,
zménite to nastavenim parametru [512] Aninl.

14. Vypnéte napdjeni ménice.

15. Zapojte digitalni a analogové vstupy/vystupy, viz
obr. 68.

16. Nyni je v8e pfipraveno.

17. Zapnéte napdjeni.

5.3.4. Provoz ménice

Pokud je vSe pfipraveno, mlzete motor zapnout pomoci
prepinate START!

Tento pfiklad nam ukaze, Ze zapojeni je v pofadku a
motor bude bézZet pod zatizenim.

5.4. Rizeni pomoci tlagitek

Mistni ovladani pomoci ovladaciho panelu ménice je
mozno pouzit napfiklad pfi testovani. Pouzije 400VAC
asynchronni motor a ovladaci panel.

5.4.1. Zapnuti napajeni

Zaviete dvefe ménice. Po pfipojeni napajeni dojde na
ca 5 sekund k zapnuti vnitiniho ventilatoru ménice.

5.4.2. Volba mistniho ovladani

PFi zapnuti méniée se zobrazi parametr [100], Uvodni
okno

1. Stisknéte @ pro zobrazeni parametru [200],
Zakladni Nastaveni.
Fad
2. Stisknéte ~— pro zobrazeni parametru [210],
Provoz.
Fad
3.  Stisknéte ~— pro zobrazeni parametru [211],

D hebe &

Language (Jazyk) a klavesou
)
zvolte ,Cesky* a potvrdte =" .
(4
4.  Stisknéte klavesu ~—' pro zobrazeni parametru
[214], Ref Signal.

<o

5.  Zvolte Tlagitka pouzitim klavesy a stisknéte

e

=/ pro potvrzeni.

6. Stisknéte 8 pro posun na parametr [215],
Start/Stop.

<o

7.  Zvolte Tlagitka pouZitim klavesy a stisknéte
g

= pro potvrzen.
8.  Stisknéte @ pro odchod do menu “Nastaveni” a

poté @ pro zobrazeni parametru [220], Data
Motoru.

5.4.3. Nastaveni dat motoru
oy

—' pro zobrazeni parametru [221].

10. Ke zméné hodnoty pouzijte klavesy & a S
e

Zménu potvrdte klavesou ' .
11. Pro zobrazeni parametru [222] stisknéte @

12. Opakujte kroky 9 a 10 do doby, nez nastavite
spravné vSechna data motoru.

13. Dvakrat stisknéte @ a poté jednou klavesu @
pro zobrazeni parametru [100], Uvodni okno.
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5.4.4. Nastaveni referen¢ni hodnoty
Nastavte referen¢ni hodnotu otacek.

14. Stisknéte klavesu @ pro zobrazeni parametru
[300], Proces.

)

15. Stisknéte klavesu ~—' pro zobrazeni parametru
[310], Nast/Zobr RH.

16. Pro nastaveni hodnoty 10Hz pouzijte klavesy

@ a S . Z dlivodu kontroly sméru otacéeni
volime nizkou hodnotu, aby se pfedeslo
poskozeni motoru.

5.45. Provoz ménice

Na ovladacim panelu stisknéte klavesu (Run R),
pro zapnuti motoru.

Vypnuti motoru se provede klavesou (Stop).

POZNAMKA:

Zadavani otacek (zvySovani / snizovani) v rezimu
mistniho ovladani, Ize pouze v parametru [310] -
Nast/Zobr RH.

Tento pfiklad nam ukaze, Ze hlavni zapojeni je v
poradku a motor bude bézet se zatizenim.
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6. Aplikace

Tato kapitola uvadi pfehled mnoha raznych aplikaci a jejich funkci, pro které jsou vhodné frekvenéni méni¢e Emotron.
Jsou zde uvedeny pfiklady feSeni nejbéznéjsich aplikaci.

6.1. Prehled aplikaci
6.1.1. Jeraby
Problém Reseni Emotron VFX Parametr

Rozbéh s t&Zkym bfemenem je obtizny a
nebezpecny. MlzZe zpUsobit trhnuti s
naslednym rozkyvanim bfemene.

PFimé fizeni momentu, rychld pfedmagnetizace
motoru a precizni fizeni brzdy poskytuje plynuly
rozbéh i s t&éZkym bfemenem.

331-338, 39, 351

Trhavé pohyby muZou zplsobit propad
bfemene ohroZujici bezpeénost majetku a
osob.

Kontrola odchylky otacek prfesné detekuje
zménu zatizeni. To je signalizovano jisticimu
bezpecnostnimu systému k aktivaci mechanické
brzdy.

3AB, 3AC

| pfi chodu bez nebo s lehkym zatizenim je
jefab pohanén pomalou rychlosti. Cas jizdy je
neumérné dlouhy.

Rychlost pfi chodu bez zatizeni mize byt
zvySena pomoci funkce odbuzovani

343, 3AA, 3AD, 713

Brzdéni s t&éZkym bfemenem je obtizné a
nebezpecné. Mlze zpusobit trhnuti a
rozhoupani bfemene.

PFfimé fizeni momentu a vektorové brzdéni
postupné snizuje rychlost az do zastaveni a
teprve poté je aktivovana mechanicka brzda.

213, 33E, 33F, 33G

Jefdbnik dava povel k zabrzdéni dlouho pfed

Systém v koncové poloze automaticky plynule

zvysi se mechanické namahani a riziko
selhani.

zastaveni.

koncovou polohou, aby zamezil narazu pfi zabrzdi, obsluha mGze manipulovat jefabem pfi 3A2-3AA
rozkyvani bfemene. pIné rychlosti
6.1.2. Drtice
Problém Reseni Emotron VFX Parametr
Vysoké zabérové proudy vyzaduji vétsi jisténi M? rpe'nto:/ve fizenl snizuje %%bve rove proudy.
s IR  ams Jisténi mize byt shodné s jisténim
a kabelaz, pro mobilni drtiCe je nutny vétsi P o o 331-338, 351
. , . odpovidajiciho motoru nebo pouzit menSi
dieselovy generator. .
generéator.
Obtizny rozbéh s vysokym zatizenim. I\/Ivoznos:.t %esnenl rozb’ebo'\{eho momentu pro 351-353
pfekonani momentové Spicky.
Material nasvoany do drtice miize zplsobit Hlida¢ zatiZzeni detekuje zménu zatizeni, vyda
. | hasypany P upozornéni nebo aktivuje bezpeénostni 411-41C9
jeho poSkozeni. .
zastaveni.
Nizka ucinnost procesu v dusledku napf.
poskozeného davkovace nebo Hlida¢ zatizeni detekuje zménu zatizeni, vyda 411-41B. 41C-
opotfebovanych celisti. Energie je marena, upozornéni nebo aktivuje bezpeénostni 41C9 !

6.1.3.
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6.1.4. Milyny
Problém Reseni Emotron VFX Parametr
Vysoké zabéroveé proudy vyzaduji vys$Si naroky | Momentové fizeni snizuje zabérové proudy.
na jisténi a kabelaz. Zpusobuji namahani Jisténi mize byt shodné s jisténim 331-338, 350
zafizeni a vy3Si spotfebu energie. odpovidajiciho motoru.
Obtizny rozbéh s vysokym zatizenim Moznost zesileni rozbEhoveého momentu pro 351-353
pfekonani momentové Spicky
Material nasvoany do mivnu mide zpisobit Hlida¢ zatiZzeni detekuje zménu zatizeni, vyda
. | hasypany y P upozornéni nebo aktivuje bezpe€nostni 411-41C9
jeho posSkozeni. f
zastaveni.
Nizka uc¢innost procesu v dusledku napf. e e . . i .
poskozenych nebo opotfebenych &asti Hlidac Z;im,zem detel<_u1g Zmenu ?at'zerl" vyda 411-41B, 41C-
e C y L upozornéni nebo aktivuje bezpecnostni
zarizeni. Energie je marena, zvySi se . 41C9
- PRV . zastaveni.
mechanické namahani a riziko selhani.
6.1.5. Michadla
Problém Reseni Emotron VFX Parametr
Vysoké zabérové proudy vyzaduji vy$si naroky | Momentové fizeni snizuje zabérové proudy.
na jisténi a kabelaz. Zplisobuji namahani Jisténi mize byt shodné s jisténim 331-338, 350
zafizeni a vy$Si spotfebu energie. odpovidajiciho motoru.
Obtizné stanoveni pfipravenosti michaciho Instalovany systém kontroly vykonu na hfideli je
. L2 . 411-41B
procesu. schopen detekce spravnosti viskozity.
Nizka Gcinnost procesu v dlsledku napr. Hlidag zatizeni detekuje zménu zatizeni, vyda
vadné nebo posSkozené lopatky. Energie je - uje " vy 411-41B, 41C -
M i o e upozornéni nebo aktivuje bezpecnostni
marena, zvysi se mechanické namahani a 41C9

riziko selhani.

zastaveni.
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7. Zakladni vlastnosti
V této kapitole jsou popsany zakladni vlastnosti ménice.

7.1. Parametrové sady

Parametrové sady se pouzivaiji v pfipadé, kdy pfi
rdznych reZzimech provozu je vyZadovano odli§né
nastaveni chovani pohonu. Napfiklad stroj vyrabéjici
razné vyrobky potfebuje vice rychlosti a rizné rampy
zrychleni nebo brzdéni. Se ¢tyfmi parametrovymi
sadami se nabizeji Siroké moznosti, kdy Ize rychlym
prepnutim sady zménit chovani ménice a pfizpUsobit ho
tak konkrétnim pozadavkdm pohonu. Nabizi se i
moznost nastavit méni¢ online a tak ménit chod stroje.
Toto je mozné proto, Ze kdykoliv b&€hem provozu nebo
zastaveni Ize kaZzdou ze ¢ty parametrovych sad
aktivovat bud pfes digitalni vstupy nebo ovladaci panel
a menu [241].

Kazda z parametrovych sad mGze byt nastavena
externé pres digitalni vstup. Parametrové sady se
mohou ménit b&hem provozu a mohou byt uloZzeny v
paméti ovladaciho panelu.

7.1.2. Volba a kopirovani parametrovych
sad

Volba parametrové sady se provadi v menu [241],
Volba Sady. Jako prvni nastavte hlavni sadu v menu
[241], standardné je to sada A. PfizpUusobte ostatni
nastaveni potfebné pro aplikaci. Obvykle je vétSina
parametr( stejnych a tak je mozné pro urychleni vyuzit
kopirovani sad A>B v menu [242]. Po zkopirovani
parametrové sady A do sady B upravte pouze
parametry, které je potfeba zménit. Postup je stejny
také u sad C a D, pokud jsou pouzity.

S menu [242] Kopie Sady je moZné zkopirovat cely
obsah jedné sady do druhé. Pokud jsou napf.
parametrové sady voleny pomoci digitalnich vstup,
Digln 3 je nastaven pro “Nast Sady 1" v menu [523] a
Digin 4 je nastaven pro “Nast Sady 2" v menu [524],
pak jsou jednotlivé sady aktivovany dle Tab. 15.

Tab. 27 Parametrové sady

POZNAMKA

Soucasti parametrovych sad nejsou data motoru 1-4
(vkladaji se zvlast), jazyk, nastaveni komunikace, volba
sady a uzamceni klavesnice.

Parametrova sada Nast Sady1 Nast Sady?2
A 0 0
B 1 0
C 0 1
D 1 1

7.1.1. Definice parametrovych sad

Drive nez zacneme pouzivat parametrové sady,
musime se nejdfive rozhodnout, jak budou pfepinany.
Parametrové sady mohou byt pfepinany pomoci
ovladaciho panelu, digitalnich vstupd nebo sériového
rozhrani. Veskeré digitalni a virtualni vstupy je mozné
nastaveny pro volbu parametrovych sad. Funkce
digitalnich vstupt je popsana v menu [520].

Na obr. je naznacen zpUsob aktivace parametrovych
sad pres digitalni vstupy nastavené jako “Nast Sady 1”
nebo “Nast Sady 2.

Parameter Set A
Run/Stap
- SetB

Targues SetC

SetD

Controllers

Limits/Prot.

dax Alarm

11| +24 v

L~ 1 [10]set carl
—
L~ { l15]setctriz

S RS 1)

Obr. 75 Volba parametrovych sad

POZNAMKA:

PFi volbé pomoci digitalnich vstupl je sada aktivovana
okamzité. Nastaveni zvolené parametrové sady bude
aktivovano on-line i béhem provozu (Run).

POZNAMKA:
Standardné je pfednastavena parametrova sada A.

Priklady
Rlzné parametrové sady mohou byt pouzity ke snadné
zméné nastaveni ménice tak, aby bylo mozno jej
okamzité pfizplsobit rdznym pozadavkam aplikace,
napf. kdyz:
e je potfeba optimalizovat nastaveni v rliznych fazich
procesu pro
- zvySeni kvality
- zvySeni pfesnosti fizeni
- snizeni nakladd na udrzbu
- zvySeni bezpec¢nosti

Takto je mozno dosahnout mnoha rtiznych moznosti,
jako napf.:

Volba vice pevnych rychlosti

V jedné parametrové sadé miizete nastavit pomoci
digitalnich vstupu az 7 pevné zvolenych rychlosti.
Kombinaci parametrovych sad je mozno, pfi pouziti
vSech 4 digitalnich vstupu, nastavit az 28 pevnych
rychlosti: Vyuzitim digitalnich vstupl Digin1, DigIn2 pro
nastaveni pevnych rychlosti parametrové sadé a vstupud
DigIn3, Digin4 pro vybér parametrovych sad.

Plnici stroj - 3 rizné produkty
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PFi nastavovani stroje je mozno vyuZit 3 parametrové
sady pro 3 rtzné tipovaci rychlosti. Ctvrta parametrova

sada se pouzije pro “normalni” Fizeni pfi pIlném vykonu.

Zména zpracovavaného produktu na
daném zafrizeni

Se zménou zpracovavaného produktu je nutné zmeénit
také nastaveni tykajici se zrychleni/zpomaleni, max.
otacek, momentu a rychlosti. To Ize jednoduse provést
prepnutim parametrové sady. Kazda sada je
prednastavena pro urcity produkt.

Manualni - automatické rizeni

V pfipadé, Ze se data aplikace doplfiuji manualné a
poté je hodnota automaticky fizena pomoci PID
regulace, Ize toto fesit pouzitim jedné parametrové
sady pro ru¢ni fizeni a jiné sady pro automatické fizeni.

7.1.3. Jeden motor ajedna parametrova
sada

Nej¢astéji pouzivané nastaveni pro Cerpadla a

ventilatory.

Jakmile je zvolen motor M1 a parametrova sada A :

1. Nastavte data motoru.

2. Nastavte veSkeré ostatni parametry, napf. vstupy
a vystupy

7.1.4. Jeden motor a dvé parametrové
sady

Toto nastaveni je vhodné tehdy, pokud stroj pracuje se
dvéma rlznymi rychlostmi, napf. pfi vyrobé dvou
rdznych vyrobka.

Jakmile je nastaven motor M1:

1. Zvolte parametrovou sadu A v menu [241].

2. Nastavte data motoru v menu [220].

3. Nastavte veskeré ostatni parametry, napf. vstupy
a vystupy

4.  Pokud jsou v nastaveni v parametrovych sad
rozdily, je mozné zkopirovat sadu A do sady B,
menu [242].

5. A poté pouze upravte odliSnosti v nastaveni
parametr(i, napF. vstupy a vystupy.

6. Nastavte data motoru a veSkeré ostatni
parametry, napf. vstupy a vystupy.

7.1.6. Autoreset pii poruse

PFi poruchach, které nejsou pro chod ménice kritické, je
mozno vyuzit automaticky povel k resetu ménice a
preklenout tak poruchu ménice. Funkce autoreset se
nastavuje v menu [250]. Maximalni pocet
automatickych resetu je nastavovan v menu [251]. Po
vyCerpani nastaveného poctu se ménic zastavi a
zUstane v poruchovém stavu. Poté je nutny vnéjsi
zasah obsluhy.

Priklad

Motor je vybaven interni tepelnou ochranou. Dojde-li k
prehfati motoru, ménic by jej mél zastavit, vyCkat dokud
se teplota motoru nesniZi a poté se vratit do normalniho
provozu. Objevi-li se v§ak tento problém 3x béhem
kratké doby, je nutné provést kontrolu zafizeni, pfip.
sjednat napravu.

Je doporugeno pouzit nasledujici nastaveni:

¢ Nastavte maximalni pocet restartd; parametr
[251]=3.

e Aktivujte ochranu motoru 12t tak, aby se automaticky
resetovala po 300s; parametr [25A] = 300 s.

¢ Nastavte relé 1, menu [551] = AutoResetPor; po
dosazeni nastaveného poctu restart, ménic
zUstane trvale v poruSe a aktivuje relé 1.

7.1.7. Priority referen€nich signalt

Aktivni referencni signal otacek maze byt nastaven
pomoci nékolika zdrojl nebo funkci. Nize uvedena
tabulka naznacuje jejich priority v zavislosti na
referenénim signalu otacek.

Tab. 28  Priority zadévani referenénich hodnot

NejvySsi priorita V.olbgref. Priorita
signalu

1. Tipovani (Jog), menu [520], [348]

POZNAMKA:
Nemérite uz pak motorova data v sadé B.

7.1.5. Dva motory a dvé parametrové
sady

Toto nastaveni se pouziva tehdy, je-li pouzito zafizeni
se dvéma motory, které nikdy nejsou v chodu soucatné,
napr. navijeci stroj, kdy jeden motor kotou¢ zveda a
druhy jej roztodi.

Nikdy nemohou byt v chodu oba motory sou¢asné.

1. Zvolte parametrovou sadu A v menu [241].

2. Zvolte motor M1 v menu [212].

3. Nastavte data motoru a veSkeré ostatni
parametry, napf. vstupy a vystupy.

4.  Zvolte parametrovou sadu B v menu [241].
5. V. menu [212] zvolte motor M2.

1. Pevné otacky

Svorky 2. MotPot
2. Volba zdroje 3. Anin
referenéniho signalu,
menu [214] Ovl. panel |-

Kom -

Option -
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7.1.8. Nastaveni pevnych referenénich
hodnot

Pomoci ménice je mozno nastavit pevné rychlosti
spinanim pfislusnych digitalnich vstupu. Toto se
vyhodné, pokud je nutné pevné pfizpUsobit otacky
motoru podle urcitych podminek provozu. V kazdé
parametrové sadé Ize nastavit az 7 pevnych
referenénich hodnot, které Ize volit pomoci digitalnich
vstupl nastavenych jako Ref Volba 1, Ref Volba 2, Ref
Volba 3. Pouziti 1 digitalniho vstupu umozriuje vyuziti
dvou pevnych rychlosti, dva digitalni vstupy umoznuji 4
rychlosti, pouzitim 3 vstupt umozruje 8 rychlosti.

Priklad
Pouziti 4 pevnych rychlosti, napf. 50 / 100 / 300 / 800
rpm, vyZaduje nasledujici nastaveni:

e Nastavte DigIn5, parametr [525] = Ref Volba 1.
e Nastavte Digin6, parametr [526] = Ref Volba 2.
e Nastavte parametr [341] = 50 rpm, Min Otacky.
e Nastavte parametr [362] = 100 rpm, Pevna Ref 1.
e Nastavte parametr [363] = 300 rpm, Pevna Ref 2.
e Nastavte parametr [364] = 800 rpm, Pevna Ref 3.

S timto nastavenim bude méni¢ a povelu start pracovat
s rychlostmi dle nasledujicich kombinaci:

e 50 rpm, pokud vstupy DigIn5 a DigIn6é maji hodnotu
LO.

e 100 rpm, pokud Digln5 = HI a Digln6 = LO.
e 300 rpm, pokud DigIn5 = LO a DigIln6 = HI.
e 800 rpm, pokud DigIn5 a DigIn6 maji hodnotu HI.

7.2. Funkce dalkového ovladani

Povely pro Start/Stop/Uvolnit/Reset ménice.

Tyto povely jsou standardné nastaveny pro oviadani
pomoci svorkovnice (svorky 1-22) na fidici desce.
Pomoci funkce Start/Stop [215] a Reset [216] mUze byt
zvoleno ovladani pomoci ovladaciho panelu nebo
sériového rozhrani.

POZNAMKA:
Uvedené priklady nezahrnuji veSkeré moznosti. Je zde

Vzdy se vychazi z vyrobniho nastaveni ménice.

7.2.1. Vyrobni nastaveni
Start/Stop/Uvolnit/Reset
Vyrobni nastaveni je zobrazeno na obr. V tomto

pfikladu je méni¢ spustén a zastaven pomoci Digln 1 a
pomoci Digln 4 je resetovana porucha ménice.

B

3
15
4 i
g 16
) 17
B &
, 18
12
¢ pu
RunR 9
Fal
Reset - 1 -
24 il

o

Obr. 76  Vyrobni nastaveni funkci Start/Reset

Vstupy jsou pfednastaveny pro fizeni Urovni. Vstup je
tedy aktivni tak dlouho, dokud je na ném droven HI.

Funkce Uvolnit a Stop

Obé funkce muzou byt vyuzity jednotlivé nebo
soucCasné. Volba funkce, ktera ma byt pouzita je zavisla
na typu aplikace a zplsobu fizeni vstupt
(Uroveii/Hrana [21A]).

POZNAMKA:

PFi Fizeni hranou musi byt nejméné jeden digitalni vstup
nastaven na funkci “Stop”, protoze funkce “Start”
umoznuje pouze spusténi ménice.

Funkce Uvolnit

PFi povelu Start musi na pfislusném digitalnim vstupu
byt Uroven HI. Pokud je vstup ve stavu LO, vystup
ménice je okamzité blokovan a motor volné dobiha az
do zastaveni.

VYSTRAHA:

Pokud neni zadny digitalni stup nastaven pro funkci
“Uvolnit”, je tato funkce interné automaticky aktivovana.
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Funkce Stop

Pokud je pfislusny vstup ve stavu LO, pohon se zastavi
v souladu s rezZimem zastaveni nastaveném v
parametru

[33B], Stop ReZim. Na obr. je znazornéna funkce
vstupu “Uvolnit” a “Stop” pfi Stop Rezimu [33B] =
Decelerace.

Pro povoleni rozbéhu musi mit digitalni vstup uroven
HI.

sTOP m
(STOP=Dec)
VYSTUPNI /
OTACKY

—
UVOLNENI | | |
VYSTUPNI / r/
OTACKY /:

[ t

nebo je-li aktivovan SPINSTART

Funkce Reset a Autoreset

Dojde-li k zastaveni ménic¢e v dusledku poruchy, mize
byt ménic resetovan dalkové impulsem (zménou z
urovné LO na uroven HI) pomoci digitalniho vstupu
“Reset”, standardné vstup DigIn4. V zavislosti na
zvoleném typu Fizeni pracuje reset ménice nasledovné:

Pfi Fizeni arovni
Zustane-li povel Start aktivni, méni¢ se po povelu Reset
opét automaticky rozb&hne.

Pfi fFizeni hranou
Po povelu Reset je nutno pro opétovny rozbéh ménice
zadat povel Start.

Autoreset je aktivovan trvale pfipojenym signalem. Dale
je mozno nastavit dalSi moznosti Autoresetu v okné
[250].

POZNAMKA:

Pokud je zvoleno ovladani z ovladaciho panelu, pouziti
funkce Autoreset neni mozné.

Vstup Start pfi Fizeni arovni

Vstupy jsou standardné nastaveny pro Fizeni arovni. To
znamena, Ze vstup je aktivni pokud je na ném aroven
HI. Toto fizeni je zpravidla vyuzito napf. pfi fizeni
ménice pomoci PLC.

Obr. 77  Funkce vstup( “Stop” a “Uvolnit”

VAROVANI:

Pokud jsou vstupy nastaveny pro fizeni Urovni pouzity
pfimo k povelim Start a Stop, pak tento zpusob fizeni
neodpovida strojnim predpisim.

POZNAMKA:
PFi Stop Rezimu [33B] = Volny Dobéh je reakce vystupu
stejna jako pfi pouziti vstupu “Uvolnit”.

Obr. ukazuje pfiklad zapojeni vstupl pro funkce
Start/Stop/Uvolnit/Reset.

>
= 12
1
1
2
14
3
15
; 1
Stop - — 7
L]
i} 1
) 1
RunL " 3 %
FunR — Dl g
Enable _ 0 &
Reset ] 2
+24 i
I
B-

Obr. 78  Priklad zapojeni vstupl pro
Start/Stop/Uvolnit/Reset

Vstup “Uvolnit” (ENABLE) musi byt pro start-vpravo
(Run R) nebo start-vlevo (Run L) trvale aktivni. Jestlize
oba vstupy “StartR” a “StartL” jsou aktivni, pak méni¢
zastavuje dle zvoleného Stop Rezimu. Vysvétleni
téchto stavl je znazornéno na obr. 73.
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INPUTS

EMNABLE

STOP

RUMN R

RUN L

OUTRUT
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Right rotation

Left rotation

Standstill

(05-Fi03mew_1)

Obr. 79  Stavy vstupt a vystupl ménice pri rizeni

Urovni

Vstup Start pfi Fizeni hranou

Pro aktivaci fizeni hranou slouzi parametr [21A]
Urovefi/Hrana. Digitalni vstupy jsou aktivovany
vzestupnou hranou signalu z urovné LO na HI nebo
naopak.

POZNAMKA:

Pokud jsou vstupy nastavené na fizeni hranou, a jsou
pouzity pfimo pro povely Start a Stop, pak tento zplisob
fizeni odpovida strojnim pfedpisum (viz kap.8).

Vstupy “Uvolnéni” (ENABLE) a “Stop”, viz obr. 72, musi
byt pfi startu Run R nebo Run L trvale aktivni. Pro smér
otaceni je platna posledni hrana impulsu (Run R nebo
Run L). Vysvétleni téchto stavu je znazornéno na obr.
74.

ENAELE

STOP

RUN R |_|

RUN L L[]

OUTPUT
STATUS

[ ] [

(D8FSnew_1)

Right rotation

Left rotation

Standstill

Obr. 80  Stavy vstupli a vystupti ménice pri fizeni
hranou
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7.3.

Pro ziskani optimalniho vykonu spojeni ménice a
motoru, musi ménic provést méfeni elektrickych
parametr( pfipojeného motoru (odpor statorového vinuti
apod.)

RozSifenou identifikaci ID-Run se doporucuje pouzit
pouze, je-li hfidel motoru volna (tzn. jesté bez spojky).
Pokud to neni mozné, méla by byt pouzita kratka
identifikace motoru.

Identifikace motoru ID-Run

VYSTRAHA:

PFi rozSifené identifikaci motoru dojde k rozto€eni
motoru. Zajistéte proto veskera bezpecnostni opatfeni.

7.4. Pouziti interni paméti

ovladdaciho panelu

Nastavené parametry a data méni¢e mohu byt
zkopirovana do paméti ovladaciho panelu a naopak.
Pro zkopirovani vSech dat z ménic¢e do panelu, zvolte
[244] = “Ano”, Kopie do CP.

Pro zkopirovani dat z ovladaciho panelu do ménice,
zvolte [245] = zkopirovat (poZadovana data), “Kopie z
CP".

Vyuziti paméti v ovladacim panelu je vyhodné v
aplikacich s ménici bez ovladaciho panelu nebo v
aplikacich, kde je vice méni¢u se shodnym nastavenim.
Do ovladaciho panelu Ize zkopirovat data z jednoho
méni€e, pomoci panelu je pfenést na jiny méni¢. Pamét
muZze byt rovnéz vyuzita pro zalohovani nastavenych
parametr(.

ACdive g
— B ——— ] :.._ @ - _.»:
@ —_
@:ﬁ:
@@
e
Obr. 81  Kopie a vloZzeni nastaveni mezi ménicem a

ovladacim panelem
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7.5. Hlidac¢ zatéze a ochrana
procesu [400]
7.5.1. Hlidaé zatéze [410]

Monitorovaci funkce umozniuji pouziti ménice jako
hlidac¢e zatéze. Funkce hlidace zatéze je vhodna pro
ochranu zafizeni pfed mechanickym pfetizenim nebo
odlehéenim jako je napF. zaseknuti nebo poSkozeni
dopravniho pasu, pfetrzeni femene u ventilatoru nebo
chod na sucho u €erpadla. Méni¢ monitoruje zatizeni
pohonu na zakladé vypoctu aktualniho momentu na
hfideli motoru.

Méni¢ umozriuje funkce alarmu pfi pfetizeni (Max Alarm
a Max Vystraha) nebo odleh&eni (Min Alarm a Min
Vystraha).

Zakladni hlida¢ zatéze pracuje s konstantni arovni pro
pretizeni a odleh&eni v plném rozsahu otacek. Tato
funkce se vyuziva v aplikacich s konstantnim
zatizenim, kde moment neni zavisly na rychlosti, napf.
u dopravnikovych pasu, vytlaénych Cerpadel, jefabu
atd.

U aplikaci, kde moment je zavisly na otackach, je
vyhodnéjsi vyuzit funkci zatéZovaci charakteristiky.
Zmérenim nékolika vzorkl zatizeni v celém rozsahu
otacCek se zajisti spravna ochrana pfi jakékoliv rychlosti.
Mezni stavy (Max a Min Alarm) mohou byt nastaveny
pro generovani poruchy. Pokud se zatiZzeni pohonu blizi
nastavenym meznim hodnotam dojde k vyhlaseni
vystrahy. Digitalni nebo reléové vystupy mohou byt
pouzity pro zobrazeni veSkerych vystrah nebo alarmu.
Pouzitim funkce “AutoSet” béhem normalniho provozu
dojde béhem 3 sekund k automatickému nastaveni
vSech Urovni: max. alarm, max. vystraha, min. alarm a
min. vystraha.

Obr. 76 ukazuje priklad pouziti hlidace v aplikaci s
konstantnim zatiZzenim.
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8. EMC normy a provozni

predpisy

8.1. EMC normy

Frekvenéni ménice odpovidaji nasledujicim normam:
EN(IEC)61800-3:2004 Regulované elektrické pohony,
¢éast 3, EMC produktové normy:

Standardni provedeni FM:

Druhé prostredi (standardni EMC) - prostredi
zahrnujici vSechny ostatni instituce.

Kategorie C3: Elektrické pohony se jmenovitym
napétim <1 000 V, uréeny pro pouziti ve druhém
prostfedi a nikoli pro pouziti v prvnim prostfedi.

Option:

Prvni prostredi (rozSitena EMC) - prostfedi zahrnujici
bytovou zastavbu. Jsou zde také zahrnuty podniky
pfipojené pfimo na rozvodnou sit, nizkého napéti bez
prevodnich transformatord, uréenou pro napajeni
domécnosti.

Kategorie C2: Elektrické pohony (Power Drive System
PDS) se jmenovitym napétim <1000 V, které nejsou ani
zasuvnym ani pohyblivym zafizenim a pokud jsou
pouzivany v prvnim prostfedi, jsou uréeny k instalaci a
uvedeni do provozu pouze kvalifikovanym personalem.

8.2. Stop kategorie a nouzoveé

vypnuti

Dle EN60204-1 (Bezpecnost strojnich zafizeni -
Elektricka zafizeni stroju - Cast 1: VSeobecné
pozadavky) jsou definovany 3 Stop-kategorie:

Kategorie 0: Nekontrolovany STOP:
Zastaveni okamzitym odpojenim od sitového napéti.
Soucasné musi byt aktivovana mechanicka brzda. Toto
zastaveni se nesmi provadét pomoci frekvenéniho
ménice nebo jeho Fidicich signald.

Kategorie 1: Kontrolovany STOP:

Zastaveni motoru az do klidového stavu a nasledné
odpojeni od sité. Toto zastaveni se nesmi provadét
pomoci frekvenéniho ménice nebo jeho Fidicich signald.

Kategorie 2: Kontrolovany STOP:

Zastaveni, pfi kterém je zachovano napajeci napéti.
Toto zastaveni se mize provadét pomoci kazdého
Stop-povelu z frekvenéniho ménice.

VAROVANI:

Dle EN60204-1 musi byt kazdy stroj vybaven Stop-
zafizenim kategorie 0. Jestlize specificky ucel vylucuje
pouziti tohoto Stop-zafizeni, musi to byt vyrazné
uvedeno. Mimo to musi byt kazdy stroj vybaven funkci
nouzového vypinani. Toto nouzové vypinani musi co
nejrychleji odpojit napéti na svorkach stroje, které
mohou znamenat nebezpedi, aniz by pfi tom vzniklo
nebezpedi jiného druhu. Pro toto nouzové vypinani je
moZné pouzit Stop zafizeni kategorie 0 i kategorie 1.
Volba kategorie je dana mirou mozného nebezpedci
stroje.

POZNAMKA:

S funkci OSTO_100 (bezpeéné zastaveni) Ize
dosahnout zastaveni ,Safe Torque Off (STO)" podle
EN-IEC 62061:2005, AC:2010, A1:2013, A2:2015 a EN-
ISO 13849-:2015. Viz kap. 13.12.
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9. Komunikace

Frekvenéni méni¢ podporuje nékolik typt komunikace:

e  Galvanicky izolovany Modbus RTU
pres rozhrani RS-485 integrovany na
fidici desce, svorkovnice X1:A+, B-
na Fidici desce. Viz kap.,4. Pfipojeni
ovladani*.

e Modbus RTU pfes rozhrani RS-232
za ovladacim panelem (neni
galvanicky izolovan).

e  Bezdratova rozhrani poskytovana
pFipojenym ovladacim panelem.

e Ovladaci panel s WiFi (option)
poskytuje Modbus/TCP.

e Ovladaci panel s BLE (option)
umoznuje konektivitu s mobilni
aplikaci.

e Fieldbusy jako Profibus DP,
DeviceNET a CANopen.

e  Pramyslovy Ethernet jako
Modbus/TCP, Profinet 10, EtherCAT
a EtherNet/IP.

Dostupné moznosti komunikace viz kap.13. Option

9.1. Modbus RTU

Primarné pouzijte izolované sériové rozhrani RS-485.
Tento port je galvanicky izolovan. Protokol pouZzivany
pro vymeénu dat je zaloZen na protokolu Modbus

Protokol RTU, plivodné vyvinuty spole¢nosti Modicon.

Pro pfenos a vyménu dat je pouzit Modbus-RTU-
Protokol, ktery byl vyvinut na zakldé Modiconu.

Frekven&ni méni¢ zde vystupuje jako Slave s Adresou 1
v konfiguraci Master - Slave. Komunikace je
v poloduplexu, non return zero (NRZ) format.

Baud rate RS-485 je nastavitelna od 2400 do 115200.
Znakovy format ma vzdy délku 11 bitd a sestava z:.

e jeden Start bit

e  osm datovych bitu

o dva Stop bity

e  ztrata parity

K rozhrani RS-232, umisténym za ovladacim panelem
je mozno do&asné pfipojit PC a pomoci softwaru

Obr. 83 RS-232 pod ovladacim panelem

UPOZORNENI:

Pro spravnou funkci RS232 musi byt oba konce
pfipojeni na stejném nulovém potencialu, tj. musi byt
zarucena stejna tzv. signalova nula!

9.2.

Parametrové sady

Informace pro nastaveni rozdilnych parametrovych sad.
Rozdilné parametrové sady u méni€e mohou byt

nastaveny pomoci nésledujicich DeviceNet Cislo
zadosti a Profibus slot/index:
Par. Modbus / Profibus |Profinet 10/ EtherCAT,
sada | DeviceNet | Slot/Index Index CANopen
Index (HEX)
43001- 168/160 - 19385 -
A 43899 172/38 20283 4bb9 - 4de4
44001- 172/140 - 20385 -
B | 44890 176/18 21283 4fal - 51cc
45001- 176/120 - 21385 -
€ |45899 1790253 |22283 5389 - 5706
46001- 180/100 - 22385 -
D 46899 183/233 23283 5771 - 5at3

Parametrova sada obsahuje parametry 43001 az
43529. Parametr sada B, C a D obsahuje stejny typ
informaci. Napfiklad &islo 43123 v parametrové sadé A
obsahuje stejny typ informaci jak 44123 v parametrové

EmoSoft méni¢ napf. ovladat, parametrizovat nebo sadé B.

prenaset data mezi nékolika ménici atd. Pro trvalé

spojeni ménice s PC je ale vyhodnéjsi pouzit nékterou

z komunikacnich option - karet.

POZOR:

Komunikaéni port RS-232, umistény za ovladacim

panelem, neni galvanicky izolovany!
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9.3.

Data motoru

Informace pro nastaveni rozdilnych dat motor.

9.5. Ref. signéal (Zzddana hodnota)

Z4dana hodnota resp. hodnota referenéniho signalu
menu [214] je nastavitelnd pomoci nasledujicich
parametr(:

Prednastaveno 0

Rozsah -16384 az 16384

Odpovidajici hodnota -100% az 100% zadosti

Informace ke komunikaci

Motor Mogbus/ Profibus | Profinet 10/| EtherCAT

DeviceNet | Slot/Index Index Index (HEX)
o [l [ 25 |eaes
M2 |Gioss  |1vansr  |coas |4C9-4i0
M3 |icoss  |1romer  |ouas |SO1-S3b8
M4 |ieoss  |ieos7  |ozazp 57997570

M1 obsahuje parametry 43041 az 43048. Motor M2, M3
a M4 obsahuje stejny typ informaci. Napfiklad Cislo
43043 u motoru M1 obsahuje stejny typ informaci jak

44043 u motoru M2.

9.4.

Povely START/STOP

Nastaveni povell START/STOP pfes komunikaéni
rozhrani.

Modbus/DeviceNet

Modbus /DeviceNet Instance number 42905
Profibus slot /Index 166/64
EtherCAT index (hex) 4b59
Profinet 10 index 19289
Fieldbus format Int
Modbus format In

9.5.1. Hodnota procesu

Je taktéZz mozné posilat pfes Bus komunikaci
zpétnovazebni hodnotu procesu, napf. teplotu pro PID
procesni regulator [380].

V menu ,Proces-Zdroj* [321] nastavte ,F(Bus)".
Pouzijte nasledujici parametry:

0

Rozsah -16384 az 16384

Odpovidajici hodnota -100% az 100% zadosti

Informace ke komunikaci

sadost Funkce
42901 0 Reset
Run, aktivni spole¢né
42902 1 s povely RunR nebo RunL
42903 2 RunR
42904 3 RunL
Poznamka!

Bipolarni referenéni rezim je aktivovan, pokud jsou
aktivni RunR i RunL.

Modbus /DeviceNet Instance number 42906
Profibus slot /Index 168/65
EtherCAT index (hex) 4b5a
Profinet 10 index 19290
Fieldbus format Int
Modbus format In

Priklad:
(Podrobné informace naleznete v pfiru¢ce ,Fieldbus®)

Chceme-li ovladat pohon Bus systémem, pouZijeme
prvni dva bajty ze zakladni fidici instrukce a musime
nastavit parametr [2661] ,FB Signal 1“ na hodnotu
49972. Dale se musi pfenést referen¢ni hodnota (16
bit) a hodnota procesu (16 bit). Toto se provede
nastavenim parametru [2662] ,FB Signal 2“ na hodnotu
42905 a parametru [2663] ,,FB Signal 3" na hodnotu
42906.

POZNAMKA:

Prenasenou hodnotu procesu je mozno odecist na
displeji v menu [710] - Provoz. Zobrazena hodnota
zavisi na nastevenych parametrech ,Proces Min“ [324]
a ,Proces Max“ [325]
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9.6. Popis forméatu Elnt

Parametr v EInt-formatu mize byt uvadén ve dvou
riznych formatech (F). Bud' 15-Bitovy pevny forméat
(unsigned integer format) (F = 0) nebo s pohyblivou
desetinnou te¢kou Emotron floating point format (F = 1).
NejvysSi platny Bit (B15) udava pouzity format.

Format Elnt je popsan nize. VeSkeré parametry
zapisované do registru mohou byt zaokrouhleny k
platnému Cislu pouzivanému vnitfnim systémem.

Je-li parametr v EInt formatu, pak 16 bitové &islo by
mélo byt formatovano nasledovné:

B15 B14 B13 B12 B11 B10 BY9 BB B7 B& BS B4 B3 B2 Bl RO
F=1 &3 &2 el el ml0 m9 m8 m7 mé m5 md m3 m2 ml mo
F=0 B14 B13 B12 B11 B10 BY BB B7 B& BS B4 B3 BZ Bl BO

Pokud je formatovaci bit (B15) 0, pak se vSemi bity Ize
zachazet jako se standardnim celym Cislem bez
znaménka (Ulnt)

Pokud je forméatovaci bit 1, pak se ¢islo interpretuje
takto:

Hodnota =M * 10 * E, kde M = m10..m0 pfedstavuje
mantisu se znaménkem se dvéma sloZzkami a E =
e3..e0 pfedstavuje exponent se znaménkem se dvéma
slozkami.

POZNAMKA:

Parametry s formatem EInt mohou vracet hodnoty jak v
15 bitovém absolutnim formatu (F = 0), tak v Emotron s
plovouci desetinnou €arkou (F = 1).

Priklad:
Zapisujeme-li hodnotu 1004 do registru a tento registr

ma 3 platné znaky, bude tato hodnota zapsana v
registru jako 1000.

Ve formatu “Emotron floating point” (F=1), jedno 16-bit
slovo je uzivano k reprezentaci velmi €etnych (nebo
velmi malych) &isel se 3 platnymi znaky.

Jsou-li data ¢tena nebo zapisovana s pevnou
desetinnou ¢arkou (tzn. bez desetinnych mist), Cisla
mezi 0-32767, Ize pouzit “Emotron 15-bit fixed point”
format (F=0).

Priklad ,Emotron floating point format*“

e3-e0 4-bit signed exponent.
-8..+47 (binary 1000 .. 0111)
m10-mO0 11-bit signed mantissa.

-1024..+1023
10000000000..01111111111)

(binary

Cislo se znaménkem by mélo byt reprezentovano jako
dveé doplrikova binarni &isla, viz. nize:

Binarni hodnota

-8 1000
-7 1001
-2 1110
-1 1111
0 0000
1 0001
2 0010
6 0110
7 0111

Hodnota reprezentovana pomoci formatu Elnt floating
point je me10€.

Pro konverzi hodnoty z formatu “Elnt floating point” na
hodnotu “floating point”, pouzijte pravidla uvedena vyse.

Pro konverzi hodnoty “floating point” do formatu “Eint
floating point”, viz. nize kéd "float_to_eint”.

Priklad ,,Floating point format”

Cislo 1,23 by bylo reprezentovano ve formatu Emotron
s plovouci desetinnou ¢arkou takto

F EEEE MMMMMMMMMMM

1 1110 00001111011

F=1 -> floating point format used
E=-2

M=123

Hodnota je 123x102 = 1,23

Priklad , 15bit unsigned int format*

Hodnota 72.0 mize byt reprezentovana jako &islo s
pevnou desetinnou ¢arkou 72 v rozsahu 0-32767, coz
znamena ze mzeme pouzit 15-bitovy fixed point
format.

Hodnota poté bude zapsana jako:

B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 BO
o o o0 o0 o O O0O0OO0O 1001000

Kde bit 15 ukazuje, Ze je pouzivan format “fixed point”
(F=0).
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PFiklad programovani:
typedef struct

int m:11; // mantissa, -1024..1023
int e: 4; // exponent -8..7

unsigned int f: 1; // format, 1->special emoint format

} eintl6;

unsigned short int float_to_eintl6(float value)
{

eintl6 etmp;

int dec=0;

while (floor(value) != value && dec<16)

dec++; value*=10;

}

it (value>=0 && value<=32767 && dec==0)
*(short int *)&etmp=(short int)value;

else if (value>=-1000 && value<0 && dec==0)
{

etmp.e=0;

etmp.f=1;

etmp.m=(short int)value;

}

else

{

etmp.m=0;

etmp.f=1;

etmp.e=-dec;

it (value>=0)
etmp.m=1; // Set sign
else

etmp.m=-1; // Set sign
value=fabs(value);
while (value>1000)

{

etmp.e++; // increase exponent
value=value/10;

value+=0.5; // round
etmp.m=etmp._m*value; // make signed

return (*(unsigned short int *)&etmp);

float eintl6_to_float(unsigned short int value)

{

float f;

eintl6é evalue;
evalue=*(eintl6 *)&value;
if (evalue.T)

it (evalue.e>=0)
f=(int)evalue._m*powlO(evalue.e);

else
f=(int)evalue._m/powl0(abs(evalue.e));
}

else

f=value;

return T;
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10. Obsluha ovladaciho panelu

Tato kapitola popisuje vyuziti ovladaciho panelu.
Standardné je frekvenéni méni¢ dodavan s ovladacim
panelem, ale mlze byt dodan i bez ného.

10.1. VsSeobecné

Ovladaci panel zobrazuje provozni stavy frekvenéniho
ménice a je pouzivan k nastaveni vS§ech parametru.
Taktéz je mozno pfimo z panelu ovladat motor. Panel
muze byt souc€asti frekvenéniho ménice nebo je mozno
dodat externi ovladaci panel pfipojeny pomoci
komunikaéniho rozhrani. Taktéz je mozno objednat
frekvenéni méni¢ bez ovladaciho panelu.

Poznamka:

Frekvenéni méni¢ maze byt spoustén bez pfipojeného
ovladaciho panelu. Musi vSak byt nastaven tak, aby
bylo mozno pouzit externi ovladaci signaly.

10.2. Ovladaci panel se 4-fadkovym
displejem
Tento ovladaci panel se 4-fadkovym displejem je

vybaven skute€nou funkci hodin. To znamena skute¢né
datum a Cas se zobrazi na napf. pfesny ¢as poruchy.

K dispozici je také jako option ovladaci panel
s Bluetooth komunikaci. Viz kap.13.

LCD displej

4-vadkovy
‘ - o

-t— LED symboly

. @ . -— Ovladaci tlacitka

Funkéni tlacitka

—— Pfepinaci tlaéitko

Obr. 84 Ovladaci panel se 4-fadkovym displejem
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10.2.1. Displej

Podsvétleny displej sestava ze &tyf fadkd po 20-ti
znacich a je rozdélen do nékolika oblasti.

Tyto oblasti jsou popsany nize:

A JKL |
v VVYY v
100 |4 1240rpm
B—{Torque 0% 0.0Nm|[*— H
C —¥|Current 123.3A| ¢ G
Sby [ Key/Key

i

Obr. 85  4-radkovy alfanumericky displej

Oblast A Aktualni Cislo parametru (3 nebo 4 znaky).

Oblast B:  Nazev zahlavi nebo aktualniho parametru
(kromé& menu 100+), (8 znakd).

Oblast C:  Editaéni kurzor parametru se kterym se
pracuje nebo zahlavi v menu [100], (8
znaku).

Oblast D:  Provozni stavy ménice (3 znaky).

Mozné provozni stavy:

Symbol Popis Bit *
Stp Méni¢ zastaven (Stop) 0
Run Méni¢€ v chodu (Run) 1
Acc Rozbéh (Akcelerace) 2
Dec Brzdéni (Decelerace) 3
Trp Porucha (Trip) 4
STO Znamena to, Ze byl aktivovan 5

povel pro bezpecné zastaveni
ménice (Safe Torque Off).

*) Stav zobrazeny v oblasti D na ovladacim panelu Ize
Cist pfes pramyslovou sbérnici nebo sériovou
komunikaci, napf. pomoci adresy Modbus ¢&. 30053, viz
[72B] v kap. 15.

Pfes primyslovou sbérnici nebo sériovou komunikaci je
také mozné Cist vSechny indikace stavu (nejen ty s
nejvysSi prioritou), napf. pomoci adresy Modbus €.
30180 a 30182. Tyto informace se zobrazuji také v
softwaru EmoSoftCom PC-tool (option), viz menu
,Oblast D stat [72B]“. ,Oblast I: Aktivni sada motoru M1
- M4* (Nastavit v nabidce [212]).

Oblast E:  Zobrazuje aktivni parametrovou sadu , B
nebo E [241].

Oblast F:  Aktualni zdroj zadané hodnoty a ovladani.

Oblast G Hodnota parametru , ukazuje nastaveni
nebo vybér v aktivni nabidce (12 znaku).
Tato oblast je v prvni a druhé drovni
nabidky prazdna.
Tato oblast také zobrazuje varovani a
vystrazné zpravy. Za urcitych podminek se
v této oblasti zobrazuje ,+++“ nebo - - -,
dalSi informace viz navod k pouZiti.

OblastH  Hodnota parametru zvoleného v menu
[100] uvedeného v oblasti B (12 znaku)

Oblast | Preferovana hodnota parametru zvoleného
v menu [110]

Oblast J Ukazuje, zda-li je parametru pfifazena
pamét prepinaciho tlagitka nebo zda-li je
méni¢ nastaven pro mistni ovladani z
panelu.

= Pfepinaci smycka

= Mistni ovlddani a Pfepinaci smycka

[ = Mistnim ovladani

OblastKL 7. znak prvniho fadku zobrazuje obracené
B v pfipadé, Ze je aktivni pfipojeni
Bluetooth.

OblastL: 8. znak prvniho fadku zobrazuje
symbol WiFi v pfipadé, Ze je ¥
aktivni pfipojeni WiFi.

POZNAMKA:

V oblasti B a C je k dispozici pouze 8 znaku, to
znamena, ze nékteré texty budou zkraceny.

NL (VL) Dosazen napétovy limit 6
OL (SL) Dosazen otackovy limit 7
PL (CL) Dosazen proudovy limit 8
ML (TL) Dosazen momentovy limit 9
VT (OT) Vysoka teplota 10
1%t Aktivace ochrany motoru 1%t 11
NN (LV) Nizké napéti 12
Sby Zalozni napajeni (Standby) 13
ChV (LCL | Nizka hladina chladici kapaliny 14
Sp Rezim spanku (Sleep) 15
SPS Rychly start (Spin Start) 16
Poznamka prekladatele:

V zavorce jsou uvedeny origindl anglické symboly, které se

zde také mohou zobrazit.
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10.2.2. Uvodni okno [100]

Toto uvodni okno se objevi po kazdém pfipojeni ménice k napajecimu napéti. Rovnéz je okno [100] automaticky
zobrazeno bé&éhem normalniho provozu ménice, pokud tlagitka na panelu nejsou pouzity déle nez 5 minut. Standardné
zobrazuje aktualni proud, otacky a moment

Menu ,[100] Uvodni okno* obsahuje nastaveni provedena v menu
,[110] 1. Fadek*, ,[120] 2. Fadek" a ,[130] 3. Fadek".

100 1240rpm | =——  1.fadek ... menu [110]
Moment 0% O.ONm | =—— 2.fadek ... menu [120]
Proud 123.3A | =—— 3.fadek ... menu [130]
Sby A TI/TI

Rozsifrené monitorovani signalu
Podrzite-li klavesu Esc @ v menu [100], zobrazi se nasledujici okno po dobu, jak drzeni tlaCitka.

Zde se zobrazi prvni, druhy a tfeti fadek menu [100].
Poté se zobrazi dalSi informace vybrané v nabidkach [140], [150] a [160] podle nize uvedeného.

5.fadek ... menu [150]

100 / 1240rpm | =——  1.fadek ... menu [110]
3.9V 0.0A | =—— 2.f4dek ... menu [120]

0.0°C 0.0Hz | <=—— 3.Fadek ... menu [130]
Sby \ /Sv/Sv-- | =<——  4.fadek ... menu [140]

6.fadek ... menu [160]

Pomoci menu ,[170] Rezim zobrazeni® vyberte aktivni typ prezentace menu [100], vyberte, zda se pfi zapnuti ma
zobrazit ,Normalni 100 nebo ,RozSifené monitorovani signalu 100+“. Tfeti volbou je nabidka ,Normalni 100-text" =
menu [100] bez zobrazeni textu ve druhém a tfetim fadku.

10.2.3. ReZimy editace

VSechny ostatni poloZzky menu (jak pro ¢teni, tak i pro éteni/zapis) se pouzivaji nasledujicim zplsobem.

221 1240rpm | =——  Vlevo &islo menu a vpravo hodnota zvolena v [110]

Mot-Napéti <—— Vlevo nazev menu

M1 380V | =—— Vpravo hodnota aktivniho motoru vievo (zde M1)

RUN H TI/TI Vlevo stav rp?r)ic“;e, gktivm’ parame}rové sac’ja’/ ]
vpravo zdroj zadané hodnoty a zplsob ovladani

Bé&hem uUprav parametru se preferované menu nezobrazi a ikona kurzoru bude blikat vlievo. Viz obr. nize.

211 <—— Preferované menu se béhem Uprav nezobrazi
Language 1 I ... kurzor béhem editace blika

[ | 380V

Run R TI/TI
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10.2.4. Registr poruch

Jelikoz ma méni¢ hodiny realného ¢asu, na druhém
fadku se zobrazi zprava o poruSe / vystraze a na tfetim
fadku se zobrazi datum a ¢as, kdy k tomu doslo.

810 i 1240rpm
ExtPorucha

2021-01-25 12:34.40
Run R TI/TI

10.2.5. Realny ¢as

V tomto &tyffadkovém ovladacim panelu jsou
zabudovany hodiny realného ¢asu. To znamena, ze
skute¢né datum a ¢as se zobrazi napf. ¢as porichy. K
dispozici je vestavény kondenzator, ktery je schopen
udrZet hodiny v chodu, pokud dojde k vypadku
napajeni.

V ptipadé ztraty energie je doba zalohy pro funkci hodin
realného ¢asu ca 60 dni, proto se doporucuje
zkontrolovat a popfipadé& nastavit aktualni datum a ¢as
pfi uvadéni ménice do provoru.

Hodiny [930]

Toto menu je pouze pro &teni a zobrazuje aktualni ¢as
a datum. Cas a datum jsou z vyroby nastaveny na CET
(stfedoevropsky stfedni Cas).

V pfipadé potfeby upravte v nasledujicich sub-menu.
Cas [931]

Aktudlni ¢as ve formatu hh:mm:ss
(hodiny:minuty:sekundy)

930 i 1240rpm
Cas
12:34.40
Run @ TI/TI
Datum [932]

Aktudélni datum ve formatu yyyy-mm-dd
(rok:mésic:den)

930 i 1240rpm
Datum

2021-01-25
Run A TI/TI
Den tydne [933]
Aktualni dev tydnu (pouze pro &teni)
933 i 1240rpm
Den tydne

Pondéli

Run A TI/TI

10.2.6. LED symboly

LED diody na ovladacim panelu maji nasledujici
funkce:

Chod Porucha Napéjeni
zelena Cervena zelena
Obr. 86 LED symboly
Tab. 29 LED symboly
Funkce
Symbol
sviti blika nesviti
P sitové sitové
Napajeni ot ot
p napeéti --- napéti
(zelend)
zapnuto vypnuto
Porucha porucha Upozorneni
. - - nebo bez poruchy
(Cervena) ménice .
omezeni
Chod o motor o
. motor bézi motor stoji
(zelena) acc/dec

10.2.7. Ovladaci tlacitka

Pomoci ovladacich tlagitek je mozno pfimo zadavat
povely Start, Stop nebo Reset. Standardné nejsou tato
tlaCitka aktivni a ménic je pfednastaven pro ovladani
pomoci vstupul na svorkovnici. Ovladani tlacitky se
aktivuje v parametrech Ref Signal [214] a Reset [216]
zvolenim moznosti “Tlagitka”.

Je-li néktery digitalni vstup nastaven na funkci
“Uvolnéni FM”, musi byt tento vstup aktivni. Jinak
nebude moZné zadavat povely Start/Stop z ovladaciho
panelu.

Tab. 30 Ovladaci tlacitka

Start ménice se

RUNL smérem otaceni vlevo

STOP/ Zastaveni ménice
RESET nebo kvitace poruchy

Start ménice se
RUN R smérem otaceni
vpravo

POZNAMKA:

Aktivovat povely Start/Stop z ovladaciho panelu a
soucastné ze svorkovnice (vstupy 1-22) neni mozné.
Vyjimkou je pouze funkce Tipovani (JOG), kterd mGze
spustit pohon, viz Tipovani [348]
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10.2.8. Prepinaci tlac¢itko
Toto tlacitko ma dvé funkce:
muZe pracovat jako ,Pfepinac
smyc¢ky parametr(i“ a zaroven jako
Lprepina¢ Tlac/Svorky*.

Kratkym stisknutim pouzijete funkci
pfepinani parametrd, stisknutim a
podrzenim klavesy po dobu delSi nez pét sekund
prepinate mezi mistnim a dalkovym ovladanim, v
zavislosti na nastaveni [2171] a [2172].
PFi upravach hodnot Ize pfepinaci klavesu pouZzit ke
zméné znaménka hodnoty, viz kap.10.5.

Pirepinaci tlacitko - funkce prepinani

Funkce pfepinani umozruje snadny pohyb mezi
parametry pfidanymi do smy¢ky prepinaciho tladitka.
Smyc¢ka prepinaciho tlac¢itka mGze obsahovat
maximalné deset parametrd. Standardné jsou v této
smyc¢ce obsazeny parametry nutné pro tzv. “Rychlé
nastaveni” ménice. Pfepinaci tladitko je mozné vyuzit
pro vytvoreni smy¢ky nejpouzivanéjSich parametr(i v
dané aplikaci.

POZNAMKA:

Pokud nedopatfenim pfidrzite Pfepinaci tlaCitko déle
nez 5 sekund bez sou¢asného stisknuti tlacitek +, -
nebo ESC, mlizete nechtic aktivovat funkci Tla¢/Svorky,
viz. parametr [217].

Pridani parametru ke smy¢ce pirepinaciho
tlacitka

1. Pomoci funkénich klaves prejdéte na parametr,
ktery chcete pfidat k pfepinacimu tlacitku.

2. Stisknéte pfepinaci tla€itko a souc€asné tlacitko +.

Vymazani parametru ze smy¢ky prepinaciho
tlacitka

1. Pomoci funkénich klaves prejdéte na parametr,
ktery chcete vymazat ze smyc¢ky pfepinaciho
tlacitka.

2. Stisknéte prepinaci tlaCitko a sou¢asné tlacitko -.
Na displeji se zobrazi zprava “Smazat!”.

3. Potvrdte tlacitkem ENTER. Displej zobrazi
nasledujici parametr smycky.

Vymazani vSech parametri ze smycky

prepinaciho tlacitka

1. Stisknéte pfepinaci tlacitko a soucasné tlacitko
ESC. Na displeji se zobrazi zprava “Smazat!”.

2. Potvrdte tlaCitkem ENTER. Displej zobrazi zakladni
okno, parametr [100].

Vyrobni nastaveni pfepinaciho tla€itka

NiZe je zobrazena struktura parametru standardné
obsazenych ve smycce prepinaciho tlacitka. Tato
smyc¢ka obsahuje parametry, které je nezbytné nutné
nastavit pfed prvnim spusténim ménice. Stisknutim
prepinaciho tlacitka pfejdeme na parametr [211], poté
je mozno se pohybovat tlacitkem NEXT mezi parametry
[212] az [21A] a ménit jejich hodnoty. Opé&tovnym
stiskem prepinaciho tlacitka pfejdeme na parametr
[221].

Sub menus %

¥

L]
/

100 |- - “

oggle loop |211

221
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Sub menus
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Obr. 87  Vlyrobni nastaveni prepinaciho tlacitka

Indikace parametru obsazeného ve smyéce
prepinaciho tlacitka

Parametry obsazené ve smyc&ce prepinaciho tlacitka
jsou oznaceny symbolem ﬁvv oblasti B displeje.

Prepinaci tlacitko - Tlaéitka/Svorky

Funkce Tlagitka/Svorky je standardné neaktivni. Je
mozno ji aktivovat v parametru [2171] a [2172].

Funkci Tlacitka/Svorky je mozné pfepinat zplisob
ovladdani ménice. Bud ze svorkovnice nebo z
ovladaciho panelu. Tuto Funkci Ize zménit také pres
Digln, viz ,Digitalni vstupy [520]".

Zména zpUsobu ovladani

1. Podrzte pfepinaci tlacitko po dobu 5s dokud se na
displeji nezobrazi napis “Tlacitka?” nebo “Svorky?".

Potvrdte tlacitkem ENTER.
3. ZrusSite stiskem tlagitka ESC.

N

Ovladani tlacitky

Ovladani tlacitky je mozno vyuzit pro doasny provoz
ménice. PFi pfepnuti do rezimu ovladani tlacitky, menu
[2171] a [2172], je mozno méni¢ ovladat pouze pomoci
tlacitek na ovladacim panelu. Skute¢né nastaveni
ménice vSak zUstane nezménéno, napf. podminky pro
Start/Stop a aktualni otacky budou stejné. Je-li méni¢
prepnut do rezimu ovladani tlacitky, je toto zobrazeno
na displeji v oblasti B znackou .

Méni€ je mozno rozbihat a zastavovat pomoci tlagitek
na ovladacim panelu. Referenéni (zddana) hodnota
otacek mlze byt nastavena v parametru [310] pouzitim
tlacitek + a -.
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Ovladani ze svorkovnice

PFi pfepnuti do rezimu ovladani ze svorkovnice, bude
meénic¢ ovladan v zavislosti na nastaveni parametrd
[214] Referencni Signal, [215] Start/Stop a [216] Reset.
Aktualni provozni stavy budou zaviset na nastaveni
typu ovladani ménice a jeho stavu, napf. stav Start/Stop
a nastaveni ¢asu pro rozbé&h a brzdéni v zavislosti na
vybrané referenéni hodnoté&, parametry Cas Acc [331]/
Cas Dec [332].

Pro kontrolu zda je ménic€ rezimu ovladani tlacitky nebo
ze svorkovnice je mozné vyuzit digitalnich nebo
reléovych vystupl. Pokud je méni¢ nastaven na
ovladani tlacitky pak digitalni nebo reléovy vystup je
aktivni (Groven HI), v rezimu ovladani ze svorkovnice
jsou tyto vystupy neaktivni, viz parametry Digitalni
vystupy [540] a Relé [550].

10.2.9. Funkéni tlacitka

Pomoci funkénich tladitek se ovlada Menu, provadeéji se
zmeény parametr( a je také mozné prohlizet nastaveni
parametr(.

Funkéni tlacitka

10.3.

Struktura menu sestava ze 4 Urovni:

Struktura menu

Hlavni Menu . o

. X Prvni znak v Cisle parametru.
1. uroven
2. uroven Druhy znak v Cisle parametru.
3. uroven TFeti znak v Cisle parametru.
4. uroven Ctvrty znak v &isle parametru.

Tato struktura menu je nezavisla na poctu podmenu v
jednotlivych Grovnich.

Menu muze napfiklad obsahovat pouze jeden
nastavitelny parametr (napf. [310], Nast/Zobr
Referencéni Hodnoty) nebo mize menu obsahovat 17
nastavitelnych parametrd (napf. [340], Otacky).

POZNAMKA:

Pokud je pocet podmenu vy38i nez 10, je posledni
Cislice nahrazena pismeny abecedy.

¢_I\“

TER

e

krok do podmenu
potvrzeni zmény

ENTER

7

krok na vyssi urover
menu

nepotvrzeni zmény
parametru

ESCAPE

pfepinani mezi okny

PREVIOUS N -
stejné urovné vlevo

pfepinani mezi okny

NEXT s -
stejné urovné vpravo

snizovani hodnoty
parametru
zména vybéru

zvySovani hodnoty
parametru
zména vybéru

Pfepinani mezi
menu v prepinaci
smycce

Pfepinani mezi
mistnim a dalkovym
ovladanim

Zména znaménka
hodnoty

Toogle
LOC/REM

@
S
:

FPREV NEXT
el
~— [900]
| 800 | (800 S
P | 200 |
| 700 | MAIN MENU
(6o0] 300
‘ (500 |- 400
— T PREV MNEXT
ENTER lTESC —
|41o SUBMENU 1 420]
(tens)
ENTER ”
41? ’j
ENTE — SUBMENU ﬁ
// ] {units)
415
ESC. —— 414 4‘|3J
[4]61 PF[EV MNEXT
—
NG_06-F28
4162

Obr. 88  Struktura menu
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10.3.1. Hlavni menu

V této ¢asti je uveden stru€ny popis funkci hlavniho
menu.

100 Uvodni okno
Toto okno se zobrazi vzdy po pfipojeni ménice k siti.
Standardné zobrazuje vystupni frekvenci a proud. Je
vSak programovatelné pro zobrazeni mnoha jinych
veligin.

200 Nastaveni

Hlavni nastaveni pro pfipravu ménice k provozu.
NejdulezitéjSi zde je nastaveni dat motoru. Obsahuje
také nastaveni rdznych pomocnych funkci a
doplrikovych (option) karet.

300 Proces
Dalsi nastaveni tykajici se aplikace, pro kterou je méni¢
pouzit jako napf. Referenéni otacky, Momentoveé
omezeni, Nastaveni PID atd.

400 Hlida¢ zatizeni a ochrana procesu
Tato funkce umozni vyuzit méni¢ jako hlida¢ zatizeni a
chranit takto pohon nebo celou technologii proti
pretizeni nebo nedostate€nému zatizeni.

500 Vstupy/Vystupy a Virtualni zapojeni
Obsahuje veskera nastaveni vstupud a vystup(.

600 Logické funkce a Casovace
Obsahuje veskera nastaveni podminek pro zpracovani
signalu.

700 Diagnostika
Zobrazeni v§ech provoznich stavli ménice jako napf.
frekvence, zatizeni, vykon, proud, atd.

800 Archiv poruch
Zobrazeni poslednich 10 poruch, uloZzenych v paméti.

900 Informace o systému

Elektronicky typovy Stitek ménice, zobrazeni verze
software a typu ménice.

10.4. Programovani béhem provozu

Mnoho parametrd je mozno meénit béhem provozu
ménice, aniz by se pohon zastavil. Parametry, které
nemohou byt béhem provozu ménény, jsou na displeji
oznacéeny symbolem zamku.

10.5. Editace hodnot parametrti

Zmeéna hodnoty parametru je mozna dvéma riznymi
zpusoby. Tyto zpusoby omezuje Can-komunikace
pouze na alternativu 1.

2621 Baudrate
Stp 38400

Alternativa 1

Stiskem tlacitka + nebo - zménite hodnotu, béhem této
operace na displeji blika kurzor a stiskem pfislusného
tlacitka se hodnota parametru zvySuje nebo snizuje.
Podrzenim tlacitka + nebo - je hodnota parametru
zvySovana nebo snizovana nepretrzité se zvysujici se
rychlosti. Pfepinaci tlacitko je mozné vyuzit ke zméné
znaménka nastavené hodnoty. Znaménko se zméni
také pokud béhem nastavovani hodnota prochazi
nulou. Stiskem tla¢itka ENTER potvrdite zménu.

331 Cas Acc
2.00s

st

blika

Alternativa 2

Stisknéte tlacitko + nebo - . Kurzor na displeji blika.
Poté je mozno tlac¢itky PREV nebo NEXT blikajici
kurzor posouvat az na pozici, ktera ma byt zménéna.
Nyni kurzor blika na zvolené pozici. Stiskem tlacitek +
nebo - zvySime nebo sniZzime hodnotu na pozici
kurzoru. Tato alternativa je velmi vyhodna pfi velkych
zménach hodnot, napf. ze 2 s na 400 s.

Zmeéna znaménka je mozna pomoci prepinaciho
tlagitka.

Priklad: Stiskneme-li NEXT, bude blikat Cislo 4.

331 Cas Acc

Stp 4_.00s
. 4

POZNAMKA:

Pokusite-li se zménit parametr, jenZ béhem provozu
ménit nelze, zobrazi se na displeji napis “Nutny Stop!”.

blika

Stisknutim ENTER ulozime zménu a stisknutim ESC
opustime editaci.

10.6. Kopirovani aktualni hodnoty do
vSech parametrovych sad

Je-li zobrazena néjaka hodnota parametru, stisknéte a
drzte po dobu 5s tlacitko ,ENTER®. Zobrazi se
nasledujici text: ,Do vSech sad?“. Po potvrzeni tohoto
textu tlaCitkem ,ENTER" se provede zkopirovani této
hodnoty do vSech parametrovych sad.
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10.7. Priklad programovani

Na tomto p¥ikladu si ukazeme, jak zménit Cas Acc ze
2.0 sna 4.0 s, dle Alternativy 1.

Blikajici kurzor ukazuje, ze zména je provedena, avSak
neni ulozena. Je-li v této chvili vypnuto sitové napéti,
zména nebude uloZena.

Pro pohyb mezi jednotlivymi menu pouzivejte ESC,
PREV, NEXT nebo Prepinaci tlagitko.

Menu 100
100 OHz zobrazeno po
Stp 0.0A| Pfipojenik siti.

pu Stisknéte NEXT
200 Nastaveni pro pohyb do

Stp menu [200].

Stisknéte NEXT
300 Proces pro pohyb do

Stp menu [300].

Stisknéte ENTER
310 Nast/ZobrRef pro vstup do

Stp menu [310].

Stisknéte 2xNEXT
pro pohyb do
menu [330].

330 Start/Stop
Stp

" Stisknéte ENTER
331 Cas Acc pro vstup do

Stp 2_00s menu [331].

- Drzte stisknuté
331 Cas Acc tla&itko + dokud

Stp I 2 _00s nedosahnete

pozadované
hodnoty.

Nastavenou
hodnotu potvrdte
tlaCitkem ENTER.

331 Cas Acc
Stp 4.00s

Obr. 89  Priklad programovani

Poznamka prekladatele:

Pro jednoduchost byly ponechany graficka zobrazeni displeje
jesté ze starsi verze 2-radkového displeje. Z principialniho
hlediska to nema Zadny vliv na vysvétleni funkce
programovani.
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11. Popis funkci

Tato kapitola popisuje menu a parametry software.
Podrobné informace o ovladacim panelu najdete v

kapitole ,10.2 Ovladaci panel se 4-fadkovym
displejem®.

AC DRIVE

QO A 4

b,

Obr. 90 Ovladaci panel s LCD displejem

11.1. Menu

Nasledujici kapitoly popisuji menu a parametry
softwaru. Najdete kratky popis kazdé funkce a
informace o vychozich hodnotach, rozsazich atd.

K dispozici jsou také tabulky obsahujici informace o
komunikaci. Je zde &islo parametru pro v§echny
dostupné moznosti komunikace a vycet dat.

Na naSi domovské strance v oblasti ,Ke stazeni*
najdete seznam ,Komunikacni informace“ a seznam
»~Sada parametrd“ (angl. . "Communication information",
“Parameter set”).

POZNAMKA:
% Funkce oznacena touto znackou (zamek),

nemuze byt béhem chodu ménéna.

11.1.1. Popis rozvrzeni tabulek menu
V nasledujici kapitole jsou pouzity néasledujici
dva druhy tabulek.

‘332@ 3® Dec Time @

Default: @
® ® (O
222 @ a@ Motor Freq ®
Default: 50 Hz @
Range: 20.0-300.0Hz
Resolution @
1. Parametr nelze béhem provozu meénit.
2. Parametr pouze pro prohlizeni.
3. Nazev parametru zobrazeného na ovladacim

panelu. Vysvétleni textu a symboll na displeji
najdete v kap.10. Ovladani pomoci ovladaciho
panelu strana 89.

4. Tovarni nastaveni parametru (také se
zobrazuje na displeji).

5. Dostupné nastaveni pro parametr, seznam
volby.

6. Hodnota celého Cisla komunikace pro vybér.
Pro pouziti s rozhranim komunikaéni sbé&rnice
(pouze pokud jsou vybrany typové parametry).

7. Popis alternativ vybéru, nastaveni nebo
rozsahu (minimalni - maximalni hodnota).
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11.1.2. RozliSeni hodnot

RozliSeni nastavovanych hodnot je popisovano 3-
mistnym adajem vyjma nastaveni frekvence, ktera je
popsana hodnotou 4-mistnou. Tab.32 zobrazuje
rozliSeni v pfipadé nastaveni 3-mistné hodnoty.

Tab. 32 RozliSeni hodnot

3-mistny udaj Rozliseni

0.01-9.99 0.01

10.0-99.9 0.1

100-999 1

1000-9990 10

10000-99900 100

11.1.3. Radek 1 [110]

Zobrazena hodnota v prvnim fadku Uvodniho okna
[100].

110 Radek 1

Standard: Proces-Hodn

Volba

Proces-Hodn 0 | Hodnota procesu

Otacky 1 | Aktudlni otaCky motoru
Moment 2 | Aktualni moment motoru
Proces-Ref 3 | Referenéni (zadana) hodnota
Mech Vykon 4 | Mechanicky vykon na hfideli
El Vykon 5 | Elektricky vykon motoru
Proud 6 | Aktualni proud motoru

Vyst Napéti 7 | Aktualni vystupni napéti
Frekvence 8 | Aktualni vystupni frekvence
DC Napéti 9 | Napéti DC meziobvodu
IGBT Temp 10 | Teplota chladi¢e IGBT

Tepl Motor * 11 | Teplota motoru

Stav Ménice 12 | Stav ménice

Cas Chodu 13 | Cas chodu ménice

Energie 14 | Spotfebovana Energie

Cas Napajeni | 15 | Cas napajeni ménice
IRC-Otacky ** | 16 | Otacky IRC snimace

Nazev 17 | Nazev jednotky (ménice)
Cas 18 | Redlny &as

Datum 19 | Realny datum

* ~Teplota motoru® je viditelna, pouze pokud mate

nainstalovanou option kartu PTC/PT100 a v menu
[236] je vybran vstup PT100.

**  Lze vybrat, pouze pokud je nainstalovana option
Encoder karta.

Radek 2 [120]
Zobrazenéa hodnota ve 2. fadku tvodniho okna [100].
Moznosti nastaveni zobrazeni stejné jako v menu [110].

120 Radek 2
Standard: Moment
Radek 3 [130]

Zobrazena hodnota ve 3. fadku tvodniho okna [100].
MozZnosti nastaveni zobrazeni stejné jako v menu [110].

130 Radek 3
Standard: Frekvence
Radek 4 [140]

Zobrazenéa hodnota ve 4. fadku ivodniho okna [100].
MozZnosti nastaveni zobrazeni stejné jako v menu [110].

140 Radek 4

Standard: Stav Ménice

Radek 5 [150]
Zobrazena hodnota v 5. fadku tuvodniho okna [100].
Moznosti nastaveni zobrazeni stejné jako v menu [110].

150 Radek 5
Standard: DC Napéti
Radek 6 [160]

Zobrazenéa hodnota v 6. fFadku uvodniho okna [100].
MozZnosti nastaveni zobrazeni stejné jako v menu [110].

160 Radek 6
Standard: Tepl Chladi¢
ReZim zobrazeni [170]

Volba zobrazeni Gvodniho okna [100].

170 Rezim Zobr.
Standard: Normalni 100
Normalni 100 Preferované zoprazeni

v menu 110, 120, 130

RozSifené zobrazeni dle

Vzdy 100+ menu 110 - 160

Normalni 100 ale bez textu ve

Norm100-text druhém a tfetim Fadku
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11.2. Zakladni nastaveni [200]

nastaveni pro provoz ménice a pfisluSnou aplikaci.
Jsou zde podmenu tykajici se ovladani ménice, dat
motoru, ochran, utilit a automatickému resetovani
poruch. Pocet podmenu muze byt pfizplsoben
pridavnym (option) kartam, pfi jejich pfipojeni se
automaticky zobrazi podmenu s jejich nabidkou.

Vybér Motoru [212]

Toto menu se pouziva, pokud mate ve své aplikaci vice
neZ jeden motor. Vyberte motor, ktery chcete definovat.
V meénici je mozné definovat az Ctyfi rizné motory, M1
az M4. Zpracovani sady parametr(i véetné sad motort
M1 - M4 viz kap.11.2.4 Parametrové sady [240] strana
100..

11.2.1. Provoz [210] 212 Vybér Motoru
Toto podmenu zahrnuje volbu pouzitého motoru, Standard: M1
provozniho rezimu, fidicich signal( a sériové
komunikace a je pouzito pro pfizptisobeni ménice M1 0
pozadavkim aplikace. M2 1
Data Motoru jsou pfifazeny
M3 2 | zvolenemu motoru.
Jazyk [211] v 3
Volba jazyka pro LCD displej. Reset ménice do
vyrobniho nastaveni nezméni vami zvoleny jazyk.
ReZim Provozu [213]
211 Language Toto menu se pouziva k nastaveni rezimu Fizeni
motoru.
Standard: English Nastaveni referenénich signal a ¢teni se provadi v
English 0 | Anglicky menu ,Zdroj procesu, [321]".
—— e  Otackovy rezim nabizi pfesnou kontrolu
Svenska 1 | Svédsky rychlosti motoru nezavisle na zatézi.. Tento
Nederlands | 2 | Holandsky rezim rovnéz zvysuje presnost riznych
y analogovych vystupnich signal( souvisejicich
Deutsch 3 | Némecky s ota€kami motoru. Tento rezim Ize také
- - pouzit, pokud je paralelné pfipojeno nékolik
Francais 4 | Francouzsky motor( stejného typu a velikosti. VyZaduje
Espariol 5 | Spanslisky mechanické pfipojeni vSech motort k zatézi.

. K ¢ Momentovy rezim Ize zvolit pro aplikace, kde
Russian 6 | Rusky je treba fidit togivy moment hfidele motoru
Italiano 7 | Italsky nezavisle na utackéach.
= i = i e Uffrezim (V/Hz rezim) (vystupni rychlost [712]
Cesky 8 | Cesky je zobrazena v rpm tj. ot/min) se pouziva, kdyz
Turkish 9 | Turecky je pfipojeno paralelné nékolik motord rizného

- - typu nebo velikosti nebo pokud paralelni
Polski Polsky motory nejsou véechny mechanicky spojeny

se zatézi.
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213 RezimProvozu

Standard: Otacky

Frekvenéni ménic je fizen
otaékami. Zadana hodnota =
otacky s rozb&hovou rampou. Lze
nastavit limity rychlosti a to€ivého
momentu. Pouziti ,pfimého fizeni
toCivého momentu“ (DTC - direct
torque control) jako metody Fizeni
motoru.

Otagky 0

Pohon je fizen to¢ivym momentem.
Referenéni hodnota = toCivy
moment bez rozb&hové rampy. Lze
nastavit limit rychlosti a to€ivého
momentu. Pouziti ,pfimého fizeni
toCivého momentu* jako metody
fizeni motoru.

POZNAMKA: V méni&i nejsou

v tomto pfipadé aktivni zadné
rampy! Musite byt opatrni!

Moment 1

Veskeré fizeni souvisi s kontrolou
frekvence. Tento rezim umoziuje
paralelni provoz vice motorU.
Tento rezim, vyuZivajici PWM
modulaci Ize pouzit i se
Sinusovami vystupnimi filtry.
POZNAMKA: Veskeré funkce a
zobrazeni parametr(l souvisi

s ota¢kami v jednotkach rpm (napf.
Max Otacky = 1500 rpm, Min
Otacky = 0 rpm), i pfesto Ze jsou
reprezentovany vystupni frekvenci.

u/f 2

U/f s reZimem ,pfimého fizeni
to€ivého momentu®, které
umoznuje plynulé zmeény tocivého
momentu motoru.

V tomto pfipadé vice zavisi na
spravnych datech motoru nez na
u/f (PWM).

U/f (VFX) | 6

Referenéni signal [214]

Referencni signal (Zadana hodnota) je nutny pro fizeni
rychlosti motoru. Tento signal maze byt externi,
pfipojeny pres svorky, nebo muaze byt zadavan pomoci
tlaCitek z ovladaciho panelu ménice pfipadné je mozno
vyuzit komunikaéniho rozhrani (napf. RS-485, Fieldbus
nebo bezdratové rozhrani). V tomto menu vyberete
pozadovany zdroj referen¢niho signalu.

214 Ref Signal

Standard: Svorky

Referencni signal je pfiveden
na fidici svorkovnici k
analogovym vstuplm
(svorky 1-22).

Svorky 0

Referenéni hodnota je
nastavena pomoci tlaCitek + a
- na ovladacim panelu. Toto je
mozné pouze pfi zobrazeném
menu [310].

Tlacitka 1

Referenéni hodnota je
zadavana pomoci komunikace
(RS-485, Fieldbus nebo
bezdratova sit).

Dalsi informace viz kap. 9.5.

Kom Rozhrani | 2

Referenéni hodnota je zadana
pomoci option karty, je-li
pfipojena.

Option 3

POZNAMKA:

Doje-li k pfepnuti ovladani ze svorek na tlacitka, pak
posledni hodnota nastavena pomoci svorek bude
pouzita jako vychozi pro zadavani tlacitky.

POZNAMKA:

Rezim ,U/f (VFX)" je stejny jako rezim ,U/f* ve starSich
predchozich modelech ménici VFX.

POZNAMKA:

Méni€ by mél byt zastaven v pfipadé&, Zze dojde ke ztraté
referenéniho signalu nebo fizeni chodu / zastaveni,
napf. kvuli komunikaénim chybam. Proto se dirazné
doporucuje pouzivat dostupné mechanismy ke
sledovani komunikace mezi méni¢em a ovladacim
zafizeni.

DalSi informace najdete v nasledujicich menu:
Klavesnice [2645] a [2646]

Komunikace: RS-485 [262], Fieldbus [263], bezdratova
sit [270]
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Start/Stop [215]
Vybér zdroje pro povely Start/Stop.

Start/Stop pomoci analogovych signald muaze byt
dosazeno pouzitim funkce Stop < Min Ot [342].

215 Start/Stop

Standard: Svorky

Start/Stop signal je pfiveden na

vstupy Fidici svorkovnice (svork
Svorky 0 1_22‘:))y ( Y

Nastaveni viz menu [330] a [520]..

Tlacitka 1 | Start/Stop z ovladaciho panelu

Start/Stop pomoci komunikace

g(c))zmhrani 2 | (RS485, Fieldbus nebo bezdratova
sit). DalSi informace viz kap. 9.4.

Option 3 SEart{Stop pomoci option karty, je-li
pfipojena.

Reset [216]

V pfipadé, kdy dojde k poruse meénice a je nutny jeho
Reset, je nutné pro tuto funkci zvolit zdroj signalu pro
reset.

216 Reset

Standard: Svorky+Tlaé

Reset pomoci externiho signalu
Svorky 0 | pfivedeného na Fidici
svorkovnici (svorky 1-22)

Reset pomoci tlagitek na

Tlacitka 1 s
ovlddacim panelu.

Reset pfes komunikaci (RS485,

Kom Rozhrani | 21 oo, bezdratova sit).

Reset pomoci tlacitek nebo pres

Svorky+Tlag | 3 | o vovnici (svorky 1-22).

Reset pomoci tlacitek nebo
Kom+Tlagitka | 4 | komunikace (RS485, Fieldbus,
bezdratova sit).

Reset pomoci tlacitek,
komunikace (RS485, Fieldbus)
nebo pfes svorkovnici (svorky 1-
22) nebo bezdratova sit

Sv+Kom+Tla¢ | 5

Reset pomoci pfipojené option
Option 6 | karty, pokud tato option funkci
resetu umoznuje.

Funkce tlacitka Local/Remote [217]

Pfepinaci tlaCitko Local/Remote (Mistn&/Dalkové) na
ovladacim panelu ménice, viz kap.10.2.8, ma dvoji
funkci. Jednu z nich Ize je aktivovat v tomto parametru.
Toto tlaCitko ma standardné funkci pfepinaciho tlacitka,
coz umoznuje snadny pohyb mezi vybranymi parametry
v menu. Druha funkce tohoto tlac¢itka umozniuje
jednoduché pfepinani mezi mistnim (tlacitka) a
dalkovym (svorky) ovladanim ménice (viz menu [214] a
[215]).

Mistni rezim je mozno aktivovat i pomoci digitalniho
vstupu. Je-li menu [2171] a [2172] nastaveno na
Standard, pak je mistni rezim vypnut.

2171 Ref Signal
Standard: Standard
Ref. signal v mistnim reZzimu je dany
Standard 0 dle menu [214]
Svorky 1 Ref. S|gn§1| v mistnim rezimu je ze
svorkovnice
Tlagitka 5 Ref. S|gnalv\’/ mistnim rezimu je
pomoci tlacitek
Ref. signal v mistnim rezimu je
Kom 3 - D .
pomoci komunikaéniho rozhrani
2172 Start/Stop
Standard: Standard
Start/Stop v mistnim rezimu je dany
Standard 0 dle menu [215]
Svorky 1 Start/Stop Vv mistnim rezimu je ze
svorkovnice
Tiagitka 2 Start/SFop y'mlstnlm rezimu je
pomoci tlacitek
Start/Stop v mistnim rezimu je
Kom 3 ; D .
pomoci komunikaéniho rozhrani
Zamek [218]

Aby se predeslo nezadoucim zménam v nastaveni
ménice nebo fizeni procesu je mozné uzamknout
klavesnici pomoci kédu. Zamek, okno [218] se pouziva
pro uzaméeni a odemknuti klavesnice. Je-li klavesnice
zamknuta, objevi se napis “,0demknout?“.

Ciselnym kédem 291 Ize provést uzaméeni nebo
odemknuti klavesnice a tak znemoznit nebo povolit
pfistup ke zmé&nam parametri nepovolanym osobam.

PFi uzamcené klavesnici je mozno parametry pouze
prohlizet. Pfi zvolené funkci (Start, Stop, Rezervace) a
zadavani referenéni hodnoty pomoci tladitek, zUstavaji
tyto tlacitka aktivni i pfi zamknuté klavesnici.

218 Zamek
Standard: 0
Rozsah: 0-9999
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Smér Otaceni [219]
Centralni omezeni sméru otaceni.

Tato funkce omezuje smér ota€eni motoru vlevo,
vpravo nebo obé&ma sméry. Toto omezeni ma prioritu
pred veSkerym dal$im nastavenim, napf. pfi nastaveni
smeéru otaceni doprava bude pfikaz k rozbéhu vievo
ignorovan. Definovani sméru otaceni prfedpoklada
spravné zapojeni motoru U-U, V-V a W-W.

Smeér otaceni a reverzace
Smér ota¢eni mize byt zadan:
e povely StartR/StartL z ovladaciho panelu.

e povely StartR/StartL ze svorkovnice (svorky 1-
22).

e  Pomoci sériového rozhrani (options).
¢ Nastavenim parametrd.

A Right

Left

Obr. 91  Smér otaceni

219 Smér Otacdeni

Rizeni - Urovefi/Hrana [21A]

V tomto menu zvolte zplsob Fizeni poveld StartR,
StartL Stop a Reset, které jsou zadavany pomoci
digitalnich vstupu na svorkovnici. Vstupy jsou
standardné nastaveny na fizeni Urovni a jsou aktivni
pouze po dobu, kdy je na né pfivedena uroven Hl.
Pokud je zvoleno Fizeni hranou, vstup bude aktivovan
zmeénou urovné z LO na HI droven (vzestupnou hranou)

21A Uroveri/Hrana
Standard: Uroven
Vstupy jsou aktivovany nebo
g . deaktivovany trvalym HI nebo LO
Uroven (01 - .
signalem. Je obvykle pouZzito napf.
pfi Fizeni méni¢e pomoci PLC.
Hrana 1 \(stupy jsou aktivove'lny prvechodem
signalu z LO na HI uroven.
VAROVANI:

Digitalni vstupy Fizené urovni neodpovidaji strojnim
predpisim, pokud jsou pfimo pouZity pro rozbéh a
zastaveni stroje.

POZNAMKA:

Digitalni vstupy Fizené hranou odpovidaji strojnim
predpisum a lze je pfimo pouzit pro rozbéh a zastaveni
stroje., viz kap.8

Napéti sité [21B]

Standard: R+L

Smér otaceni pouze vpravo.
R 1 | Prikaz StartL ze svorek nebo
tlaCitek bude ignorovan.

Smér otaceni pouze vlevo.
L 2 | Prikaz StartR ze svorek nebo
tlacitek bude ignorovan.

Jsou povoleny oba sméry

R+L 3 v
otaceni.

VAROVANI:

Toto nastaveni musi byt provedeno v souladu

s typovym oznacenim ménice na Stitku a pouzitym
napajecim napétim. Chybné nastaveni mlze zpUsobit
poskozeni ménie nebo brzdného rezistoru.

V tomto menu zvolte jmenovité napéti sité. Na zakladé
této volby se automaticky nastavi dalsi interni
parametry ménice, jako nap¥. uroven brzdného napéti
pro spinani brzdné jednotky atd.

Toto menu urcuje napajeci napéti AC. Odpovidajici
stejnosmérné DC napéti je 1,34 krat vysSi.

Nastaveni je platné pro vS8echny parametrové sady.
Vyrobni nastaveni ,Nedefinovano* je viditelné pouze do
doby nastaveni nové hodnoty. Vyrobni nastaveni [243]
nezplsobi zmeénu jiz nastaveného napéti sité.

Taktéz uroven aktivace brzdové jednotky se odvozuje z
nastaveni parametru [21B].

Poznamka:

Tento parametr je ovlivnén kopirovanim nastaveni
z ovladaciho panelu [245] nebo nastavenim parametrd
prostfednictvim EmoSoftCom.
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21B Napéti Sité
Standard: Nedefinovano
Vyrobni nastaveni ménice.
Nedefinovano | 0 | Pouze kdyZ hodnota jesté nebyla
nastavena
220-240V 1 | Platné pouze pro VFX48/52
380-415V 3 | Platné pouze pro VFX48/52/69
440-480 V 4 | Platné pouze pro VFX48/52/69
500-525 V 5 | Platné pouze pro VFX52/69
550-600 V 6 | Platné pro VFX69
660-690 V 7 | Platné pro VFX69

Typ napajeni
Nastaveni typu napajeni.

11.2.2. Data Motoru

V tomto menu zadavate data motoru, abyste
pFizpusobili frekvenéni méni¢€ pfipojenému motoru.
Takto se zvySi pfesnost fizeni a zobrazeni analogovych
veli¢in.. Frekvenéni méni¢ Emotron VFX miize Fidit jak
asynchronni motory, tak synchronni motory s
permanentnimi magnety (PMSM), v menu [22]] vyberte
typ motoru.

[220]

VAROVANI!

Nepracujte na ménici, pokud je k nému pfipojen
jesteé rotujici synchronni motor s permanentnimi
magnety (PMSM). Rotujici motor totiZ napaji ménié
pres jeho vystupni silové svorky!

[21C]

Standardné je nastaven motor M1, zadana motorova
data proto pfislusi tomuto motoru M1. V pfFipadé
provozu vice motorl je nutné pfed nastavenim
motorovych dat nejprve zvolit motor v parametru [212].

—— POZNAMKA 1:

21C Typ NapaJ ent Data motoru nelze ménit pokud je motor v chodu.
Standard: AC
AC 0 | Standardni stfidavé napajeni POZNAMKA 2:

. Z vyroby je ménic¢ nastaven pro 4-p6lovy motor o
AFE 1 | DC napajeni pres AFE vykonu shodném s vykonem ménice.
DC 3 | DC napajeni
AC/DCV 4 | AC/DC napajeni POZNAMKA 3:

Je-li nastaven parametr do/od AFE napdjeni, nastavi se
nize uvedené parametry nasledovné:

Menu do AFE od AFE
[523] DigIn3 Rezim Spanku Vyp
[542] DigOut3 Chod Brzda
[527] Digin7 Vyp Vyp
[561] V1 VIV Cil Ext. Porucha Vyp
[562] V1 VIV Zdroj ID1 Vyp
[6151] CD 1 DigIn7 Chod

Parametrovou sadu nelze zménit za chodu pokud sady
jsou nastaveny pro rlizné motory.

POZNAMKA 4:

.Data motoru v riznych sadach M1-M4 Ize vratir do
tovarniho nastaveni v menu [243] Tovarni nastaveni.

VAROVANI:

Pro pfedchazeni nebezpecnym situacim a zajisténi
spravného fizeni vlozte spravné udaje dat motoru.

Napéti motoru
Zadejte jmenovité napéti motoru.

[221]

221 Mot-Napéti
400 V pro VFX48
Standard: 500 V pro VFX52
690 V pro VFX69
Rozsah: 100-700 V
Rozliseni: 1V
POZNAMKA:

Hodnota Mot-Napéti bude vzdy uloZena jako trojciferna
hodnota s rozliSenim 1 V.
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Frekvence motoru [222]
Zadejte jmenovitou frekvenci motoru.

Otacky motoru [225]

Zadejte jmenovité asynchronni ota€ky motoru.

222 Mot-Frekv 225 Mot-Otaéky
Standard: 50 Hz Standard: | nwor (viz Pozn. 2, str. 91)
Rozsah: 20,0 -599,0 Hz Rozsah: 30 - 35940 rpm

RozliSeni: 0,1 Hz RozliSeni 1 rpm, 4 znaky

Vykon motoru [223] VYSTRAHA:

Zadejte jmenovity vykon motoru.

223 Mot-Vykon
Standard: | (Pnom) W (vykon frekv. ménice)
Rozsah: 1W-150% x Pnom

RozliSeni: | 3 platné znaky

Pnowm je jmenovity vykon ménice.

Nezadavejte synchronni otacky motoru.

POZNAMKA:

Maximalni otacky [343] nejsou automaticky zménény
pokud jsou zménény otacky motoru.

POZNAMKA:

Zadanim chybné, pfili§ nizké hodnoty mlze zpusobit
pro pohon nebezpecény stav rozbéhem na vysokou
rychlost.

POZNAMKA:

Hodnota vykonu motoru bude vZdy uloZena jako 3-
mistna hodnota ve W az do 999 W a v kW pro vSechny
vySSi vykony.

Proud motoru [224]

Zadejte jmenovity proud motoru. P¥i paralelnim chodu
motorl zadejte hodnotu jako soucet jejich proudu.

224 Mot-Proud

Standard: | Inom méni€e (viz Pozn. 2, str. 91)

Rozsah: 25 - 150% x Inom A

P4ly motoru [226]

Toto menu se zobrazi automaticky v pfipadé, Zze otacky
motoru jsou nizSi nez 500 rpm. Zadani skute¢ného
poctu pold motoru zvySuje pfesnost fizeni ménice

226 Mot-Poly

Standard: 4

Rozsah: 2-144

Cos¢@ motoru [227]

Zadejte jmenovitou hodnotu cos ® motoru.

227 Mot-Cose

Standard: | cosgnom (viz Pozn. 2, str. 91)

Rozsah: 0.45-1.00
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Chlazeni motoru [228]

Nastaveni zplsobu chlazeni motoru. Ovliviiuje
charakteristiku ochrany 1t motoru sniZzenim aktualniho
rozbéhového proudu pfi nizsich rychlostech.

228 Mot-Chlazent
Standard: Vlastni
Bez . 0 | Omezena I%t charakteristika.
Chlazeni
Normalni 12t charakteristika.
Viastni 1 To znamena, Ze pfi nizSich
otackach klesa dovoleny proud
motoru.
Zvy3ena 1%t charakteristika.
. To znamena4, Ze dovoleny proud
Cizi 2 : -
motoru z hlediska ochrany je
nezavisly na otackach.

Je-li zvolen motor bez chlazeni, pak jeho rozbéhovy
proud je omezen na 55% jmenovitého proudu motoru.

Je-li motor s instalovanym ventilatorem na htideli
(vlastni chlazeni), pak jeho rozb&hovy proud omezen
na 87% jmenovitého proudu motoru pfi otackach 20%
ze synchronni rychlosti. Pfi nizsi rychlosti bude
dovolené pretizeni mensi.

Je-li motor s vnéj§im ventilatorem (cizi chlazeni), pak
jeho rozbéhovy proud je omezen na 90% jmenovitého
proudu motoru uz od nulové rychlosti. Od 70%
synchronni rychlosti je proudova ochrana 12t nastavena
na jmenovity proud motoru.

Zavislost jmenovitého proudu a otacek na zplUsobu
chlazeni motoru znazorfiuje obr.

Identifikace motoru - Motor ID-Run [229]

Tato funkce se pouziva pfed prvnim uvedenim do
provozu a doporucuje se pro optimalni doladéni
motorovych dat a k dosazeni optimalniho Fizeni. Béhem
testu blika na displeji hlaSeni ,Probiha test".

Funkce Motor ID-Run (Identifikace motoru) se aktivuje
zvolenim parametru ,Kratka“ nebo ,Rozsifena“ a
aktivuje se stiskem tlacitka RunL nebo RunR na
ovladacim panelu ménice. Pokud je v okné [219] Smér
Otaceni nastaven ,L* nebo ,R® zvolte pro ID-Run
pfislusny smér. Test muze byt pferuSen pomoci tlacitka
STOP na ovladacim panelu nebo odpojenim signalu
UVOLNIT na svorkovnici (pokud je tento digitalni vstup
na tuto funkci nastaven). Po ukonéeni testovaciho
provozu se na displeji objevi hlaSeni ,Test OK!“. Po
tomto prob&hnutém testu je nutno stiskem tlacitka
STO/RESET nebo odpojenim digitalniho vstupu
LUVOLNIT" (je-li aktivovan) uvést méni¢ opét do
normalniho stavu.

PFi ,Kratké identifikaci“ zlstava motor v klidu, je méfren
pouze odpor statoru a rotoru.

PFi ,RozSifené identifikaci“ dojde k rozto¢eni motoru.
Méni¢ méfi odpor a indukénost statoru a rotoru v€etné
momentu setrvacnosti motoru.

229 Motor ID-Run

Standard: Vyp, viz. poznamka

Vyp 0 | Neaktivni

Parametry jsou méfreny
Kratka 1 | injektovanym DC proudem. K
rozto€eni hfidele nedojde.

e a1 12t
100 4. Cizi -
080 | —
®8T 77 Viastni
/| Bez chlazeni
0.55
.20 0.70 2.00

Doplfkova méfeni (nelze je vykonat
pomoci DC proudu) jsou provedena
Rozsifena | 2 | ihned po kratké identifikaci. Motor
musi byt odpojen od zatéze, dojde k
rozto€eni hfidele.

VYSTRAHA:

Béhem ,RozSifené identifikace” dojde k roztoceni
motoru. Dodrzte proto veSkera bezpecnostni opatreni.

POZNAMKA:

Pro provoz ménice neni tento test nezbytné nutny,
avSak bez néj nejsou dynamické vlastnosti pohonu
optimalni.

*IYNe Speed

Obr. 92 1%t charakteristiky

POZNAMKA:

Pokud je identifikace motoru pferusena nebo
neuspésna, displej ménice zobrazi ,Pferuseno!” nebo
.Chyba!“. Zkontrolujte spravné zadana data motoru,
poptipadé spravnost pfipojeni motoru nebo motor
samotny (zemni spojeni, zkrat mezi fazemi, zavitovy
zkrat, pferuSeni faze k motoru apod.).
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IRC Snima¢é [22B]

Tento parametr zapina nebo vypina zavedeni zpétné
vazby z inkrementalniho snimace otacek (IRC) z
motoru do ménice.

22B IRC Snimac

Standard: Vyp

Zap 0 | Funkce IRC snimace zapnuta

Vyp 1 | Funkce IRC snimace vypnuta
IRC-Pulzy [22C]

Nastaveni po¢tu pulzt IRC snimace na jednu otacku.
Pro vice informaci ¢téte uzivatelsky manual pro
Encoder kartu.

22C IRC-Pulzy

Standard: | 1024

Rozsah: 5-16384

IRC-Otacéky [22D]
Zobrazeni méfenych otacek motoru. Pro kontrolu
spravné funkce a instalace snimace nastavte parametr
[22B] na “Vyp”, rozbéhnéte ménic a pfi jakékoli rychlosti
muzete porovnat otacky motoru v okné [712] s

hodnotou v tomto okné [22D], které by mély byt

priblizné shodné. Pokud jsou s opaénym znaménkem,
prohodte mezi sebou vstupy IRC snimace A a B.

22B IRC Snimad

Jednotky: | Orpm (ot/min)

Rozliseni zobrazeni otacek z IRC snimace otacek

POZNAMKA:

PFi pfistupu prostfednictvim komunikace, je signal
nespolehlivy pfi rychlostech mimo -32768 ... 32767.

Motor PWM [22E]

Menu pro pokrocilé nastaveni viastnosti Sitkové pulzni
modulace motoru PWM (= Pulse Width Modulation).

POZNAMKA:

Menu [22E1] — [22E3] jsou viditelna pokud je [22A]
nastaven na ,RozSifené”.

Motor PWM - taktovaci frekvence [22E1]

Nastaveni taktovaci (spinaciu frekvence motoru.

22E1 PWM Takt Fr
3000 Hz

Standard: | (2 kHz pro modely 48-293/295
a 48-365)

Rozsah: 1.50 - 6.00kHz * **

Rozliseni 0,01kHz

*)  Maximum je 8 kHz pokud [222] Motor frekv. >
400Hz a pokud < 400Hz, zUstava max 6 kHz.

**) Spinaci frekvence je interné snizena na minimum
1,5 kHz, pokud je teplota IGBT pfili§ vysoka.
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Motor PWM - rezim [22E2]
Nastaveni taktovaci (spinaci) frekvence motoru.

22E2 PWM Rezim

Standard: Standard

Standard 0 | Standardni rezim

Rezim ,Sin Filtr* pokud je na vystup

Sin Filtr 1 e T . -
ménice pfipojen sinusovy filtr.

POZNAMKA:

Pro IRC s 1024 pulzy bude ¢ita¢ zobrazovat
1024*4 = 4096 pulz( na otacku.

POZNAMKA:

KdyZ je vybrana moznost ,Sin Filt“ tak je taktovaci
frekvence pevné dana. To znamena, ze neni mozné
ménit/fidit taktovaci frekvenci na zakladé teploty.

IRC porucha a hlidani otacek [22G]

Parametry pro hlidani poruchy IRC snimace a kontrolu
odchylky otacek. Zpétnovazebni IRC signal je
porovnavan s vnitini zadanou hodnotou. Obdobna
funkce kontroly odchylky otécek je také dostupna

v nastaveni jefabové sady v parametrech ,Pasmo
deviace® a ,Cas deviace®.

Podminky pro vyhlaSeni poruchy IRC snimade:
1. IRC karta chybi, ackoliv je v ménici aktivovana.
2. Ztrata komunikace IRC karty na déle nez 2s.

3.  Nejsou detekovany zadné pulzy v priibéhu
nastavené povolené prodlevy [22G1] a ménic
hlasi vystrahu ,Momentovy limit* (ML) nebo

Motor PWM - ndhodny [22E3] Proudovy limit* (PL).
22E2 PWM Nahodny POZNAMKA:
Pokud IRC signaly chybi nebo je kabel rozpojen, budou
Standard: Vyp zobrazeny otacky 0 ot/min a ménic bude v nizkych
. . ) otackach signalizovat vystrahu ,Momentovy limit".
Vyp 0 | Nahodna modulace je vypnuta

Nahodna modulace je aktivni.
Sin Filtr 1 | Rozsah nahodné zmény frekvence
je £1/8 Urovné nastavené v [22E1].

udc filtr [22E4]

Aktivace filtru Udc snizi rychlost reakce pohonu na
rychlé zmény Udc. To mlze byt uzitené ke zlepSeni
stability systému pfi pfipojeni k slabé energetické siti,
ale mGze to snizit dynamiku fizeni motoru.

22E4 Udc Filtr

Standard: Vyp

Vyp 0 | Udc filtr je vypnuty

Zap 1 | Udc filtr je aktivni].

IRC-Citaé pulzt [22F]

Viditelné pouze v pfipadé, Ze je nainstalovana Encoder
karta. Zobrazuje po¢et akumulovanych pulzi
kvadraturniho kodéru (QEP).

Muze byt pouZit jako pocitadlo polohy pro zdvihaci a
pojezdové pohony. Hodnota ¢itaCe je uchovana ve 32-
bitovym registre. Pocita nahoru v kladném sméru
otaceni a doll v zaporném sméru otaceni. Lze jej
prednastavit prostfednictvim komunikace na libovolnou
hodnotu v ramci pouzitého formatu sbérnice (Int = 16
bit(, Long = 32 bita).).

22F IRC-Citaé
Standard: | O
Rozliseni 1

POZNAMKA:

Ztrata IRC signalt béhem chodu zplsobi poruchu
.Nadproud F* nebo ,Desat".

Podminky pro vyhlaSeni poruchy deviace otaéek:

Skute¢né IRC otacky prekrogily povoleny rozsah
deviace [22G2] po nastavenou dobu prodlevy [22G1].

POZNAMKA:

Po opétovném vzniku poruchy deviace IRC otacek
bude zobrazena porucha ,Deviace 2“ s oznacenim
ID=2.

IRC porucha - prodleva [22G1]

Stanovuje ¢asovou prodlevu po prekro¢eni
nastaveného pasma deviace otacek [22G2] do vypadku
na IRC poruchu.

22G1 IRC-P Prodl

Standard: | Vyp

Rozsah 0,01-10,00s kde Vyp=0
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IRC porucha - pasmo deviace [22G2]

Ur&uje maximalni povoleny rozsah deviace otacek, tj.
rozdil mezi IRC mé&fenymi otackami a otdCkami
definovanymi rampou ménice.

22G2 IRC-P Pasmo

Standard: | 10%

Rozsah 0 - 400%

IRC porucha - ¢ita€ [22G3]

Parametr zobrazuje maximaini ¢as, ktery se nacte po
prekro¢eni pasma deviace nastaveného v [22G2].
Parametr je uréen k pouziti b&€hem uvadéni do provozu
pro pfesné nastaveni [22G1] a [22G2] a k pfedchazeni
nezadoucich vypadkl béhem nastavovani. Hodnota se
vymaZze nastavenim na 0.

POZNAMKA:

Pokud je v menu [221] zvolen ,PM Sync M*, doporucuje
se zadat [22J] RozSifené.

Pokud v menu [221] vyberete ,PM Sync M“, nastavi se
automaticky nasledujici:

* Menu ,,Spin start [33A]" bude skryto. Znamena to, ze
spinstart neni mozny.

22G3 IRC-P Gitaé
Standard: | 0,000 s

Rozsah 0,00 - 10,00 s
POZNAMKA:

Hodnota se méni a pfi vypnuti bude ztracena.
Vymazani hodnoty je mozné vynulovanim parametru.

Pokud je napéti uvedené na typovém Stitku motoru s
permanentnimi magnety uvedeno jako napéti vztazené
k otd€kam (napéti naprazdno / ,xxx ot/min“), napf. 205V
/ 1000 ot/min, ,Napéti motoru“ pro jmenovité synchronni
otacky 1500 ot/min Ize vypocitat podle nasledujiciho
prikladu:

Synchronni ota¢ky motoru = 1500 ot/min
Napéti naprazdno =205 V /1000 ot/min

Vypocet odpovidajici hodnoty napéti motoru, kterou je
nutno nastavit v parametru [221]:

Synchronni otacky

X Napéti azd
Otacky naprazdno apetinaprazano

takZe po dosazeni je
1500 rpm

—— X205V =307V
1000 rpm

Napéti motoru [221] =

Sled fazi [22H]

Sled fazi na vystupu motoru. V této nabidce muizete
upravit smér otaeni motoru tak, Zze misto pfehazovani
motorovych kabell zvolite ,reverz“..

22H Sled Fazi

Standard: Normalni

Normalni 0 | Normalni sled fazi (U, V, W)

Reverzni 1 | Reverzni sled fazi (U, W, V)

Typ motoru [221]

V této nabidce vyberte typ motoru.

Frekvenéni méni¢e Emotron mohou Fidit asynchronni
motoy, synchronni motory s permanentnimi magnety a
synchronni reluktanéni motory.

Poznamka:

»,Napéti motoru“ se nerovna napéti ekvivalentniho
stejnosmérného motoru (EDCM) specifikovaného
nékterymi vyrobci motora. Nastaveni ,Napéti motoru*
Ize poté vypocitat podle vzorce:

EDCM
V3

Napéti motoru [221] =

RozSifujici data [22]]
DalSi parametry motoru pro synchronni motory s
permanentnimi magnety a synchronni reluktanéni
motory.

Tato nabidka je k dispozici, pouze pokud je v nabidce
[221] vybrana moznost PM Sync M nebo Sync Rel M.

BEMF [22J1]
Elektromotorické napéti (také zpétna elektromotoricka
sila .. Back ElectroMotive Force).

Nastavte BEMF motoru na jmenovity pracovni bod.
Tento parametr nemusi byt vyslovné k dispozici od
vyrobce, ale Ize jej vypocitat z elektrické konstanty Ke a

221 Typ Motoru jmenovitych otadek.

Standard: Async M

AsyncM | O | Asynchronni motor 2271 BEMF

PM Sync M Synchronni motor s permanentnimi Standard: | (zavislé na motoru)

1
magnety

Rozsah 100 - 700 V

SyncRel M | 2 | Synchronni reluktanéni motor T
RozliSeni 1V
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Rs (mQ/ph) [22J2]

Nastaveni rezistence pro fazi. 11.2.3. Ochrana motoru [230]

Tato funkce chrani motor proti pfetizeni v souladu s
normou IEC60947-4-2.

2232 Rs (mQ/ph)

Standard: Undef I’t-Typ [231]
. Ochrana motoru chrani motor proti jeho pfetiZzeni

Undef Nedefinovano v souladu s normou IEC60947-4-2. Referenéni

Rozsah 0,001 - 40000 mOhm hodnotou pro spravnou funkci této ochrany je hodnota

proudu motoru nastavena v parametru [232]. I°t-Cas
[233] urcuje, za jakou dobu ma ochrana 12t pfi pretizeni
Lsd (m H/p h) [223 3] zareagovat. Je-li napf. I’t-Cas [233] nastaven na 1000s,
pak plati pro ochranu horni kfivka na obr. 56. Hodnota
na ose x je faktor, zavisly na nastaveném proudu

v parametru [232]. 12t-Cas [233] je Cas, za ktery po 1,2x

Nastaveni induktace d-osy pro fazi.

2233 Lsd (mH/ph) nasobku pfetizeni motor bud' vypne nebo je redukovan.
Standard: Undef

231 12t-Typ
Undef Nedefinovano

Standard: Porucha
Rozsah 0,001 - 10000,000 mH

Vyp 0 | I°t ochrana motoru nenf aktivni.

. . 5

Lsd (mH/ph) [2234] Porucha 1 Pfi prekroCeni hodnoty It, bude

méni¢ hlasit poruchu “Motor 121",

Nastaveni induktace g-osy pro fazi.
Pfed dosazenim nastavené hodnoty

12t, méni¢ omezuje maximalni

2234 Ls mH/ph moment a proud na hodnoty
9 ( P ) Limit nastavené v parametru [232].
Standard: Undef Moment 2 | Pokud snivigrjy proyd,stalc“:l' pohanét
pohon, méni¢ zlUstava stale
Undef Nedefinovano v provozu. Pokud neni redukovano
tepelné zatizeni, pohon se vypne do
Rozsah 0,001 - 10000,000 mH poruchy.

Tento rezim je podobny jako ,Limit
Moment®, ale omezuje rychlost
misto to¢ivého momentu. To mlze

Limit e x . .
o x 3 | byt uzite€né napf. pro aplikace s
Otacky < x
Cerpadly, kde zatéz roste s
rychlosti. Minimalni povolenou
rychlost Ize nastavit v menu [238]
POZNAMKA:

Kdyz je nastavena volba Mot I°t Typ = Limit, mtze
méni¢ snizit rychlost pod hodnotu MinRychlost aby
dosahl snizeni proudu motoru.
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I’t-Proud

[232]

Nastaveni omezeni proudu pfi zaplsobeni It ochrany.

1%t-Cas [233]

Nastaveni doby I°t ochrany. Pokud méni¢ pracuje na
120% hodnoty It-Proudu, pak po uplynuti této

> nastavené doby je aktivovana I°t ochrana. Plati pokud
232 1°t-Proud je start od 0 rpm.
Standard: | 100% Ivot
Rozsah: 0-150% Imot (nastaveni v menu [224] 233 12t-Cas
Standard: 60 s
POZNAMKA: o N Rozsah: | 60-1200 s
Pokud je v menu [231] nastaveno ,Limit“, musi byt
hodnota vyssi, nez je proud motoru naprazdno.
1006000 T T T T T T
t[s] \
|
\
\
106000 I!\I\\- J
|\
Y\
i\
i
,\\
A
1000 \,‘ — !
F\ ~—_
—_
““‘\,\\_\ -\'\““u\&_
““1-\\‘ TT— . 1600 5 (120%)’\7—7\_1“‘
o b S T - 480556%7_“‘&_1‘_*_‘1_7 ]
N T 2403(120%)‘\-—‘_‘_‘¥¥ ]
T 1205 (209 ) T ]
608 (120%) T T - D ——
1 | | | [ —
1 1.1 1.2 1.3 1.4 15 18 1.7 1.8 1.9 2
Aktudlni vystupni proud / I?t proud

Obr. 93  Funkce 12t ochrany motoru

Graf zobrazuje zavislost doby, kdy I?t ochrana bude
aktivovana pfi pfetizeni proudu motoru 1’t [232] a
prekroceni Casu I12t-Cas [233].

Pokud je okno [231] nastaveno jako “Porucha”, méni¢

se po prekro€eni limitu zastavi a na displeji se zobrazi
JPorucha 12t".

Pokud je okno [231] nastaveno jako ,Limit*, pak pfi
hodnoté 95% nebo blizké nastavenému limitu 12t, ménic
omezuje moment tak, aby tato mez nebyla pfekro¢ena.

POZNAMKA:

Pokud neni mozno snizit proud, méni¢ vypadne po
prekroceni limitu 110%.

Priklad:

Na obr. je silnymi ¢arami zobrazen nasledujici pfiklad:
e V parametru [232] I°t-Proud je nastaveno 100%.

e Parametr [233] I%t-Cas je nastaven na 1000 s.

To znamena, ze ménic¢ po 1000s vypne nebo omezi,
kdyz proud prekroc&i 1,2 nasobek hodnoty nastavené
v parametru [232] (pfednastaveno na 100% Imor).
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Tepelnd ochrana [234]

Toto menu se pouziva k vybéru aktivnich snimaét pro
ochranu motoru PTC a k aktivaci / deaktivaci ochrany
motoru PT100. Aktivni snimace PT100 se voli v menu
[236]. Snimac¢ PTC pfipojeny k prvni karté se aktivuje,
pokud jsou nainstalovany dvé karty, ale je aktivovan
pouze jeden PTC snimac.

Toto menu je viditelné pouze v pfipadé, je-li
nainstalovana v ménici dopliikova PTC/PT100 karta
(option). Termistory motoru (PTC) musi vyhovovat DIN
44081/44082. Ridte se pfiruckou pro PTC/PT100 option
kartu.

234 Tepelna Ochr
Standard: Vyp
PTC a PT100 ochrany motoru
Vyp 0 . < -
nejsou mozné.
1xPTC 1 | PTC ochrana je aktivni.
PT100 2 | PT100 ochrana je aktivni.
1xPTC+PT100 | 3 PTF: a PT100 ochrany jsou
aktivni.
2xPTC 3 | Dvé PTC ochrany jsou aktivni.
oxPTC+PT100 | 3 Dv_e P:I'C a PT100 ochrany jsou
aktivni.

Trida izolace [235]

Tento parametr je zobrazen pouze v pfipadé, je-li
nainstalovana dopliikovd PTC/PT100 karta! Nastaveni
tfidy izolace pouzitého motoru. Urover poruchy pro
snima¢ PT100 bude nastavena automaticky podle
nastaveni tohoto parametru.

235 T Izolace

Standard: F 140°C

A 100°C

E 115°C

B 120°C

WiN |+ |O

F 140°C

F Nema
145°C

H 165°C 5

POZNAMKA:
Tento parametr je platny pouze pro PT100.

POZNAMKA:

Nastavit PTC a PT100 je mozné pouze, pokud je
instalovana jedna nebo dvé option PTC/PT100 karty.

PT100 Vstupy [236]

Nastavuje se, které PT100 vstupy (3 vstupy na jedné
PTC/PT100 karté) pro tepelnou ochranu motoru budou
pouzity. Volbou tohoto parametru je mozno jednotlivé
vstupy aktivovat nebo deaktivovat, takze nevyuzité
vstupy neni nutno oSetfovat zadnym dal$im
propojovanim svorek.

POZNAMKA:

Pokud vyberete moznost PTC, budou vstupy PT100
jako ochrana motoru ignorovany.

236 PT100 Vstupy

Standard: PT100 1+2+3
PT100 1, PT100 2, PT100 1+2,

Volba PT100 3, PT100 1+3, PT100
2+3, PT100 1+2+3, PT100 1-4,
PT100 1-5, PT100 1-6

PT100 1 1 Kanal 1 pro PT100

PT100 2 2 Kanal 2 pro PT100

PT100 1+2 3 Kanal 1+2 pro PT100

PT100 3 4 Kanal 3 pro PT100

PT100 1+3 5 | Kanal 1+3 pro PT100

PT100 2+3 6 | Kanal 2+3 pro PT100

PT100 1+2+3| 7 Kanal 1+2+3 pro PT100

PT100 1-4 8 Kanal 1 aZ 4 pro PT100

PT100 1-5 9 Kanal 1 aZ 5 pro PT100

PT100 1-6 10 | Kanal 1 az 6 pro PT100

POZNAMKA:

Tato nabidka je aktivni, pouze pokud je v nabidce [234]
povolen PT100.
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PTC Motor [237]

U ménicu fady B az D (VFX48/52-003--074), C2 a D2
(VFX48-025--105), C69 & D69 (VFX69-002--058-54) a
C2(69) a D2(69) (VFX69-002--058-20) je moznost
pfimého pfipojeni PTC ¢idla ochrany motoru (nesmi byt
zaménovano s option kartou PTC/PT100, viz kap. 13.9
strana 202). Tento vstup splfiuje normu DIN 44081 /
44082. Elektricka data tohoto vstupu jsou uvedena

v navodu pro OPTION kartu PTC/PT100, kde plati tytéz
Gdaje (viz také stranky vyrobce www.emotron.com,
www.cgglobal.com ).

Toto menu je zobrazeno pouze, kdyz je PTC (nebo
rezistor < 2 kOhm) pfipojen na svorkovnici X1: 78-79,
viz kap. 4.5.

11.2.4. Parametrové sady [240]

Méni¢ nabizi pouziti &tyf riznych parametrovych sad.
Tyto sady mohou byt pouzity pro nastaveni, ktera
pfizpGsobuji méni¢ riznym procesim a aplikacim nebo
vice pfipojenym odliSnym motorim. Rovnéz mohou byt
vyuzity k nastaveni odliSnych rozb&hovych a
dobé&hovych ramp nebo pro nastaveni aktivniho PID
regulatoru apod.

Parametrova sada se sklada ze vSech parametru s
vyjimkou [211] Jazyk, [217] Tla&itka/Svorky, [218]
Zamek, [220] Data Motoru, [241] Volba Sady a [260]
Komunikaéni rozhrani.

POZNAMKA:

Tento parametr nesouvisi s funkci PTC/PT100 na
option karté.

Aktivace funkce:

1. Pripojte termistor na svorky X1:78-79. Pro
otestovani vstupu pouZijte rezistor v rozsahu mezi
50 a 2000 Ohm. V tomto okamZziku se zobrazi menu
[237].

2. Aktivujte funkci nastavenim [237] PTC Motor = Zap.

Je-li funkce aktivni, a pfi poruSe bude hodnota snimace
< 50 Ohm, zobrazi se poruchové hlaseni ,PTC Motor“.

Pokud bude funkce deaktivovana a PTC snima€ nebo
rezistor bude odpojen, parametr [237] nebude pfi
pristim zapnuti napajeni zobrazen.

237 PTC Motor

Standard: Vyp

Vyp 0 | PTC ochrana motoru je deaktivovana
Zap 1 | PTC ochrana motoru je aktivovana
I’t-Min Ot [238]

Zde se nastavuje minimalni povolené otacky, kdyz je
v menu [231] nastavena funkce ,Limit Otacky".

Napf. se to pouziva pro ¢erpadla, ktera by neméla
pracovat pod urcité otacky.

238 12t-Min Ot

Standard: | O rpm

Rozsah 0 - Max Otacky

Zavisi na:: | Nast/ZobrRef [310]

POZNAMKA:

Aktualni ¢asovace plati pro vSechny sady. Je-li
zménéna parametrova sada, jsou funkce ¢asovacu

v této sadé také zménény dle nové sady, ale hodnoty
Casovacl zustanou beze zmén.

Volba sady [241]

Zde zvolte parametrovou sadu. Kazdé menu zahrnuté v
parametrovych sadach je vyznaceno znakem A, B, C
nebo D v zavislosti na zvolené parametrové sadé. Sady
Ize pfepinat pomoci tlaCitek na ovladacim panelu,
pomoci digitalnich vstupt nebo pomoci sériové
komunikace. Parametrové sady mohou byt ménény i za
chodu ménice. Pouze, jsou-li rozdilné motory M1 az
M4, pak je mozZno je pfepnout az kdyz je motor
zastaven (ve STOPu).

241 Volba Sady
Standard: A

Volba: A, B, C, D, Digin, Com, Option

A 0

B 1 | Pevna volba jedné ze ¢tyF

c 2 | parametrovych sad A, B, C nebo D.
D 3

Parametrova sada je volena pomoci
digitalniho vstupu. V okné [520]

Digin 4 definujte digitalni vstup pro tuto
funkci.

Kom 5 Parametrova sada je zvolena

Rozhrani pomoci sériové komunikace.
Parametrova sada je zvolena

Option 6 | Pomoci option Kkarty. Plati pouze v

pfipadé&, Ze option karta umozriuje
tuto volbu.

Aktivni sada je zobrazena v parametru [721] Stav FM.

POZNAMKA:

Parametrova sada nemuze byt za chodu zménéna
pokud zména sady zahrnuje zménu motoru (M2-M4).
V tomto pfipadé pfed zménou parametrové sady
zastavte motor.
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Priprava parametrové sady pfi riznych
motorech M1-M4:

1. V parametru [241] zvolte poZzadovanou sadu A-D

2. Pokud pouzivate vice nez jeden motor, zvolte
motor M1-M4 v parametru [212] Vybér motoru.

3. Nastavte data pfislusného motoru v parametrové
skupiné [220] Data motoru.

4. Nastavte ostatni poZadované parametry
prisludejici k této parametrové sadé.

Vyrobni nastaveni [243]

Pomoci této funkce Ize zvolit étyfi rizné drovné
obnoveni vyrobniho nastaveni. Pfi obnoveni

standardniho nastaveni budou veskeré zmény
parametr(i resetovany do vyrobniho nastaveni.

Tato funkce také zahrnuje volby pro nacteni vychoziho
nastaveni do Ctyf rdznych sad dat motoru.

Pro nastaveni sady pro jiny motor tento postup 243 Verbn I Nast
opakujte. Standard: A
] A 0
Kopie sady [242] 5 N
Tato funkce umozfiuje kopirovat obsah parametrovych Reset zvolené parametrove sady
sad libovoln& mezi sebou. C 2 | dovyrobniho nastaveni.
D 3
242 Kopie Sady Reset vech parametrovych sad
ABCD 4 > . .
do vyrobniho nastaveni.
Standard: A>B
- Reset celého menu do vyrobniho
A>B 0 | Kopie sady A do sady B Komplet 5 | nastaveni, mimo parametri
A>C 1 Kopie sady A do sady C Menu %S;g [221]-{228], [261], [3A1] a
A>D 2 Kopie sady A do sady D M1 6
B>A 3 Kopie sady B do sady A M2 7
- Reset zvolené motorové sady do
B>C 4 | Kopie sady B do sady C M3 g | vyrobniho nastaveni.
B>D 5 Kopie sady B do sady D M4 9
C>A 6 Kopie sady C do sady A M1M2M3M4 | 10 Reset vSech motorovych sad do
C>B 7 Kopie sady C do sady B vyrobniho nastaveni.
C>D 8 Kopie sady C do sady D
D>A 9 Kopie sady D do sady A POVZ,NAMKA: ] L
- Pocitadlo poruch a ostatni okna uréena pouze pro
D>B 10 | Kopie sady D do sady B diagnostiku nejsou nastavitelna a tudiz reset do
D>C 11 | Kopie sady D do sady C vyrobniho nastaveni na né nema vliv.
POZNAMKA: POZNAMKA:

Aktualni referenéni hodnota nastavena v menu [310] se
v zadném pfipadé nikdy nekopiruje ani nepfenasi!

A>B znamen4, Ze obsah parametrové sady “A” bude
zkopirovan do parametrové sady “B”.

Jestlize je zvoleno “Komplet Menu”, zobrazi se hlaseni
“Zménit?”. Pro volbu “Ano” zméacknéte tladitko “+” a
nasledné potvrdte tlacitkem “ENTER”.

POZNAMKA:

Parametry v menu [220], data motoru nejsou pfi
vyrobnim nastaveni zménény.
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Kopie do ovladaciho panelu [244]

Veskera nastaveni véetné dat motoru Ize zkopirovat do
ovladaciho panelu. Povel k chodu je béhem kopirovani
ignorovan.

Sada parametrrt pri chybé komunikace[246]
V toto menu se nastavi sadu parametr(, ktera by méla
byt nactena, kdyz dojde k chybé komunikace, pokud je
rezim poruchy komunikace nastaven na zménu sady
parametrl (viz [2641], [2643] a [2647]).

Kdyz chyba komunikace zméni sadu parametrd,

244 Kopie do CP aktivuje se digitalni vystup nebo relé ,ChybaKomSada®.

Standard: Nekopirovat

Nekopirovat | 0 | Kopirovani neprobéhne 246 ChybaKomSada

Kopirovat 1 | Kopirovani celého nastaveni Standard: ZachovatPosl

_ A 0 | Nastavena budou data sady A.
POZNAMKA: B 1 | Nastavena budou data sady B
astavena budou data sa

Skute¢na hodnota menu [310] nebude zkopirovana do v udou y

paméti ovladaciho panelu. C 2 | Nastavena budou data sady C
D 3 | Nastavena budou data sady D

Kopie z ovlddaciho panelu [245] Sada parametrt se voli pomoci

Tato funkce umozni zkopirovat viechny nebo vybrané Digln 4 | digitalniho vstupu. V- menu [520]

parametrové sady nebo parametry motor(i z ovladaciho Digitalni vstupy se definujte

panelu do ménice. odpovidajici digitalni vstup.
zachovapos! | 5 | Nedok ke amént, zisane

245 Kopie z CP

Standard: Nekopirovat

Nekopirovat | O Kopirovani neprobéhne

A 1 Kopirovana budou data sady A.

B 2 Kopirovana budou data sady B

C 3 Kopirovana budou data sady C

D 4 | Kopirovana budou data sady D

Kopirovana budou data sady

ABCD 5 AB.C.D

A+Mot 6 Kopie sady A vCetné dat motord.

B+Mot 7 Kopie sady B v¢etné dat motor(.

C+Mot 8 Kopie sady C v€etné dat motora.

D+Mot 9 Kopie sady D v&etné dat motor(.

ABCD+Mot 10 Kopleasady A,B,C,D véetné dat

motord .

M1 11 | Kopie dat motoru M1

M2 12 | Kopie dat motoru M2

M3 13 | Kopie dat motoru M3

M4 14 | Kopie dat motoru M4

M1M2M3M4 | 15 | Kopie dat vSech motort M1,2,3,4

VesSkera data z ovladaciho
Vse 16 | panelu budou kopirovana do
ménice.

POZNAMKA:

Nacteni z ovladaciho panelu neovlivni hodnotu v
nabidce [310].
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11.2.5. Autoreset / Podminky [250]

Vyhodou funkce Autoreset je automaticka kvitace
poruchy v pfipadé nahodného selhani, které neohrozi
proces a méni¢ mlze pokracovat v chodu bez vypadku.
Pouze pfi pfetrvavajicich a opakujicich se poruchach,
hlasi méni¢ poruchu, ktera informuje o nutném zésahu
operatora.

Priklad:

Obcasné kratké vypadky napajeciho napéti mohou mit
za nasledek zastaveni ménice a zobrazeni poruchy
“Podpéti” na displeji. Pouzitim funkce “Autoreset” bude
tato porucha automaticky resetovana aniz dojde k
vypadku ménice a vyhlaseni poruchy.

e Funkce Autoreset vyzaduje trvale pfivedeny
signdl na digitalni vstup “Reset”.

e Aktivace Autoreset je mozna v parametru [251]
Pocet Poruch.

eV menu [2525] Podpéti vyberte podminky
vypnuti, které bude mozné automaticky
resetovat funkci Autoreset po uplynuti
nastavené doby zpoZzdéni.

Pocet Poruch [251]

Nastaveni hodnoty vétSi nez 0 se aktivuje funkce
Autoreset. Tato hodnota udava, maximalni povoleny
pocet automatickych resetll béhem 10 minut, poté
dochazi k trvalému vypadku ménice z ddvodu opakujici
se poruchy. P¥i pfetrvavajicim poruchovém stavu nelze
provést reset ménice.

Pokud vnitini ¢ita¢ po¢tu automatickych resetl
obsahuje vice poruch, nez je zvoleny pocet pokus,
nem(ze byt automaticky reset proveden a ménic
zUstane trvale v poruchovém stavu.

Pokud v se pribéhu 10 minut nevyskytne dalsi
porucha, vrati se Cita€ o jednu pozici zpét.

Bylo-li dosazeno maximalniho poctu poruch, je ¢as
poruchy oznacen symbolem “A” (menu 8x0).

Dojde-li k vy¢erpani vSech pokusl o Autoreset, musi
byt vynulovéano pocitadlo automatického resetu. To se
provadi deaktivaci digitalniho vstupu a jeho opétnou
aktivaci.

Priklad:
e Autoreset [250] =5
e Bé&hem 10 minut se vyskytlo 6 poruch

e  Privyskytu Sesté poruchy se funkce Autoreset
jiz neuplatni, nebot doslo k pfekroceni Cisla 5
béhem 10 minut a méni¢ zlstane trvale v

251 Po&et Poruch
Standard: 0 (Autoreset neaktivni)
Rozsah: 0-10 pokust

POZNAMKA:

Automaticky reset poruchy je aktivovan az po uplynuti
nastaveného €asu rampy!

Ochrana pohonu [252]
Vysokéa Teplota [2521]

Jakmile porucha zmizi, zacne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

2521 Vysoka Tepl
Standard: Vyp
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

POZNAMKA: Automaticky reset poruchy je aktivovan
az po uplynuti nastaveného ¢asu rampy!

Prepéti D [2522]
Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.

Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

2522 Prepéti D
Standard: Vyp
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

POZNAMKA: Automaticky reset poruchy je aktivovan
az po uplynuti nastaveného ¢asu rampy!

Piepéti G [2523]
Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.

Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

poruchovém stavu. 2523 Prepéti G
e Vynulujte pocitadlo autoresetu poruch:
nastavte digitalni vstup pro Reset z urovné Hi Standard: Vyp
na uroven LO a zpét na HI. Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)
e Funkce Autoresetu je opét pfipravena.
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Prepéti [2524]
Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je

Chladici Voda - TP

Zvolte poZadovanou reakci na poruchu.

[2529]

funkce aktivni.

2529 ChladVvodaTP
2524 Prepéti Standard: Porucha
Standard: Vyp Porucha Motor zastavi volnym dob&hem
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0) Decelerace Motor zastavi po rampé
Podpéti [2525]
Jakmile porucha zmizi, zaéne odpo&et doby zpozdéni. Ochrana motoru [253]

Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je

funkce aktivni.

2525 Podpéti

Standard: Vyp

Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

Nadproud F [2526]

Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.

Motor-Ztrata

[2531]

Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je

funkce aktivni.

2531 Motor Ztrata
Standard: Vyp
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

2526 Nadproud F

Standard: Vyp

Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

Power Fault [2527]

Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

2527 Power Fault
Standard: Vyp
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

Chladici Voda - LO (nizk& hladina)  [2528]

Jakmile porucha zmizi, zacne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

POZNAMKA: Viditelné pouze v pfipadé zvoleni funkce
“Motor-Ztrata” v menu [423].

Rotor-Blok [2532]

Jakmile porucha zmizi, zacne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

2532 Rotor Blok

Standard: Vyp

Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

Motor 1% [2533]

Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

2533 Motor 12t
Standard: Vyp
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

2528 ChladVodal0 Motor It - Typ Poruchy [2534]
Standard: Vyp Zvolte pozadovanou reakci na poruchu Motor 12t .
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0) 2534 Motor 12t TP
Standard: Vyp Standard: Porucha
Porucha Motor zastavi volnym dobéhem
Decelerace Motor zastavi po rampé
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PT100 [2535]

Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

Externi Teplota Motoru

[253A]

Jakmile porucha zmizi, zacne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je

funkce aktivni.

253A Ext TeplMot
Standard: Vyp
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

2535 PT100
Standard: Vyp
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

PT100 - Typ Poruchy

Zvolte poZadovanou reakci na poruchu.

[2536]

Externi Teplota Motoru - Typ Poruchy [25S]
Zvolte pozadovanou reakci na poruchu.

25S Ext Mot TP
Standard: Vyp

Porucha 0 | Motor zastavi volnym dobéhem
Decelerace | 1 | Motor zastavi po rampé

Brzda Porucha

[253C]

2536 PT100 TP

Standard: Vyp

Porucha Motor zastavi volnym dobéhem
Decelerace Motor zastavi po rampé

PTC [2537]

Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je

funkce aktivni.

2537 PTC
Standard: Vyp
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

PTC - Typ Poruchy

[2538]

Zvolte pozadovanou reakci na poruchu PTC.

Jakmile porucha zmizi, zacne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je

funkce aktivni.

253C BR Porucha

Standard: Vyp

Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

IRC Snimac [253D]

Jakmile porucha zmizi, zacne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je

funkce aktivni.

2538 PTC TP c
253D IRC Snimac
Standard: Vyp
Standard: Vyp
Porucha Motor zastavi volnym dobéhem
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)
Decelerace Motor zastavi po rampé
Nadotacky [2539]
Jakmile porucha zmizi, zacne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.
2539 Nadotacky
Standard: Vyp
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)
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Komunikace + Vstupy/Vystupy [254]
Kom Error - Chyba komunikace [2541]

Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

2541 Kom Error

Standard: Vyp

Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

Kom Error - Typ Poruchy [2542]

Zvolte pozadovanou reakci na poruchu PTC.

2542 Kom ErrorTP
Standard: Vyp

Porucha 0 | Motor zastavi volnym dobéhem
Decelerace | 1 | Motor zastavi po rampé

Analogovy vstup < Offset [2543]

Jakmile porucha zmizi, zacne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

2543 AnIn<Offset
Standard: Vyp
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

Analogovy vstup - Typ Poruchy [2544]
Zvolte pozadovanou reakci na poruchu PTC.

2544 Anln TP

Standard: Vyp

Porucha 0 | Motor zastavi volnym dobéhem
Decelerace | 1 | Motor zastavi po rampé

Hlida¢ Zatéze [255]
Min Alarm [2551]

Jakmile porucha zmizi, zacne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

2551 Min Alarm

Standard: Vyp

Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

Min Alarm - Typ Poruchy [2552]
Zvolte poZadovanou reakci na poruchu.

2552 Min AlarmTP
Standard: Vyp

Porucha 0 | Motor zastavi volnym dobé&éhem
Decelerace | 1 | Motor zastavi po rampé

Max Alarm [2553]

Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

2553 Maxn Alarm

Standard: Vyp

Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

Min Alarm - Typ Poruchy [2554]

Zvolte poZadovanou reakci na poruchu.

2554 Maxn AlarmTP
Standard: Vyp

Porucha 0 | Motor zastavi volnym dobé&éhem
Decelerace | 1 | Motor zastavi po rampé
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Cerpadlo [256]
Cerpadlo [2561]

Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

2561 Cerpadlo

Standard: Vyp

Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)
Jefab [257]

Jerab - Deviace (odchylka otacek) [2571]

Jakmile porucha zmizi, zacne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

Externi Porucha [258]
Externi Porucha 1 [2581]

Jakmile porucha zmizi, zacne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

2581 Ext Poruchal
Standard: Vyp
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

Externi Porucha 1 - Typ Poruchy [2582]

Zvolte poZadovanou reakci na poruchu.

2582 Ext.Porl TP
Standard: Vyp

Porucha 0 | Motor zastavi volnym dobéhem
Decelerace | 1 | Motor zastavi po rampé

2571 Jer .Deviace

Standard: Vyp

Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)
Jerab - Porucha komunikace [2572]

Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

Externi Porucha 2 [2583]

Jakmile porucha zmizi, za¢ne odpocet doby zpozdéni.
Po uplynuti této doby se alarm resetuje, pokud je
funkce aktivni.

2583 Ext Porucha2
Standard: Vyp
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

2572 Jeftab Kom
Standard: Vyp
Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)

Externi Porucha 2 - Typ Poruchy [2584]

Zvolte poZadovanou reakci na poruchu.

2584 Ext.Por2 TP
Standard: Vyp

Porucha 0 | Motor zastavi volnym dobéhem
Decelerace | 1 | Motor zastavi po rampé
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11.2.6. Komunikaéni rozhrani [260]

Integrované komunikaéni rozhrani RS485 na
svorkovnici X1: A+ a B bude vzdy povoleno bez ohledu
na nastaveni v menu [261] - Typ komunikace. Dale
muze byt pouzit soubézné s jakoukoli volbou Fieldbus
na rozhrani X4.

Menu [262] RS232/485 a jeji podmenu slouzi ke
konfiguraci integrovaného rozhrani RS485.

Tato funkce definuje parametry pro komunikaci pfes
sériové rozhrani. Sériova komunikace je realizovana
pomoci dvou option karet: RS232/485 (Modbus/RTU) a
Fieldbus (CANopen, Profibus, DeviceNet, Modbus/TCP,
Profinet 10, EtherCAT a EtherNet/IP).

Pro vice informaci viz kap.9 a pfisluSny manual k option
kartam.

Typ komunikace [261]
Zvolte RS232/485 [262] nebo Fieldbus [263].

RS232/485 [262]

Stisknéte ENTER pro nastaveni parametrd komunikace
RS232/485 (Modbus/RTU).

262 RS232/485

Baudrate [2621]

Nastavte prfenosovou rychlost.

POZNAMKA: Tato adresa se pouziva pouze pro
integrovanou / izolovanou option kartu RS485.

2621 Baudrate

Standard: 9600

2400

4800

261 Typ Kom

9600

Standard: RS232/485

19200 Pfenosova rychlost

Integrované rozhrani RS232/485 je
RS232/485 | 0 | povoleno. Fieldbus na X4 zakazan
(RESET).

38400

57600

OO |W|IN(F|(O

115200

Volba Fieldbus komunikacnich karet
(CANopen, Profibus, DeviceNet,
Modbus/TCP, Profinet 10, EtherCAT
a EtherNet/IP). Integrované rozhrani
RS232/485 je povoleno (Ize pouzit
paralelné s fieldbus kartami).

Fieldbus 1

Adresa [2622]

Zadejte adresu ménice.

POZNAMKA: Piepinani nastaveni v tomto menu
zpusobi soft reset (restart) modulu Fieldbus.

POZNAMKA:

Tato adresa se pouziva pouze pro integrovanou /
izolovanou option kartu RS485.

2622 Adresa
Standard: | 1
Volba 1-247
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Fieldbus [263]

Stisknéte ENTER pro nastaveni parametrd Fieldbus
komunikace.

RozsSireni prenasenych dat [2634]
Definuje pocet pfidavnych hodnot procesu posilanych
v cyklickych zpravach.

263 Fieldbus POZNAMKA:
Pro kartu CANopen je tato nabidka v, Zakladni*.
Adresa [2631]
Zadejte/zobrazte adresu jednotky/uzlu méni¢e. Pfistup 2634 Data Rozsir
ke Cteni a zapisu pro CANopen, Profibus, DeviceNet. ]
Cteni - pouze pro EtherCAT. Standard: 0
Rozsah 0-8
2631 Adresa
CANBaudrate [2635]

Standard: | 62

CANopen 1-127, Profibus 0-126,

Rozsah: )
DeviceNet 0-63

Nastavte pfenosovou rychlost pro CANopen Fieldbus.

Adresa uzlu platna pro CANopen (¢teni/zapis) Profibus
(Cteni/zapis), DeviceNet (Cteni/zapis) a EtherCAT
(Cteni)

Poznamka:
Menu je zobrazeno pouze pfi option karté CANopen.

2635 CANBaudrate
Velikost dat [2632] Standard: | 8
Zvolte datovy rozsah procesu (cyklicka data). Pro dalSi 0 10 Kbps
informace viz Fieldbus option manual. P
1 20 kbps
_ 2 50 kbps
POZNAMKA: 3 rezerva
Pro kartu CANopen je tato nabidka rozSifena na ,8“. 4 100 kbps
5 125 kbps
2632 Velikost Dat 6 250 kbps
7 500 kbps
Standard: Zakladni 8 1 Mbps
Nen Ridici/stavové informace nejsou 9 Auto *
eni 0 -
pouzity
Zakladni 4 | 4byte * Za normalnich provoznich podminek, tj. s cyklickym

4 byte data procesu (shodné jako
Rozsifeny 8 | zakladni) + dodate€ny chranény
protocol pro pokro¢ilé uzivatele

provozem bus-sbérnuce nad 2 Hz, by méla byt
prenosova rychlost detekovana do 5 sekund.

CtenilZapis [2633]
Zvolte Ctenilzapis pro Fizeni méni¢e pomoci rozhrani

Fieldbus. Pro dalSi informace viz Fieldbus option
manual.

POZNAMKA:

Automaticka detekce prenosoveé rychlosti NEBUDE
fungovat, pokud v siti neni provoz.

2633 Cteni/Zapis
Standard: Cteni/Zapis
Cteni/Zapis | O

Cteni 1

“x

Platné pro data procesu. Zvolte pouze “Cteni” pro
protokolovani bez zapisu dat procesu. V bé&znych
pfipadech pro fizeni ménice zvolte “Cteni/zapis”.
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Porucha komunikace [264]

Hlavni  menu

pro nastaveni  poruchy/varovani

komunikace. DalSi podrobnosti najdete v manudlu k
voliteIné sbérnici Fieldbus.

Menu [2641] a [2642] se pouzivaji pro volitelné
prislusenstvi Fieldbus namontované na rozhrani X4.
Menu [2643] a [2644] se pouZivaji pro integrované
rozhrani RS485 na X1: A+ a B-.

dobu nastavenou v menu [2644]
neprobih&a zadna komunikace.

Stejné jako Upozornéni, ale v

ZménaP. ot N

Sady 3 | kombinaci se zménou sady
parametr(i podle nastaveni v [246].

POZNAMKA:

Pro aktivaci funkci poruch komunikace musi byt
parametry [214] a [215] nastaveny na Kom Rozhrani

485 porucha komunikace - prodleva [2644]

Definuje prodlevu hlaseni pfi poruse komunikace
RS485.

2644 Por Kom Cas
Standard: 05s
Rozsah 0.1-15s

Ovladaci panel komunikace - rezim [2645]

KdyZ je ovladaci panel (CP = Control Panel) odebran
za chodu pohonu a ,[214] Ref Signal“ nebo

,[215] Start/Stop“ je nastaveno na ,,Ovl. panel,
pohon by se mél zastavit.

Porucha komunikace - rezim [2641]
Zvolte pozadovanou reakci na poruchu.
2641 PorKomRezim
Standard: Vyp
Vyp Hlidani komunikace neni aktivni
Pro Fieldbus:
1. Porucha pokud interni
komunikace mezi Fidici deskou a
Porucha ) . Y
fieldbus option bude pferudena po
dobu delSi nez v [2642].
2. Porucha pfi vazneé chybé sité.
Pro Fieldbus:
1. Upozornéni pokud interni
Upozornéni komunikace mezi Fidici deskou a
P fieldbus option bude pferusena po
dobu delSi nez v [2642].
2. Upozornéni pfi vazné chybé sité.
Zmé&naP. Stejm_a Jak_o Upoz9rnen|, alev
Sady kombinaci se zménou sady
parametr( podle nastaveni v [246].
POZNAMKA:

Pro aktivaci funkci poruch komunikace musi byt
parametry [214] a [215] nastaveny na Kom Rozhrani

2645 CP KomRezim
Standard: Vyp
Vyp Hlidani komunikace neni aktivni

Porucha komunikace - prodleva [2642]
Definuje prodlevu hlaSeni pfi poruSe komunikace.

Ménic¢ se vypne, pokud po dobu

Porucha nastavenou v menu [2646] je
odebran ovladaci panel CP
Méni¢€ vyda varovani, pokud po
Upozornéni dobu nastavenou v menu [2646] je

odebran ovladaci panel CP.

2642 Por Kom Cas
Standard: 05s
Rozsah 0.1-15s

Ovl. panel komunikace - prodleva

[2646]

Definuje prodlevu hlaseni po odebrani ovladaciho
panelu dle nastaveni v [2642].

485 porucha komunikace - rezim [2643]

Zvolte akci pfi poruse na integrovaném rozhrani RS485
na X1: A+ aB-.

2646 CP Kom Cas
Standard: 2s
Rozsah 0.1-15s

2643 PorKomRezim
Standard: Vyp
Vyp 0 | Hlidani komunikace neni aktivni

Méni¢ se vypne, pokud po dobu
Porucha 1 | nastavenou v menu [2644]
neprobiha zadna komunikace.

Upozornéni | 2 | Ménié vyda varovani, pokud po

ECP port ovl. panelu - chyba komunikace

Tato funkce umoznuje poruchu komunikace pro externi
fidici zafizeni pfipojena k portu ovladaciho panelu (dale
jen ECP), jako je napf. panel bezdratového pfipojeni
Bluetooth (BLE) nebo WiFi.

Porucha je povolena pouze tehdy, jsou -li spinény
vSechny nasledujici podminky:

e [214] Ref Signal* nebo ,[215] Start/Stop* je
nastaveno na "Kom".
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e Zafrizeni pfipojené k portu CP zapisovalo do registru
kteréhokoli z nich komunikaéni pfikaz:
e Start (2 nebo 42902)
e Start R (3 nebo 42903)
e Start L (4 nebo 42904)
e Referenc¢ni signal (42905)

e Je nastaven pfikaz Start a jeden nebo oba Start R
nabom Start L.

e Funkce povolena (Porucha nebo Varovani) v
nabidce ,[2647] CP Port Rezim*

e Z&dna komunikace na portu ovladaciho panelu po
dobu zadanou v ,[2648] CP Port Cas“.

ECP port ovladaciho panelu - rezim [2647]

2647 ECPKomRezim
Standard: Vyp
Vyp 0 | Hlidani komunikace neni aktivni

Méni¢ se vypne, pokud po dobu
Porucha 1 | nastavenou v menu [2648] je
odebrano ovladani z portu ECP

Méni¢ vyda varovani, pokud po
Upozornéni | 2 | dobu nastavenou v menu [2648] je
odebrano ovladani z portu ECP

Stejné jako Upozornéni, ale v

Subnet Mask [2653]
2653 Subnet Mask

Standard: 0.0.0.0

Gateway [2654]
2654 Gateway

Standard: 0.0.0.0

DHCP [2655]
2655 DHCP

Standard: Vyp

Volba Zap !/ Vyp

Fieldbus signaly [266]

Definice Modbus-Mapping pro dalSi procesni hodnoty.
Detailni informace, viz. ,UZivatelska pfiru¢ka Fieldbus®.

FB S1/Wrl - FB S8/Wr8 [2661 - 2668]

Zmeénap. 3 | kombinaci se zménou sad
Sady tri oodl i Y 246 Slouzi k vytvofeni bloku parametrd, které Ize zapisovat
parametru podie nastaveni v [246]. prostfednictvim komunikace.
2661 FB S1/Wrl
ECP port ovl. panelu - prodleva 264
i PO ° pwe’u pro o i [2648] Standard: 0
Definuje prodlevu hlaSeni po odebrani externiho
ovladaciho zafizeni pfipojeného k portu ovladaciho Rozsah 0-65535

panelu.

FB S9/Rd1 - FB S16/Rd8 [2669]-[266G]

Slouzi k vytvofeni bloku parametrd, které Ize Cist
prostfednictvim komunikace.

2648 ECP Kom Cas

Standard: 10s

Rozsah 0.1-15s

Ethernet [265]

Nastaveni modulu Ethernet (Modbus/TCP, Profinet 10).
Pro dalSi informace viz Fieldbus option manual.

POZNAMKA:

Pro aktivaci zmén nize ubvedenych parametrli musi byt
Ethernet Modul restartovan. Napf. pfepnutim parametru
[261]. Pokud nejsou data inicializovana projevi se to
blikajicim hlaSnim na displeji.

2669 FB S9/Rd1
Standard: 0

Rozsah 0-65535
POZNAMKA:

Pro Modbus Ize pouzit vSech 16 mapovani primyslové
sbérnice bud pro &teni, nebo pro zapis. Konfigurace
mapy registrd se provadi v menu [2661]-[266G] nebo v
rozsahu Modbus 42801-42816. Registrace pro
&teni/zépis je provadéna v rozsahu Modbus 42821-

IP adresa [2651] 42836.

2651 IP Address

Standard: 0.0.0.0 Fieldbus Stav [269]
Zobrazeni stavu Fieldbus parametrd. Detailni
informace, viz. ,Uzivatelska pfiruc¢ka Fieldbus”.

MAC adresa [2652]

2652 MAC Address 269 FB-Stav

Standard: Jednoznaéna adresa Ethernet

modulu
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11.2.7. Wireless [270]

Parametry pro konfiguraci bezdratovych komunikaénich
spojeni, jako je WiFi nebo Bluetooth Low Energy (BLE).
Zména nékterého z téchto parametrd spusti akci
rekonfigurace, ktera by mohla mit za nasledek mirné
zpozdéni stisknuti tlacitek / zmé&nu menu.

Bezdratovy rezim (Wireles mode) [271]

Dostupné moznosti zavisi na schopnostech pfipojeného
ovladaciho panelu.

271 WirelessMode
Standard: Vyp
Vyp 0 | Bezdratova rozhrani jsou vypnuta
WiFi 1 | WiFi rozhrani povoleno
BLE 2 Bluetooth Low Energy interface
povolen
Moznosti WiFi (WiFi Options) [272]

Tato nabidka je skryta, pokud neni menu
+WirelessMode [271]“ nastaveno na WiFi.

Po zméné dil¢i nabidky |ze odezvu WiFi modulu
sledovat v menu ,[272A] WiFi Status“. Pokud vse
probéhlo dobfe, otekava se, Ze se na 60 sekund
zobrazi ,Config OK".

Rezim WiFi (WiFi Mode) [2721]
Konfiguruje 2,4 GHz WiFi rozhrani ovladaciho panelu
tak, aby fungovalo bud jako AccessPoint (umozriujici
klientam pfipojit se k ménici) nebo jako stanice (tj.
pripojit se k jiz existujici WiFi siti jako klient).

Kanal (Channel) [2722]

Nastavi kanal WiFi tak, aby fungoval v rezimu AP
pfistupového bodu.

Menu je skryté v rezimu stanice (pfejde na kanal
pouzivany pfipojenym AP/routerem).

POZNAMKA:
V USA by mély byt pouzity pouze kanaly 1-11.

2722 Channel

Standard: 5

0-13 2,4 GHz WiFi kanaly pro pouZiti v
rezimu AP pfistupového bodu.

Sifrovani (Encryption) [2723]
Vybiréa Sifrovaci standard, ktery se méa pouZit pro
prenaSena data WiFi.

POZNAMKA:

Pfipojit se a komunikovat s méni¢em muze pouze jeden
klient!

2723 Encryption

Standard: WPA2

Open 0 | Bez Sifrovani

WEP 1 | WEP Sifrovani

WPA2 2 | WPA-2 Sifrovani

DHCP [2724]

Vybira zplsob zpracovani vlastnosti IP. Statické
znamena, Ze uzivatel zada adresu, zatimco DHCP
znamena, ze server DHCP v siti pfifadi IP adresu. V
pfipadé&, Ze [2721] WiFi Mode je AccessPoint, je
automaticky vybran DHCP.

2721 WiF1 Mode

Standard: Vyp

Konfigurujte rozhrani WiFi tak,
aby fungovalo jako pfistupovy
bod (AP) umoznujici klientskym
zarizenim, jako jsou mobilni
telefony nebo tablety, se pfipoijit
k siti poskytované ménic¢em.
Zbyvajici parametry WiFi [272X]
rozhodnou o vlastnostech
poskytované WiFi sité.

AccessPoint | 0

Nakonfigurujte rozhrani WiFi pro
pfipojeni ke stavajici siti WiFi
poskytované externim
AP/routerem. Zbyvaijici
parametry WiFi [272X] budou
pouzity k vybéru sité, ke které
se ma pfipojit a k poskytnuti
pozadovanych povéfeni.

Station 1

2724 DHCP
Standard: Static
Staticky implikuje vlastnosti IP
Static 0 nastavené uzivatelem
prostfednictvim menu [2727-
2729].
DHCP 1 | Server v siti pfifadi vlastnosti IP.
SSID [2725]

Prvnich 16 znak( nazvu sité, ke kterému se chcete
pFipojit, pokud ,[2721] WiFi Mode" = Station nebo nazev
sité SSID, pokud ,[2721] WiFi Mode = AccessPoint.

2725 SSID

Standard: Emotron<5 nahodnych &islic>
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Heslo (Password) [2726]

Heslo pro pfihlaSeni k routeru/AP, kdyZz ,[2721] WiFi
Mode" = Station nebo heslo pro klienty pokud ,[2721]
WiFi Mode" = AccessPoint.

V pfipadé Ze [2723] Sifrovani je WPA2 je min. délka
hesla 8 znaku. V pfipadé Sifrovani WEP jsou

Stav WiFi (WiFi Status) [272A]

V tomto menu je zobrazen stav modulu WiFi. Stav se
zobrazuje pfimo pomoci ovladaciho panelu, ktery je
obsahuje modul WiFi.

akceptovana pouze 5 nebo 13 znakova hesla. 272A WiFi Status

Pokud je zadana nespravna délka hesla, PPU zobrazi

na dvé sekundy hlageni ,Invalid Pwd“ a ziistane v Standard: OK

editaénim rezimu s poslednim zadanym heslem. OK 0 | Bez poruchy

Heslo nelze precist prostfednictvim Fildbus sbérnice a . -

po zadani neni viditelné. Mode error 1 | Selhani inicializace AP/Station
AP pwd err 2 | Chybné AP heslo

2726 Password SSID error 3 | Chybné délka SSID

Standard: 12345678 SecPar error | 4 Zadane bez_pecnostnl p argmetry

nebo SSID jsou nespravné
POZNAMKA. Sta Disconn | 5 Odpojeni od routeru/AP v rezimu

Lze pouzit pouze 32 - 126 ASCI znaky v menu SSID
[2725] a Heslo v [2726] jako standard IEEE pouze v
Jisknutelnych znacich ASCII (v rozsahu 32 az 126).

stanice

Chybna konfigurace sité (IP nebo

NetConf err 6 DHCP)

IP adresa (IP Address) [2727]

Zobrazuje statickou adresu, ktera se ma pouzit, pokud
je ,[2724] DHCP* nastaveno na Static. Zobrazuje
pfifazenou adresu, pokud je ,[2724] DHCP* nastaveno
na DHCP. Toto je adresa IP dana ménici. Tuto adresu
pouzijte v klientském softwaru pro pfipojeni k ménici.

2727 IP Address
Standard: 192.168.1.1
Maska podsité (Subnet Mask) [2728]

Zobrazuje statickou masku podsité, ktera se ma pouzit,
pokud je ,[2724] DHCP* nastaveno na Static.

Zobrazuje pfifazenou masku podsité, pokud je v menu
,[2724] DHCP* vybrano DHCP.

2728 Subnet Mask

Standard: 255.255.255.0

Brana (Gateway) [2729]

Zobrazuje pfifazenou branu, pokud je v menu ,[2724]
DHCP* vybrano DHCP.

Pokud neni Zzadna chyba, zobrazi
Config OK 7 | se 60s po aktualizaci konfigurace,
pak se vrati zpét do OK.

Bluetooth (BLE) option [273]

Tato nabidka je skryta, pokud neni v menu ,[271]
WirelessMode* vybrano BLE.

Bluetooth ID [2731]

Zobrazuje ID zafizeni bluetooth, pokud je pfipojeny
ovladaci panel vybaven funkci bluetooth.

2731 BluetoothlD

Standard: 0

POZNAMKA:

Vychozi hodnota je 0 nebo je -li pouzit ovladaci panel s
BLE, pouzije se v nazvu vysilani osmimistné jedine¢né
ID.

Parovaci kli¢ (Paring key) [2732]

Sestimistné &islo pro sparovani BLE ovladaciho panelu
s mobilnim nebo jinym zafizenim.

2732 Paring Ke
2729 Subnet Mask 9 y
Standard: 123456
Standard: 192.168.1.1
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Zabezpeceni (Security) [274]

Moznost omezit pfistup k registrdm fidici desky (CB) z
bezdratovych rozhrani.

Bezpecénostni rezim (Security mode) [2741]
Nastavi rezim zabezpeceni WiFi pfipojeni.

2741 Sec. Mode

Standard: Open

VSechny pozadavky/povely

Z bezdratového pfipojeni od
Open 0 | Kklienta jsou pfeneseny pres ovl.
BLE panel na Fidici desku CB
(Control Board).

Bezdratovy klient musi zadat
heslo pfed udélenim pfistupu k
Password 1 | registrim Ffidici desky (CP).
Jakmile je pFistup udélen, bude
trvat po dobu celé relace.

Heslo (Password) [2742]

Osm (8) znaku ve ¢&tyfech po sobé jdoucich registrech
Modbus. Heeslo, které ma klient zapsat, aby se pro
ného otevrel bezdratovy pfistup. Jsou pouzity Ctyfi po
sobé jdouci registry Modbus. Jejich adresy Modbus
jsou 49550 az 49554.

Tato nabidka se zobrazi pouze v pfipadé, Ze je menu
~Sec. Mode [2741]" nastaveno na ,Password".

2742 Password

Standard: (prazdné pole)
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11.3. Proces [300]

Zde jsou obsazeny parametry pro zobrazeni a
nastaveni referencnich (Zadanych) hodnot za uc¢elem
dosazeni optiméalniho fizeni procesu &i vykonu zafizeni.
Zobrazeni vystupu zavisi na zvoleném rezimu Ffizeni,
resp. na vstupni referen¢ni hodnoté [321]:

Tab. 33

Zvoleny proces Jednotky Rozliseni
Otacky rpm (ot/min) 4 mista
Moment % 3 mista
PT100 °C 3 mista
Frekvence Hz 3 mista

11.3.1. Nastaveni/ Zobrazeni
referenéni hodnoty [310]

Zobrazeni referenéni hodnoty

Okno [310] je uréeno pro zobrazeni aktualni referenéni
hodnoty béhem provozu. Hodnota je zobrazena v
jednotkach nastavenych v parametru“Proces-Jednotky”
[322].

Nastaveni referenéni hodnoty

Pokud je parametr “Referencni Signal” [214] nastaven
jako: Ref Signal = Tlacitka, pak se referenéni hodnota
musi nastavovat resp. zadavat v okné [310] pomoci
tlacitek +/- na ovladacim panelu. Rampy rozbéhu a
brzdéni jsou pro tuto funkci shodné s nastavenim
parametr( “Mot Pot Acc” [333] a “Mot Pot Dec” [334].
Menu [300] zobrazuje aktualni zadanou hodnotu v
jednotkach dle tab. 22.

310 Nast/ZobrRef

Standard: | Orpm

Zavisi na: Proces-Zdroj [321] a Proces-Jedn [322]
Otackovy -

rezim 0 - max otacky [343]

Mg_mentovy 0 - max moment [351]

rezim

Jiné rezimy | Min dle [324] - max dle [325]

POZNAMKA:

Skute¢na hodnota v menu [310] se nekopiruje, ani se
nenacte z paméti ovladaciho panelu, kdyz se provadi
nastaveni kopirovani [242], kopirovani do CP [244]
nebo nacitani z CP [245].

POZNAMKA:

Pokud je pouzita funkce MotPot, jsou ¢asy ramp
referenénich hodnot podle nastaveni ,Acc MotPot [333]"
a ,Dec MotPot [334]“. Skute&na rampa bude omezena
podle ,Acc Time [331]* a ,Dec Time [332]".

POZNAMKA:

Pristup k nastavovani tohoto parametru je povolen
pouze tehdy, kdyZ je menu ,Ref Control [214]"
nastavena na Klavesnice. Viz kap. 9. komunikace na
str. 73.
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11.3.2. Proces-Nastaveni [320]

Pomoci téchto nastaveni Ize méni¢ pfizpusobit
konkrétnimu pouziti. Rizné veli€iny budou vzdy
zobrazeny v obvyklych jednotkach pro dany proces,
napft. bar, rpm nebo v jednotkach definovanych
uzivatelem. Vlastni jednotky Ize jednoduSe nastavit
podle pozadavku aplikace, stejné tak Ize jednoduse
kopirovat rozsah zpétnovazebniho snimace a nastavit
vlastni hodnoty Proces Min a Proces Max pro stanoveni
presnych informaci probihajiciho procesu.

Zdroj Procesu [321]

Volba zdroje signalu pro jednotky procesu. Zdroj
procesu mUze pracovat jako funkce referen¢ni hodnoty
z analogového vstupu F(AnlIn), otacek motoru
F(Otacky), momentu F(Moment) nebo jako funkce
referencni hodnoty ze sériové komunikace F(Bus).
Charakteristika a zpUsob reakce procesu jsou zavislé

POZNAMKA:

Pokud je vybran PT100, pouzijte kanal PT100 1 na
option karté PTC/PT100.

POZNAMKA:

Jsou-li zvoleny v menu [321] Ota¢ky, Moment nebo
Frekvence, jsou menu [322] az [328] skryta.

POZNAMKA:

Zpusob Fizeni motoru zavisi na vybéru rezimu provozu
v [213], bez ohledu na zvoleny zdroj procesu v [321].

POZNAMKA:

Pokud je v [321] zvoleno F (Bus), prostudujte
kap. 11.5.1 Analogové vstupy [510] na strané 150.

na spravném vybéru zdroje procesu. Jednotky procesu [322]

Pokud jsou zvoleny “Otacky” nebo “Moment”, ménic

jako referenéni hodnoty pouzije skute¢né otacky nebo

moment. 322 Proces-Jedn

Priklad: Standard: rpm

Axialni ventilator je fizen v otaCkovém rezimu bez :

pouziti zpétnovazebniho signalu. Pozadavkem je Vyp 0 | Jednotky nejs?u ’ZV(’)Ieny

kontrola procesu v pevnych hodnotach “m3/hod” a % 1 | Procenta maximalni frekvence

prutok vzduchu jako jednotka procesu je potfebny. °C 2 | Stupné Celsia

Tento ventilator je charakteristicky tim, Ze pritok o - -

vzduchu je pfimo umérny aktualnim otackam. TakZe F 3 | Stupné Fahrenheita

nastavenim ProcesZdroj = F(Otacky), maze byt bar 4 | Bar

regulace r')rocesu jedn({dl'JSS[. ' ' N Pa 5 Pascal

Nastaveni F(xx) naznacuje, Ze je nutné pouzit jednotky

procesu a nastavit jejich rozsah. To umoZiuje pouzivat Nm 6 | Moment

napf. snimac tlaku pouzit k méfeni pratoku atd. Pokud Hz 7 Frekvence

zvolime F(AnIn), je zdroj automaticky pfipojen k Otack -

analogovému vstupu, ktery je nastaven jako Proces- rpm 8 tacky za minutu

Hodn. m3/h 9 Krychlové metry za hodinu
gal/h 10 | Galony za hodinu

321 Proces-Zdroj ft3/h 11 | Krychlové stopy za hodinu

— Vlastni Def | 12 | Vlastni definice jednotek

Standard: Otacky

F(AnIn) 0 Efg"[gg g};‘a“’go"ého vstupu (napF. POZNAMKA: (plati pouze pro ménice fady VFX)
V ptipadé konflikiniho nastaveni mezi [321] Proces-

Otacky 1 | Otacky jako zadana hodnota * Zdroj a [213] Rezim provozu, software automaticky

- . . prepi$e nastaveni parametru nasledovné

Moment 2 | Moment jako Zadan& hodnota 2 . L .
[213] = Moment a [321] = Otacky; pak je interné

PT100 3 | Teplota jako Zadana hodnota prepsan [321] = Moment.

F(Otacky) | 4 | Funkce rychlosti [213] = Otacky nebo U/f a [321] = Moment; pak je
interné pfepsan [321] = Otacky.

F(Moment) | 5 | Funkce momentu 2

F(Bus) 6 | Funkce komunikaéniho rozhrani

Frekvence | 7 | Frekvence jako Zadana hodnota !

e Pouze pokud je rezim provozu [213] nastaven na
Otacky nebo U/f (V/Hz)

e Pouze pokud je rezim provozu [213] nastaven na
Moment
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Vlastni Jednotky [323]

Toto okno je zobrazeno pouze tehdy, je-li parametr
[322] nastaven na “Vlastni Def’. Parametr umoznuje
definovat vlastni jednotky pomoci Sesti znaku. PouZijte
tladitka “PREV” a “NEXT” pro pohyb kurzoru na
pozadovanou pozici a tlacitka +/- pro vybér znak(.
Znak potvrdite pfesunem kurzoru na nasledujici pozici
tlacitkem “NEXT".

Priklad:
Vytvorfeni viastni jednotky oznac¢ené kPa.

1. Pokud v parametru [323] stisknete tlacitko “NEXT”
dojde k posunu kurzoru do pravé krajni pozice.

2. Opétovnym stiskem tlacitka “+” nastavte pismeno
ukn.
3.  Stisknéte’NEXT".

4. Poté opétovnym stiskem tlacitka “+” nastavte “P” a
potvrdte “NEXT".

5.  Opakujte tento postup, pro nastaveni jednotky
“kPa”.

323 Vlastni Jedn

Standard: | Neni zobrazen zadny znak

PFi nastavovani viastnich jednotek se znaky zacinaji
vkladat od pravé krajni pozice.

Proces Min [324]
Nastaveni minimalni pfipustné hodnoty procesu.

Je-li pozdadovano PID fizeni z nenulové Grovng,
nastavte poZzadovanou hodnotu.

324 Proces Min

Standard: | O

0.000-10000 (Otacky, Moment,
Rozsah: F(otacky), F(moment)
~10000-10000 (F(AnIn), PT100, F(Bus))

Cislo pro Cislo pro
Znak sériovou Znak sériovou
komunikaci komunikaci

Mezera 0 m 58
0-9 1-10 n 59
A 11 n 60
B 12 0 61
C 13 6 62
D 14 0 63
E 15 p 64
F 16 q 65
G 17 r 66
H 18 S 67
| 19 t 68
J 20 u 69
K 21 U 70
L 22 v 71
M 23 w 72
N 24 X 73
(@) 25 y 74
P 26 z 75
Q 27 i 76
R 28 a 77
S 29 0 78
T 30 ! 79
U 31 " 80
U 32 # 81
V 33 $ 82
W 34 % 83
X 35 & 84
Y 36 . 85
Z 37 ( 86
L 38 ) 87
A 39 * 88
O 40 + 89
a 41 , 90
a 42 - 91
b 43 . 92
[ 44 / 93
d 45 : 94
e 46 ; 95
é 47 < 96
e 48 = 97
e 49 > 98
f 50 ? 99
g 51 @ 100
h 52 N 101
i 53 102
i 54 O 103

j 55 2 104
k 56 3 105

I 57
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Proces Max

Toto okno neni viditelné, pokud jsou zvoleny otacky,
frekvence nebo moment. Tento parametr nastavuje
maximalni pfipustnou hodnotu procesu.

Pro PID fizeni je nutno nastavit nenulovou hodnotu
parametru resp. hodnotu vétsi nez v parametru [324]

[325]

Proces Min

325 Proces Max

Standard: | O

Rozsah: 0.000-10000

Priibéh [326]

Toto okno neni viditelné, jsou-li zvoleny otacky,
frekvence nebo moment. Nastaveni pribéhu mezi
aktudlni hodnotou procesu a otackami motoru, takze

pouzita zpétna vazba, viz obr. 88.

F(Hodnota), Proces Min [327]

Tato funkce slouzi ke kalibraci a zvySuje pfesnost
hodnot procesu v pfipadé, kdy neni pouzit zadny
snimac. Hodnoty procesu jsou dopocitavany na zakladé
znamych internich dat ménice. S funkci F(Hdn) PrMin je
pfesna hodnota nastavena v Proces Min [324] platna a
muze byt vloZena.

POZNAMKA:

Jsou-li nastaveny v menu [321] “Proc-Zdroj” otacky
moment nebo frekvence, jsou menu [322] az [328]

skryty.

327 F(Hdn)PrMin
Standard: Min
Min 1 Odpovid4 nastaveni Min

Otadek v [341]

Odpovida nastaveni Max

Max 2 Otadek v [343]
326 Prubéh 0.000-10000 | 0-10000 | 0.000-10000
Standard: Linearni
Linearni 0 F(Hodnota), Proces Max [328]
Kvadraticky 1 Tato funkce slouzi ke kalibraci a zvySuje pfesnost
hodnot procesu v pfipadé, kdy neni pouzit zadny
snimac¢. Hodnoty procesu jsou dopocitavany na zakladé
Proces znamych internich dat ménice. S funkci F(Hdn) PrMax
Jedn 4 je presna hodnota nastavena v Proces Min [325] platna
ProceS |m = = = = = = = === — = a muze byt vlozena.
Max
[325] | _
| POZNAMKA:
I Jsou-li nastaveny v menu [321] “Proc-Zdroj” otacky
| moment nebo frekvence, jsou menu [322] az [328]
: skryty.
Priibéh :
Hneami : 328 F(Hdn)PrMax
: Standard: Min
Pribéh . .
Kvadraticky : Min -1 Min
Proces I Max -2 Max
Min » Otacky
[324] Min Max 0.000-10000 | 0-10000 | 0.000-10000
Otacky [341] Otacky [341]
Obr. 94  Prabéh hodnoty procesu v zavislosti na
otéckach motoru
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Priklad

Dopravni pas je pouzivan na pfepravu lahvi.
PozZadovana rychlost pfepravy je v rozmezi 10 az 100
lahvi/s. Charakteristika procesu:

10 lahvi/s = 150 rpm
100 lahvi/s = 1500 rpm

Mnozstvi lahvi je linearné zavislé na rychlosti
dopravniho pasu.

Nastaveni:

Proces Min [324] = 10

Proces Max [325] = 100

Pribéh [326] = Linearni
F(Hodnota), ProcMin [327] = 150
F(hodnota), ProcMax [328] = 1500

Timto nastavenim jsou hodnoty procesu kalibrovany
linearnim pridbéhem znamych hodnot, coz pfispiva ke
zvySeni presnosti fizeni.

F(Hdn) 1
PrMax 1500 ' = = = = = = = = = = = = = = =
[328] 1
1
1
1
1
Linearni :
1
1
F(Hdn) 1
PrMax 150 1
[328] 1
1
I Léhvels
10 100
Proces Min [324] Proces Max [325]

Obr. 95

11.3.3. Start/Stop nastaveni [330]

Podmenu tykajici se nastaveni pro akceleraci
(zrychleni), deceleraci (brzdéni), rozbéhu, atd.

Cas Akcelerace [331]

Cas akcelerace resp. zrychleni je definovan jako doba
potfebna k rozbéhu motoru z nuly do jmenovitych
otacek.

POZNAMKA:

Pokud je Cas Acc pFili§ kratky, rozbiha se motor na
prednastaveném momentovém omezeni. Skute¢ny ¢as
zrychleni mlze pak byt delsi, nez je nastavena
hodnota.

331 Cas Acc

Standard: | 10.0s

Rozsah: 0-3600s

Obr. 90 zobrazuje zavislost mezi jmenovitymi,
maximalnimi otaékami motoru a ¢asem zrychleni. Totéz
plati pro ¢as decelerace (zpomaleni).

tpm

Nominal I
Speed 100% npggr

Max Speed 0% nyor

(OEFL) 2s 1bs —

Obr. 96  Cas zrychleni a maximalni otacky

Obr. 91 zobrazuje nastaveni ¢asu Acc a Dec s ohledem
na jmenovité otacky motoru.

em

I

+ Nom Speed

[ Acc Time [331]
DG_0E-F11)

Dec Time [332) \

Obr. 97 Casy akcelerace (zrychleni) a decelerace
(zpomaleni)
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Cas Decelerace [332]

Cas decelerace resp. zpomaleni je definovan jako &as
potfebny ke snizeni ota¢ek motoru ze jmenovité
rychlosti do nuly.

Pokud jsou nastaveny minimalni otacky, bude c¢as
akcelerace pfi povelu “Start” z nulovych otacek na
minimalni otacky odpovidat nastaveni parametru
Acc>Min Ot [335]. Cas akcelerace je definovan jako &as
potfebny ke zrychleni motoru z nuly na jmenovitou
rychlost.

332 Cas Dec
Standard: 10.0s

Rozsah: 0-3600s
POZNAMKA:

Pokud je Cas Dec pFili§ krétky a takto vzniklou energii
neni mozno mafit v brzdném rezistoru, pak motor brzdi
s ohledem na omezeni pfepéti. Skute¢ny ¢as brzdéni
pak muaze byt del$i nez je nastavena hodnota.

Cas Acc pro Motorovy Potenciometr [333]

Otacky Ize rovnéz ovladat vyuzitim funkce “Motorového
potenciometru”. Tato funkce umoznuje ovladani otacek
pomoci dvou samostatnych poveld “otacky nahoru” a
“otacky dold” pomoci digitalnich vstupl nebo tlacitky
plus a minus na ovladacim panelu. Funkce Motorového
potenciometru ma samostatné nastavitelné rampy v
parametrech Mot Pot Acc [333] a Mot Pot Dec [334].

Pokud je zvolena funkce motorového potenciometru,
plati pro povel “Mot Pot nahoru” tato rampa jako ¢as
zrychleni. Jedna se o ¢as nutny k rozbéhu motoru z

nuly na jmenovitou rychlost.

333 Mot Pot Acc
Standard: 16.0s
Rozsah: 0.50-3600 s

Cas Dec pro Motorovy Potenciometr [334]

Pokud je zvolena funkce motorového potenciometru,
plati pro povel “Mot Pot dol(” tato rampa jako ¢as
decelerace. Cas decelerace je definovan jako &as
potfebny ke zpomaleni otaéek motoru z jmenovité
rychlosti motoru aZ do Gplného zastaveni.

334 Mot Pot Dec

Standard: 16.0s

Rozsah: 0.50-3600 s

Akcelerace na minimalni otacky [335]

Pokud jsou nastaveny minimalni otacky [341]>0rpm,
jsou pro né v ménici uréeny samostatné rampy. Pomoci
parametri Acc>Min Ot [335] a Dec<Min Ot [336] lze
nastavit pozadované ¢asy zrychleni a brzdéni do
minimalnich otacek. Zde je mozné nastavit kratSi Casy
predevSim pro eliminaci poskozeni nebo nadmérného
opotfebeni ¢erpadla v dusledku nedostateéného
mazani pfi nizSich rychlostech. DelSi ¢asy mohou byt
vyuzity pro jemné pfechody nebo jako ochrana pied
hydraulickymi razy v dlsledku odsavani vzduchu z
potrubi.

335 Acc<Min Ot
Standard: | 10.0s
Rozsah: 0-3600 s
mm
> H—DJB I I
Maotor Speed | o ____|_ _Maxspeed
[225] 3000 | | 'FII I T [343]
| I (I |
I I I I
Min speed
[341] mo'f,'""'l """""" e e
B | [ |
S=s I=6s ) .
| | time
[335) =405

Obr. 98  Priklad vypoctu doby akcelerace

Priklad

Otacky motoru [225] 3000 rpm
Min otacky [341] 600 rpm
Max otacky [343] 3000 rpm
Cas akcelerace [331] 10s

Cas decelerace [332] 10's
Acc>Min Ot [335] 40s
Dec<Min Ot [336] 40 s

Cast grafu A

Méni¢ se rozbiha z 0 rpm a zrychlenim na minimalni
otacky [341] = 600 rpm za 8 s podle parametru
Acc>Min Ot [335].

Vypocet:

600 rpm = 20% z 3000 rpm => 20% ze 40 s =8 s.

Cast grafu B

Méni¢ dale pokracuje od minimalnich otacek 600 rpm
az do maximalnich otacek [343] = 3000 rpm se
zrychlenim za 8 s podle parametru Cas akcelerace
[331].

Vypocet:

3000 - 600 = 2400 rpm = 80% z 3000 rpm => 80% z
10s=8s.

Takze celkova doba rozbéhu z 0 3000 rpm je:
8+8=16s
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Decelerace z minimalnich otacek [336]

Pokud jsou nastaveny minimaini otacky, bude ¢as
brzdéni pfi povelu “STOP” z minimalnich otac¢ek do nuly
odpovidat nastaveni parametru Dec<Min Ot [336].
Parametr Dec<Min Ot je definovan stejné jako ¢as
brzdéni motoru ze jmenovité rychlosti na nulu.

336 Dec<Min Ot

Standard: | 10.0s

Rozsah: 0-3600 s

Prabéhy rampy akcelerace [337]

Nastaveni pribéhu v8ech ramp zrychleni v
parametrové sadé, viz obr. V zavislosti na pozadavcich
zrychleni a brzdéni dané aplikace muze byt zvolen
jejich prubéh. V aplikacich, které vyzaduji velmi
pozvolnou zménu rychlosti pfi rozbéhu a zastaveni,
jako napf. plné naloZeny dopravni pas, kde se mize
vlivem rychlé zmény rychlosti pfevrhnout material, I1ze
pribéh rampy upravit na tvar S-kfivky, ktera zabrani
prudkym zménam rychlosti. U aplikaci, kterym prudké
zmény rychlosti nevadi, muze byt prdbéh linearni v
celém rozsahu otacek.

rpm

Obr. 99  Prubéhy ramp akcelerace

Pribéh rampy decelerace [338]

Nastaveni prabéhu rampy decelerace v parametrové
sadé, viz. obr. 94

338 Prubéh Dec
Standard: Linearni

Linearni 0 | Linearni rampa.

S-Kfivka 1 | Rampa formovana jako S-kfivka.

337 Prubéh Acc
Standard: Linearni

Linearni 0 | Linearni rampa.

S-Kfivka 1 | Rampa formovana jako S-kfivka.
POZNAMKA:

Pro rampu typu S-Kfivka definuji parametry [331], [332]
odpovidajici maximalni akceleraci a deceleraci, tj.
linearni ¢ast S-Kfivky stejné jako u linearni rampy. S-
KFivky jsou implementovany do ramp tak, ze v rozsahu
pod synchr. rychlosti jsou rampy plné formovany jako
S-KfFivky, zatimco pfi vétSich zménach bude stfedni
¢ast odpovidat linearnimu prabéhu. Proto bude rampa
z 0-synchr. rychlost pfi pouziti S-Kfivky dvojnasobna,
zatimco rampa z 0-2x synchr. otacky trojnasobna
(stfedni €ast v rozsahu 0,5-1,5 synchr. rychlosti bude
linearni). Plati i pro menu [338] Prabéh rampy
decelerace.

S-curve

Linear

Obr. 100 Prabéhy ramp decelerace
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Start Rezim [339]

Nastavuje se zpUsob rozbéhu motoru po povelu “Start”.
Rozdilna je doba startu, coz je Cas, za jak dlouho se
motor uvede do pohybu po povelu “Start”.

Stop RezZim [33B]

Definuje se chovani motoru po povelu Stop.

33B Stop Rezim
339 Start Rezim Standard: Decelerace
Standard: Normal DC Motor dobiha (brzdi) do nulovych
— - Decelerace | 0 | otacek podle nastaveného Casu
Magneticky tok motoru postupné brzdéni (Cas Dec [332]).
Rychly 0 | narlista a motor zacina otacet ihned
po povelu “Start”. Volny 1 Motor dobiha do nulovych otacek
. N - Dobéh volné (jako odpojeni motoru)
Umoziiuje rozbéh motoru s plnym
momentem bez vypadku ménice z
Normal dlvodu nadproudu. Po povelu
DC “Start” dojde nejprve k
Plati 1 prfedmagnetizaci motoru a méfeni
pouze pro odporu statoru. V zavislosti na
méniée ¢asové konstanté a velikosti motoru
fady VFX! to muze trvat az 1,3s, poté se motor
rozbéhne. Tento zplsob zlepSuje
fizeni motoru pfi rozbéhu.
Spinstart [33A]
Funkce Spinstart umozriuje plynulé pfipojeni k to¢icimu
se motoru zachycenim aktualnich otacek a jejich
fizenim na pozadovanou rychlost, aniz by doslo k
nezgdoucim proudovym Spickam. Napfiklad u
vyfukového ventilatoru, ktery se maze vlivem vnéjsich
podminek volné otacet, je pozadovan plynuly rozjezd
meénice do jiz roztoeného motoru. S aktivovanou funkci
(Spinstart = Zap) je skute¢né fizeni ponékud zpozdéno
v dlsledku zjisténi aktualnich otacek a sméru otaceni.
Toto zavisi na velikosti motoru, provoznich
podminkach, momentu setrvacnosti pohonu apod. V
zavislosti na ¢asové konstanté motoru mize Spinstart
trvat i nékolik minut.
33A Spinstart
Standard: Vyp
Spinstart neni aktivni. Pokud méni¢
dostane povel ke startu do to€iciho
Vyp 0 oy
se motoru, mize vypadnout nebo
se rozbéhnout s vysokym proudem.
Spinstart umozni rozbéh tociciho se
Zap 1 | motoru bez vypadku a bez vysokych
narazovych proudu.
Detekci to€iciho se motoru provede
IRC o | pouze IRC snimag.
Snimac Aktivni pouze v pfipadé pfipojeného
IRC snimace.
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11.3.4. Rizeni mechanické brzdy

Nasledujici menu [33C] az [33F] slouzi k nastaveni
fizeni mechanické brzdy pohonu jako je napf. pohon
zdvihu jefabu (v pfipadé méniclt fady VFX).

K monitorovani spravné funkce brzdy mize byt pouzit
potvrzovaci signal pfivedeny na digitalni vstup.
Porucha brzdy je vyhldSena na z&kladé prekroceni
nastaveného €asu pro signal potvrzeni. Tento signal
muze byt pfipojen napf. ze stykace brzdy. Signal
potvrzeni také muze pfispivat k vy§§imu zabezpeceni
pred propadem bfemene v pfipadé zastavovani, kdy
obvod brzdy neni z néjakého divodu vybaven.

Brzda neni odbrzdéna — Porucha brzdy

Béhem startu a chodu potvrzovaci signal brzdy je
porovnavan s pozadovanym vystupnim signalem brzdy
a pokud se neshoduji, napf. kdyz stykac¢ brzdy nesepne
v nastaveném Case prodlevy [33H], ackoliv je vydan
povel k odbrzdéni, je vyhlaSena porucha brzdy.

Brzda neni zabrzdéna - Vystraha brzdy a
zachovani pfidrzného momentu (moment
zvratu)

Potvrzovaci signal brzdy je porovnavan s pozadovanym
vystupnim signalem brzdy pfi zastaveni. Pokud je
vydan povel k zabrzdéni a po uplynuti ¢asu zabrzdéni
[33E] je potvrzovaci signal ze stykacCe brzdy stale
aktivni (brzda stéle odbrzdéna), je vyhlaSena vystraha
brzdy a pfidrzny moment je stale aktivni, dokud brzda
nezavfe nebo dokud operéator nezvoli nouzovy postup
napf. bezpecné poloZeni bfemene.

Cas odbrzdéni [33C]

Casem odbrzdéni se rozumi doba potfebna k
mechanickému otevreni/uvolnéni brzdy. Kompenzuje
se tim doba nutna k vybaveni mechanické brzdy. Pro
udrzeni momentu motoru (zatéze) béhem uvolfiovani
mechanické brzdy, mohou byt b&éhem tohoto ¢asu
generovany preddefinované otacky [33D]. Vysledek této
funkce je pfiveden na digitalni / reléovy vystup, ktery
pak ovlada stykac brzdy.

33C CasOdbrzdéni
Standard: 0.00 s
Rozsah: 0.00-3.00 s

Obr. 95 ukazuje vztah mezi ¢tyfmi funkcemi brzdy:
« Cas odbrzdéni [33C]

« Otacky odbrzdéni [33D]

« Cas zabrzdéni [33E]

« Cekanf brzdy [33F]

Spravné nastaveni ¢asul zavisi na maximalnim zatizeni
a na vlastnostech mechanické brzdy. Béhem €asu
odbrzdéni je mozné aplikovat dodatecny pfidrzny
moment nastavenim otacek pfi odbrzdéni [33D].

POZNAMKA:

Prestoze je funkce navrzena pro ovladani mechanické
brzdy pomoci digitalnich nebo reléovych vystupl
(nastavenych jako funkce brzdy), Ize ji vyuzit i bez
mechanické brzdy pro udrzeni zatéze v ustalené
(nehybné) pozici.
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brzda

Relé
brzdy

Mech.

Povel "START"

Otdcky

odbrzdéni [33D]

Odbrzdéno

Zabrzdéno i

Zap

Vyp

Cas
odbrzdéni
[33C]

Cekani
brzdy
[33F]

Cas
zabrzdéni
[33E]

Doba vybaveni mech. brzdy
musi byt v tomto intervalu

Obr. 101 Funkce ovladani brzdy
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Otacky Odbrzdéni [33D]
Otacky odbrzdéni jsou vztaZeny pouze k funkci “Cas
odbrzdéni” [33C]. Jedna se o ot&Cky pfi startu b&hem
gasu odbrzdéni. Zadana hodnota momentu je
inicializovana na 90% jmenovitého momentu pro
zajisténi bremene v ustalené poloze.

33D Ootaékyodbrzd
Standard: | Orpm

Rozsah: - 4x synchronni otacky.

Zavisi na: 4x synch. otacky motoru, tzn. 1500rpm

pro motor 1470rpm.

Porucha Brzdy - Prodleva [33H]

V tomto parametru se nastavuje ¢asova prodleva nez
dojde k vypadku Porucha brzdy, pokud signal na
digitalnim vstupu v tomto ¢ase nepotvrdi, Ze je brzda
odbrzdéna.

33H BrzdPorProdl

Standard: 1.00s

Rozsah: 0.00-5.00 s

POZNAMKA:
Otacky jsou omezeny na <32767.

POZNAMKA:

Cas prodlevy by mé&l byt nastaven del$i nez je &as
odbrzdéni [33C].

Cas Zabrzdéni [33E]

Tento ¢as je nutny k udrzeni potfebného momentu
motoru po dobu nutnou k uzavieni mechanické brzdy.
Tento ¢as kompenzuje vybaveni sevieni mechanické
brzdy.

33E CasZabrzdéni

Standard: | 0.00 s

Rozsah: 0.00-3.00 s

Cekani Brzdy [33F]

Cekani brzdy znamena &asovou prodlevu po zastaveni,
bé&hem které je mozné opétovné rozbéhnout motor, aniz
by doslo k reakci mechanické brzdy. Pokud béhem této
doby nenastane zadny rozbéh, brzda se aktivuje.

33F Cekani Brzdy

Standard: | 0.00 s

Rozsah: 0.00-30.0 s

Vektorovéa Brzda [33G]

Brzdéni mafenim energie v rotoru.

33G Vektor Brzda

Standard: Vyp

Vektorova brzda vypnuta. Méni¢
Vyp 0 | brzdi normainé dle napétového
omezeni na DC meziobvodu.

Pro brzdéni je vyuzit maximalni

Zap L proud meénice (lcL).

Moment Odbrzdéni [331]

Cas odbrzdéni [33C], po jehoZ uplynuti se teprve pohon
rozbih4, umoznuje mechanické brzdé plného otevreni.
Pravé v tomto ¢ase muze byt aktivovan pfidrzny
moment, ktery zabrani nezadoucimu preto€eni motoru
vlivem zatéze. Moment Odbrzdéni definuje minimalni
hodnotu pfidrzného momentu v Case Odbrzdéni [33C].
Nastaveny Moment Odbrzdéni bude interné pfekrocen,
pokud bude pfi pfedchozim zavirani brzdy
vyhodnoceno, Ze skuteCny pfidrzny moment je vétsi.

331 MomentOdbrzd
Standard: | 0%

Rozsah: -400 az 400%

POZNAMKA:

Funkce neni aktivni, pokud je nastaveno 0%.

Moment Odbrzdéni ma prioritu nad referenéni hodnotou
momentu vyhodnoceného pii Otackach Odbrzdéni
[33D].
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Porucha ot L, . o : ;
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Cas poruchy brzdy

* UloZena hodnota zatéZovaciho momentu, za predpokladu, Ze je funkce "Moment odbrzdéni" v parametru [33I] aktivovana.
** Cas, ktery ma obsluha jefabu k dispozici na sniZeni zatiZeni, resp. zmen$eni zvedaného bfemene.

Priibéh pfi zastaveni

Obr. 102 Princip funkce brzdy pri poruse béhem chodu a béhem zastaveni

Pf¥idrzeni DC U [33J]

Tato funkce umozfiuje aplikovat stejnosmérné napéti na
motor pfi nulovych otackach. Tim je zajistén (nizky)
pridrzny moment. Tato funkce je k dispozici pouze

v otackovém rezimu.

Pridrzeni DC U - aktivace [33J31]
Povoleni funkce DC pFidrze.

33J1 P¥idrz DC U

Standard: Vyp

Vyp 0

Zap 1

Pridrzeni DC U - otacky [33J32]

Zvolte otacky, pfi kterych se aktivuje DC pfidrzeni. DC
pridrzeni se aktivuje, pokud jsou otacky i referenéni
hodnota otacek pod touto hodnotou.

33J2 Pridr DC ot

Standard: | 10 rpm

Rozsah: 0-250 rpm

Pf¥idrzeni DC U - proud [33J3]
Volba pfidrzovaciho DC proudu v procentech
nominalniho proudu motoru.

33J3 P¥idr DC |

Standard: | 30 %

Rozsah: 0-100 %

Startovaci vektor (Start Vector) [33K]

Vybér vektoru napéti aplikovaného na startu. Pocatecni
vektor obvykle bézi ve sméru U-faze. Je také mozné
vybrat postupné rlizné startovaci vektory pfi kazdém
startu. To mize byt vyhodné, protoZze rovnomérnéji
rozdéluje opotfebeni mezi IGBT. Zvlasté pokud je
pouzit DC-start. PoCatec¢ni vektor Ize také vybrat na
zakladé polohy IRC snimace otacek (je -li k dispozici).

33K Start Vector

Standard: Normal (U)

Normal (U) | O | U faze

Sequence | 1 | Postupné vybere vSechny vektory

Encoder 2 | Volba na zakladé polohy enkodéru
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11.3.5. Otaeky [340]

Nastaveni veskerych rychlosti jako nap¥. Min/Max
otacky, tipovani, rezonanéni otacky.

Minimalni Otaéky [341]
Nastaveni minimalnich otacek. Minimalni otacky jsou
pouzity jako spodni mez pro omezeni otacek. Pouzivaji
se pro zajisténi minimalnich ota¢ek motoru, tak aby
nebylo mozno provozovat na nizSich otackach.

341 Min Otacky

Maximalni otacky [343]
Nastaveni maximalnich otacek pfi hodnoté

analogového vstupu 10V nebo 20mA, pokud neni
definovano uzivatelem jinak. Synchronni otacky jsou
definovany parametrem [225] Motor-Otacky. Maximalni
otacky budou pouzity jako horni mez pro omezeni
otacek.

Tento parametr pfedchazi poSkozenim zplisobenymi v
disledku vysokych otaek motoru.

343 Max Otacky
Standard: Orpm Standard: Synch Otacky
Rozsah: 0 - Max otacky Svnch Otack Zavisi na parametru Motor-Otacky
Zavisi na: Nast/ZobrRef [310] y Yl [225]

1-35940 Min Otacky — 4x Synch Otacky motoru
POZNAMKA:

V rezimu U/f mohou byt z ddvodu skluzu skute¢né
otacky motoru nizSi nez je zobrazeno na displeji
ménice.

Zastaveni / Rezim spanku pri otackach
nizsich nez jsou minimalni [342]
Tato funkce umozfiuje pfi dosazeni méni¢e minimalnich
otacek v disledku nizké zadané hodnoty uvést ménic
do “Rezimu spanku”. Do tohoto reZzimu ménic pfechazi
po pfednastavené dobé. V pfipadé, Ze se zadana
hodnota procesu nebo zpétnovazebni signal zvysi nad
hodnotu minimalnich otacek, ménic¢ se automaticky
rozbéhne po nastavené rampé na pozadovanou
rychlost.

POZNAMKA:

Nelze nastavit maximalni otacky nizsi nez jsou
minimalni otacky.

POZNAMKA:

Maximalni rychlost [343] ma prioritu pfed minimalni
rychlosti [341], tj. Pokud je [343] nastavena pod [341],
pak bude pohon bé&Zet na [343] Max. Rychlost s ¢asy
zrychleni danymi [335] a [336].

POZNAMKA:
Menu [386] ma vySSi prioritu nez menu [342]!

342 Stop<Min Ot

Standard: Vyp

Rozsah Vyp, 1-3600 s (Vyp=0)
Speed

Min
spead [
[341]

= Speed + Reference
— = Speed

........... = Reference

Obr. 103 Graf zastaveni a rezim spanku
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Rezonanéni otacky 1 - spodni mez [344]
V rezonanénim pasmu otacek, ohrani¢enym spodni
(LO) a horni (HI) hranici nemohou byt otacky motoru
konstantni z divodu mozZnych mechanickych rezonanci
systému.

Prochazi-li zadana hodnota touto oblasti, ,pfeskoci®
otacky motoru tuto oblast podle nastavené rampy
brzdéni nebo zrychleni. Obr. 98 znazorfiuje potlateni
rezonanc¢nich otacek HI a LO.

Parametr Rez Ot 1-LO udava spodni hranici
rezonancniho pasma 1.

344 Rez Ot 1-LO

Standard: Orpm

Rozsah: 0 - 4x synchr. otacky motoru

Rezonanéni otacky 2 - spodni mez [346]
Stejné jako parametr [344], druhé rezonan&ni pasmo.

346 Rez Ot 1-HI

Standard: | O rpm

Rozsah: 0 - 4x synchr. otacky motoru
Rezonané€ni otacky 2 - horni mez [347]

Stejné jako parametr [345], druhé rezonanéni pasmo.

Skip Speed HI

Skip Speed LO A r

Spesd Reference

(NG_06-F17)

347 Rez Ot 2-HI

Standard: | O rpm

Rozsah: 0 - 4x synchr. otacky motoru

Tipovani [348]

Funkce Tipovani je vhodna pro aplikace pracujici pfi
nizkych otackach. Je mozno ji aktivovat pomoci
digitalniho vstupu, ktery musi byt nastaven jako
“Tipovani” [520]. Jak dlouho povel tipovani trva, tak
dlouho je také aktivni povel Start. Smér otaceni je dan
zvolenou hodnotou (polaritou) tipovacich otacek.

Priklad

Pokud jsou otacky Tipovani = -10rpm, pak povel
Tipovani generuje RunL (start vlevo) s otackami 10rpm
bez ohledu na to, zda je aktivni povel RunL (start vlevo)
nebo RunR (start vpravo)

Obr. 104 Rezonancni otacky

348 Tipovani

Standard: | 50 rpm

Rozsah: + 4x synchr. ota¢ky motoru

POZNAMKA:
Takto je mozné potlacit max. 2 rezonanéni pasma.

Rezonanéni otacky 1 - horni mez [345]

Parametr Rez Ot 1-HI nastavuje horni hranici
rezonancniho pasma 1.

345 Rez Ot 1-HI

Standard: | O rpm

Rozsah: 0 - 4x synchr. ota¢ky motoru

Definované synchr. ota¢ky motoru.
Max=400%, obvykle max = (FM) Imax/
(Motor) Inom x 100%.

Zavisi na:

POZNAMKA:
Otacky jsou omezeny na <32767.

Jog
Freg

A

Jog
com-
mand

—_t

(NG_06-F18)

Obr. 105 Povel Tipovani
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Pokles otacek (Droop speed) [349]

Regulace poklesu otacek (angl. Droop Speed control)
snizuje otacky umérné toCivému momentu. To Ize
pouzit k rozdéleni rozdil(l statického zatiZzeni mezi
motory pfipojenymi ke stejné zatézi. Pozadovany
pokles otacek je snizeni otaCek pfi zachovani
jmenovitého to€ivého momentu.. Pokles otacek je
uveden jako procento jmenovitych otacek. Hodnota se
nastavuje v zavislosti na aplikaci. Doporu¢ena
pocatecni hodnota je 5%. Rampy v menu [33x] ovliviuji
dynamiku chovani Fizeni.

Tato funkce neni vhodna pro aplikace s dynamickym
zatizenim!

Otacky [rpm] = zadana hodnota otacek [rpm] - pokles
otacek [%] / 100 * moment [%] / 100 * jmenovité otadcky
[rpm]

349 Pokles Ot

Standard: | 0% (tzn. Ze funkce je vypnuta)

11.3.6. Momenty [350]

Parametry pro nastaveni momentu.

Maximalni moment [351]

Nastavuje maximalni to¢ivy moment motoru (dle
zadanych parametr( ve skupiné menu ,Data motoru
[220]). Tento maximalni to€ivy moment znaména horni
mez krouticiho momentu. Pro chod motoru je vzdy
nutna zadana hodnota otacek.

_ Puor[kW] x 9550

=100%
nyor[rpm]

Myor[Nm]

351 Max Moment

Standard: | 120% (vypocet dle dat motoru)

Rozsah: 0 - 400%

Rozsah: 0-20%

Nadotacky - Porucha [34A]

Uroveri vypnuti pfi prekrogeni rychlosti je
konfigurovatelna v procentech maximalni rychlosti
nastavené v menu [343]

34A Nadotacky TP

Standard: | 110%

Rozsah: Vyp, 1-150% (Vyp=0)

POZNAMKA:

Parametr ,Max Moment"“ omezuje maximalni vystupni
proud ménice nasledujicim zplsobem:

100% Mwmot odpovida 100% Ivot. Maximalni mozné
nastaveni pro parametr [351] je omezeno Inom / ImoT x
120%, ale ne vySSi nez 400%.

POZNAMKA:

Je nutno poznamenat, Ze vykonova ztrata motoru se
zvySujicim se momentem kvadraticky stoupa. 400%
hodnota momentu zpUsobi 1600% vykonovou ztratu,
¢imz velmi rychle dochazi k pfehfivani motoru.

IXR kompenzace [352]

Tento parametr kompenzuje poklesy napéti zplsobené
riznymi impedancemi jako napf. dlouhymi motorovymi
kabely, tlumivkami nebo statorem motoru b&hem
zvySeni vystupniho napéti pfi konstantnich otackach.
IXR kompenzace je nejdulezitéjSi pfi nizkych otackach
pro zachovani vy$$ich zabérovych momenta.
Maximalni kompenzace napéti je 25% jmenovitého
vystupniho napéti, viz obr. 100.

Nastavenim IxR = ,auto” je vzdy v danou chvili pouzita
optimalni hodnota kompenzace, ktera je v pasmu mezi
maximalnim pfiristkem napéti a linearni U/f
charakteristikou. Tato volba automaticky upravuje IXR
kompenzaci pfi rdznych okolnostech jako napf. studeny
start, zména viskozity, zména zatiZeni dopravniho pasu
atd. Takto je mozné predejit zbyte€né vysokym
hodnotam, které zpUsobuji pfesyceni motoru. “Vlastni
Def” muze byt pouzita, pokud podminky rozbéhu
pohonu jsou neménné a vysoké zab&rové momenty
jsou vyzadovany. Pevnou hodnotu IXR kompenzace
nastavte v parametru [353].

POZNAMKA:
Tento parametr je zobrazen pouze v rezimu U/f.
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Optimalizace toku [354]

352 IXR Komp

Standard: Vyp Asynchronni motory

Optimalizace toku pro asynchronni motory snizZuje
Vyp 0 | Funkce je vypnuta spotfebu energie a hluk motoru pfi nizkém nebo

Zadném zatizeni. Optimalizace toku automaticky

Auto 1 | Automatickd kompenzace R . L . Y A
snizuje pomeér U/f v zavislosti na skute¢ném zatizeni

Vlastni Def | 2 | Vlastni definice hodnoty v % motoru, kdyZ je proces v ustaleném stavu. obr. 101

ukazuje oblast, ve které je aktivni optimalizace toku.

Synchronni a synchronni reluktanéni motory s
U permanentnimi magnety

10[38 AT Optimalizace toku u synchronnich motor( s

permanentnimi magnety a synchronnich reluktanénich
motor( upravuje pomér U/f tak, aby se minimalizoval
proud nebo pfednastavoval vhodné Urovné na zakladé
to¢ivého momentu a otacek.

POZNAMKA: Synchronni motory vyZaduiji pro dobry
start kompenzaci IxXR, i kdyz je aktivovana optimalizace

IxR Comp=25%

toku..
; 354 Optimal Toku
25 i
i Standard: Vyp
! Vyp 0 | Funkce vypnuta
i p f Zap (Imin) | 1 | Optimalizace toku sniZuje proud
10 20 30 40 50 Hz Zap (0 M) | 2 Tok upraven na zakladé togivého
Obr. 106 IxR Kompenzace pfi linearni U/f ‘ momentu
charakteristice Zap 3 Rizeni toku minimalizuje jalovy
(cosp =1) vykon.
IXR Komp Vlastni [353] v
Parametr zobrazen pouze pfi [352] = “Vlastni Def". o
100 A P
353 IXR Vlastni
Standard: | 0.0%
Rozsah: 0-25% x Unowm (0,1% rozliSeni)
POZNAMKA: Flux optimizing
PFilis vysoka hodnota IxR kompenzace mlze zpUsobit arca
presyceni motoru. To mlZe zpUsobit poruchu “Power ':
Fault”. U¢inek IxR kompenzace je silnéj$i u motord i
vétSich vykonu. i
p T
POZNAMKA: 5O Hz
PFi nizkych otackach muze dochazet k prehfivani Obr. 107 Optimalizace toku
motoru, proto je dllezité spravné nastavit ochrany v ' P
parametru [232], 12t-Proud.

POZNAMKA:

Optimalizace toku funguje nejlépe ve stabilnich
situacich v pomalu se ménicich procesech.
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Maximalni vykon [355]
Nastaveni maximalniho vykonu. Mlze byt pouzito pro
omezeni vykonu motoru pfi odbuzovani. Tato funkce
horniho vykonového limitu a vnitin& omezuje parametr
Max Moment [351] podle:

Mumit = Pumit[%] / (Aktudlni otacky / Synchronni
otacky)

11.3.7. Pevné referenéni hodnoty [360]

Motorovy potenciometr [361]

Nastaveni vlastnosti motorového potenciometru, viz
parametr Diginl [521], zvoleni funkce Motorovy
potenciometr.

B 361 Motor Pot
355 Max Vykon
Standard: Paméti
Standard: Vyp andar S Paméti
o o B Po zastaveni, poruSe nebo vypnuti
Rozsah | 1| VYP:1-400% jmenovitého vykonu Bez o | se ménic rozbiha vzdy z nulovych
motoru (Vyp=0) Paméti otacek (nebo z minimalnich otacek,
pokud jsou nastaveny)
POZNAMKA: Po zastaveni, poruse nebo vypnuti

Maximalni mozné nastaveni parametru [355] je
omezeno Inom/Imot X 120%, ale maximum je 400%.

ménic¢ ulozi do paméti posledni

S Paméti 1 | hodnotu otacek. Po povelu start se
ménic rozbih& do otacek ulozenych
do paméti v okamziku zastaveni.

Motpot
up

—t

Motpot
DOV

— 1

(NE_06 FL)

Obr. 108 Funkce motorového potenciometru
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Pevné otacky 1 [362]
az Pevné otacky 7 [368]
Prednastavené referencni hodnoty otacek maji

prednost pfed analogovou zadosti. Pfednastavené
otacky jsou aktivovany kombinaci digitalnich vstupd,
které musi byt nastaveny na Ref Volba 1, Ref Volba 2
nebo Ref Volba 4.

V zavislosti na poc¢tu pouzitych digitalnich vstupl maze
byt v kazdé parametrové sadé aktivovano az 7
prednastavenych pevnych otacek. Pfi pouziti v8ech
parametrovych sad je pfistupnych az 28
pfednastavenych otacek.

Referenéni hodnota z panelu [369]

Tento parametr je moZno nastavovat pouze v okné
[310]

369 Panel RefTyp

Standard: Normal

Referenéni hodnota je editovana
jako normalni parametr (nova ref.
Normal 0 | hodnota je aktivovana stlacenim

tlacitka ENTER. Acc Cas [331] a
Dec Cas [332] jsou akceptovany)

362 Pevha Ref 1 Referenéni hodnota je editovana
s vyuzitim funkce Motorového
Standard: | Orpm potenciometru (nova ref. hodnota
Zavisina: | Proces-Zdroj [321] Proces-Jedn [322] Motor Pot | 1 {Tagﬁﬂ‘éol’i’;?)gkamz'te po stlaceni
Otackovy - Acc MotorPot [333] a Dec MotorPot
rezim 0 - Max Otacky [343] [334] jsou akceptovany)
Momentovy _ Tento vybér umoziuje aktivovat
rezim 0 - Max Moment [351] ref. hodnotu v ,[310]“ pfimo z menu
indl dl [100]. Stisknutim +/- v menu [100]
Jiné rezimy Min dle menu [324] - max dle menu ji zménite na [310] a tam mUzete
[325] MotorPot +/-| 2 | pokracovat stisknutim +/- pro

Stejna nastaveni plati také pro nasledujici parametry:
[363] Pevna Ref 2, pfednastavena na 250 rpm

[364] Pevna Ref 3, pfednastavena na 500 rpm

[365] Pevna Ref 4, pfednastavena na 750 rpm

[366] Pevna Ref 5, pfednastavena na 1000 rpm
[367] Pevna Ref 6, pfednastavena na 1250 rpm

[368] Pevna Ref 7, s vyrobnim nastavenim 1500 rpm

Tab. 34 Kombinace vstup( pro volbu pevnych otacek

nastavovani zadané hodnoty
otacek. Pokud na sekundu nebylo
stisknuto zadné tlagitko, vrati se
menu automaticky opét na [100].

POZNAMKA:

Pokud menu ,Panel RefTyp" je nastaven na MotorPot,
referenéni hodnoty ¢asl jsou nastaveny dle Acc
MotorPot [333] a Dec MotorPot [334]. Aktualni rampa
rychlosti/otacek bude limitovana dle nastaveni dle
parametrl Acc [331] a Dec [332].

Ref Ref Ref
Volba | Volba | Volba Vystupni otacky
3 2 1
0 0 0 Analogova Zadana hodnota
0 0 1 Pevna Ref 1
0 1 0 Pevna Ref 2
0 1 1 Pevna Ref 3
1 0 0 Pevna Ref 4
1 0 1 Pevna Ref 5
1 1 0 Pevnéa Ref 6
1 1 1 Pevna Ref 7

1 = zvoleno pokud je aktivni pouze jeden digitalni vstup
1 = vstup aktivni - HI, 0 = vstup neaktivni - LO

POZNAMKA:

Pokud je aktivni pouze vstup nastaveny na Ref Volba 3,
pak je zvolena Pevna Ref 4. Pokud jsou aktivni Ref
Volba 2 a/nebo Ref Volba 3, pak muze byt zvolena
Pevna Ref 2, 4 anebo 6.
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11.3.8. Otackovy PI regulator [370]

Méni¢ obsahuje interni otackovy Pl regulator k udrzeni
otacek motoru umérnych nastavené zadané hodnoté.
Tento interni regulator pracuje bez pouZiti zpétné
vazby.

Pomoci parametr(i P-zesileni [372] a |-Cas [373] Ize
regulator optimalizovat manuainé.

Otackovy Pl regulator - AutoTune [371]

Funkce “Otackovy Pl regulator - AutoTune” nastavi
automaticky moment, pfi ¢emz mé¥i reakci otaek
motoru.

Na zakladé vysledk( méfeni automaticky provede
optimalizaci hodnot P a I. Pfi aktivaci této funkce musi
byt motor v chodu a pfipojen k zatézi. B€hem tohoto
testu blika na displeji napis “Pl AutoTune” a po jeho
uspésném dokonc&eni displej zobrazi napis “AutoTune
OK” po dobu 3s.

PI P - Zesileni [372]

Nastavte zesileni P u interniho Pl otackového
regulatoru. V pfipadé potfeby rychlejsi reakce na
zmeénu zatizeni musi byt hodnota zesileni nastavena
ru¢né. Tato hodnota muze byt zvySovana tak dlouho,
doku se neprojevi zvySena hluénost motoru. Nasledné
tuto hodnotu snizte tak, aby hluk nevznikal.

372 Pl P Zes

Standard: | viz poznamka

Rozsah: 0.0-60.0

Pl |- Cas [373]

Nastaveni ¢asové konstanty interniho otackového PI
regulatoru, viz parametr Pl AutoTune [371].

371 Pl AutoTune
Standard: Vyp

Vyp 0

Zap 1

POZNAMKA:

Funkci AutoTune spoustéjte pfi otackach nizSich nez
80% jmenovitych otacek motoru.

373 Pl I Cas
Standard: | viz poznamka

Rozsah: 0.05-100 s
POZNAMKA:

Prednastavena je hodnota odpovidajici 4-polovému
nezatizenému motoru v zavislosti na jmenovitém
vykonu meénice.

POZNAMKA:

Po ukonéeni funkce AutoTune se parametr automaticky
nastavi na “Vyp”.

POZNAMKA:

Tento parametr je pfistupny pouze, pokud zvoleny
rezim provozu meni¢e = Otackovy nebo U/f.
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11.3.9. PID regulator procesu [380]

PID regulator je ur€en k regulaci externiho
technologického procesu pomoci zpétnovazebniho
signalu. Zadana hodnota mize byt zadavana pomoci
analogového vstupu Aninl ([321] = F(AnlIn)),
ovladaciho panelu v okné [310], pouzitim pevnych
otacek nebo pomoci sériové komunikace.
Zpétnovazebni signal by mél byt pfiveden na analogovy
vstup, ktery je nastaven jako (Proces-Hodn).

Pro funkci PID regulace je nutno zadat minimalni a
maximalni hodnoty procesu v parametrech
[324] Proces Min a [325] Proces Max.

PID regulator procesu [381]

Tato funkce umozriuje pouzit PID regulator a definuje
odezvu méni¢e na zménu zpétnovazebniho signalu.

381 PID Regulace

PID regulator | - Cas [384]

Nastaveni integrac¢ni konstanty PID regulatoru.

384 PID I Cas

Standard: | 1.00s

Rozsah: 0.01-300 s

PID regulator D - Cas [385]

Nastaveni derivacni Casové konstanty PID regulatoru.

385 PID D Cas

Standard: | Vyp

Rozsah: 0.00-30 s

Standard: Vyp

Vyp 0 | PID regulator vypnut.

Rychlost se zvySuje, pokud hodnota
Zap 1 | zpétné vazby klesa. PID nastaveni
v parametrech [382] az [385]

Rychlost se snizuje, pokud hodnota
Invert 2 | zpétné vazby klesa. PID nastaveni
v parametrech [382] az [385]

PID regulator P - Zesileni [383]

Nastaveni zesileni interniho otackového PID regulatoru.

PID - funkce spanku (sleep mode)

Tato funkce je ovladana prostfednictvim prodlevy
Cekani (rezimem spénku) tak separatné i urovnémi
probuzeni. Pomoci této funkce je mozné uvést ménic
do rezimu spanku, pokud je hodnota procesni veli¢iny
na minimu a motor se to¢i minimalnimi otackami po
dobu danou parametrem [386]. BEhem rezimu spanku
je energie spotfebovana aplikaci redukovana na
minimum. Pokud hodnota zpétné vazby je pod
nastavenou zadané hodnoty procesu, viz [387], ménic
bude automaticky uveden do chodu (probuzen) a
normalni provoz s PID bude pokracovat, viz pFiklady.

POZNAMKA:
383 PID P Zes KdyZ je méni¢ v rezimu spanku, je to indikovano ,slp* v
Standard: | 1.0 dolnim levém rohu displeje.
Rozsah: 0.0-30.0
PID ve spanku kdyz jsou otaéky mensi nez
minimalni [386]
Process .
referenoeh_ Process | | ACdrive 4 M\} Je-li béhervn, dokv)y [356] lvy§tur3 z PID [egvulévtolru roven
PID N nebo mensi nez minimalni otacky, ménic prejde do
Process rezimu spanku.
feedback
7N 386 PID<Min Ot
i Process |
- Standard: | Vyp
06-F95
Obr 109 PID I’egulé.tor Rozsah: Vyp, 0.01-3600s (Vyp:O)
POZNAMKA:
Menu [386] ma vySSi prioritu nez menu [342].
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PID aktivace - rozsah [387]

Rozsah resp. limit, kdy ma byt PID regulator opét
aktivovan (probuzen) a méni¢ uveden do startu, je
zavisly na zadané hodnoté procesu a Ize jej nastavit

387 PID Akt Rozs
Standard: | O

Rozsah: 0-10000 jednotek procesu
POZNAMKA:

Tento rozsah je vzdy kladna hodnota.

Priklad 1: PID regulator = Normalni (priatok
nebo tlak)

[321] = f (AnlIn)

[322] = Bar

[310] = 20 Bar

[342] = 2 s (neaktivni od doby [386] je aktivovan a ma
vySSi prioritu)

[386] 10's

[387] 1 Bar

Méni¢ pfejde do stopu/spanku, pokud otacky (vystup
PID) jsou rovny nebo mensi neZz minimalni po dobu
10s. Méni¢ bude aktivovan/probuzen pokud hodnota

procesu bude nad PID aktivace - rozsah, ktery je
zavisly na zadané hodnoté procesu (20+1) Bar, viz obr.

[711] Process Value

. [310] Process Ref |

| 387
E Aktivate/Wake up
[712] Speed
[386]
5 Stop/Sleep
I [341] Min Speed

Obr. 110 PID stop / spanek s PID = normalni

Priklad 2: PID regulator = inverzni (aroven
hladiny)

[321] = f (AnIn)

[322] =m

[310]=7m

[342] = 2 s (neaktivni od doby [386] je aktivovan a ma

vySSi prioritu)

priority)

[386] 30 s

[387] 1 m

Méni¢ pfejde do stopu/spanku, pokud otacky (vystup
PID) jsou rovny nebo mensSi nez minimalni po dobu
10s. Méni¢ bude aktivovan/probuzen pokud hodnota
procesu bude nad PID aktivace - rozsah, ktery je
zavisly na zadané hodnoté procesu (7+1) m, viz obr.

[711] Process Value

I[38?]

Aktivate/Wake up

—

[310] Process Ref
[712] Speed
[386]
—, Stop/Sleep
I [341] Min Speed

Obr. 111 PID stop / spanek s PID = inverzni

PID Ustaleny Stav - Test [388]

(PID Stdy Tst = PID Steady State Test = PID Ustaleny
Stav - Test)

V nékterych aplikaénich situacich, kde je zpétna vazba
nezavisla na ota¢kach motoru, maze byt funkce ,PID
test ustaleného stavu“ pouzita pro zablokovani PID
regulatoru a uvedeni frekvenéniho ménice do rezimu
spanku, tj. méni¢ omezi vystupni otacky ale zaroven je i
zajiSténa pozadovana hodnota procesu.

Priklad:

Regulace tlaku ¢erpadla s nizkym nebo témér zadnym
prutokem, kde se uz tlak stal nezavislym na otackach
Cerpadla, napf. kdy se veSkeré armatury resp. ventily
pomalu uzaviraji a nedochazi tedy k zadnému odbéru.

Prechodem do rezimu spanku jsou eliminovany tepelné
ztraty ¢erpadla a motoru a neni odebirana zadna
energie.

388 PID Stdy Tst

Standard: | Vyp

Rozsah: Vyp, 0.01-3600s
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PID Ustaleny Stav - Rozsah [389]

(PID Stdy Mar = PID Steady State Margin = PID
Ustéleny Stav - Rozsah)

PID Ustaleny Stav - Rozsah definuje Sitku pasma resp.
rozsah, ve kterém mlze ménic prejit do rezimu spanku.
Bé&hem testu ustaleného stavu je PID regulator
zablokovan a otacky motoru omezeny tak dlouho,
pokud regulaéni odchylka PID regulatoru neni vétsi jak
nastaveny rozsah [389]. Je-li odchylka zadané a
skute¢né hodnoty vétsi nez PID Ustéaleny Stav - Rozsah
[389], dojde opét k aktivaci PID regulatoru a pohon bé&zi
opét normalné.

389 PID Stdy Mar
Standard: | O
Rozsah: 0-10000 jednotek procesus

Priklad:

Funkce PID Ustaleny stav - Test je aktivovana a méni¢
prechazi do rezimu spanku, nachazi-li se hodnota
procesu [711] uvnitf nastaveného pasma [389] a
uplynul-li jiz ¢as zpozdéni [388]. PID regulator je
zablokovan a méni¢ zlstava v rezimu spanku tak
dlouho, pokud hodnota procesu zlstava uvnitf
nastaveného pasma [389]. Pokud tento stav setrvava
déle jak nastaveny Cas [386], ménic prejde do rezimu
spanku resp. do Stopu.

[711] Process Value 4

—

[310] Process Ref

[389]
ED) el e

time

[712] Speed

Normal PID

test

 [387] [388]
Start steady Stop steady
A state test state test

Steady state

Normal PID

Stop/Sleep

I [3441] Min Speed

[386] PID<Min Spd;

Obr. 112 Ustéaleny stav - Test
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11.3.10. Rizeni éerpadla/ventilatoru  [390]

Funkce pro fizeni Cerpadel jsou pfistupné v menu [390].
Lze fidit urity pocet pohonu (Cerpadel, ventilatord), z
nichz jeden je vzdy fizen méni¢em.

Cerpadlo [391]

Tato funkce umozni fidit Eerpadlo a dovoli nastaveni
vSech dllezitych Cerpadlovych funkci.

391 Cerpadlo
Standard: Vyp
Vyp 0 | Rizeni &erpadla je vypnuto

Rizeni ¢erpad|a je zapnuto:

e Parametry pro fizeni ¢erpadla
[392] az [39G] ve vyrobnim

Zap 1 nastaveni.
e Zobrazeni parametru [39H] az
[39M] jsou pfidana ke strukture
hlavniho menu.
Pocet pohont [392]

Nastaveni celkového poétu pouzitych pohon( véetné
pohonu Master. Nastaveni je zavislé na parametru
Volba Pohonu [393]. Po zvoleni poctu pohond je
dllezité nastavit relé pro Fizeni ¢erpadel. Pokud jsou
digitalni vstupy pouzity pro zpétnou vazbu, musi byt tyto
nastaveny pro fizeni ¢erpadla.

392 Poéet Pohonu
Standard: | 1
1-3 Pocet pohontl pokud neni pouzita

pfidavna /O karta.

Pocet pohontll pokud je pouzit
1-6 ‘alternujici MASTER!, viz. Volba Pohonu
[393]. (pfidavna I/O karta je pouzita)

Pocet pohont pokud je pouzit 'pevny
1-7 MASTER', viz. Volba Pohonu [393].
(I/O karta je pouzita)

Volba pohonu [393]

Zadejte hlavni provozni funkci €erpadlového systému.
,Sekvence* a ,Cas Chodu* jsou provozni funkce pro
pevny MASTER". ,VSe" znamena provoz pro alternujici
MASTER .

393 Volba Pohonu

Standard: Sekvence

Pevny MASTER - Fizeni:

e PFidavné pohony mohou byt
spoustény postupné za sebou,
tj. prvni Cerpadlo 1, poté
Cerpadlo 2 atd.

e Muze byt pouzito az 7 pohond.

Sekvence 0

Pevny MASTER - fizeni:

o PFidavné pohony mohou byt
spoustény v zavislosti na dobé
chodu. TakZe pohon s nejkratsi
dobou chodu bude spustén jako

Cas prvni. Cas chodu je monitorovan

Chodu 1 v poradi v oknech [39H] aZ
[39M]. Cas chodu kazdého
pohonu Ize vynulovat.

e P¥i zastavovani pohont bude
pohon s nejdel8im ¢asem chodu
zastaven jako prvni.

e MdUze byt pouzito az 7 pohonu.

Alternujici MASTER - Fizeni:

e P¥i zapnuti pohond, bude jeden
z nich zvolen jako Master. Volba
kritéria zavisi na “zméné
podminek” [394]. Pohon bude
zvolen dle ¢asu chodu, takze
pohon s nejkratSim ¢asem
chodu bude zvolen jako prvni.
Cas chodu je monitorovan v
pofadi v oknech [39H] az [39M].
Cas chodu kaZdého pohonu Ize
vynulovat.

e Muize byt pouZito az 6 pohond.

POZNAMKA:

Pouzita relé musi byt definovana jako Slave nebo
Master Cerpadla. Pouzité digitalni vstupy musi byt
definovany jako zpétna vazba Cerpadla.

POZNAMKA:

Toto menu se nezobrazi pfi nastaveni méné nez 3
pohon(.
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Zména podminek [394]

Tento parametr ur€uje kritéria pro zménu pohonu
Master. Zobrazi se pouze, pokud je zvolen rezim fizeni
“alternujici MASTER”. Uplynuly ¢as chodu kazdého
pohonu je monitorovan. Uplynuly ¢as chodu vzdy
uréuje, ktery pohon bude ,novy“ MASTER.

Tato funkce je aktivni, pokud je parametr Volba Pohonu
[393] = V3e.

394 Podminky

Nastaveni ¢asovace [395]

Po ubéhnuti zde nastaveného ¢asu, bude Master
pohon zménén. Tento parametr je pfistupny pouze,
pokud Volba Pohonu [393] = VSe a parametr Zména
Podminek [394] = Casovad/ Oba.

395 NastCasovade

Standard: | 50h

Rozsah: 1-3000 h

Standard: Oba

Cas chodu Master pohonu uréuje,

kdy Master pohon musi byt zménén.

Zména muze byt provedena pouze

Stop o|P™ p A
- zapnuti napajeni

- zastaveni

- stavu pohotovosti

- poruchovém stavu

Master pohon bude zménén pokud
vyprsi nastavena doba Casovace v
parametru [395], Nastaveni
Casovade. Zména prob&hne
okamzité. BEhem provozu se
pfidavna Cerpadla pfechodné
Casovaé 1 | zastavi, a dle uplynulého €asu
chodu bude zvolen “novy” Master
pohon a pfidavna ¢erpadla se opét
rozb&hnou.

Béhem zmény Ize ponechat v chodu
2 Cerpadla. To mize byt nastaveno
v parametru Rizené Pohony [396].

Master pohon bude zménén pfi
vyprSeni doby nastavené v
parametru [395], Nastaveni
Casovace. Novy Master pohon
bude zvolen dle uplynulého ¢asu
Oba 2 | chodu jednotlivych pohond. Zména
muZe byt provedena pouze pfi:

- zapnuti napajeni

- zastaveni

- stavu pohotovosti

- poruchovém stavu

Pocet pohontl na zménu [396]

Pokud je Master pohon zménén na zakladé vyprseni
doby asovade (Zména Podminek = Casovaé/Oba
[394]), je mozné béhem této zmény ponechat pfidavna
Cerpadla v chodu. Pomoci této funkce probéhne zména
tak plynule, jak je to jen mozné. Nejvétsi pocet, ktery
Ize v tomto parametru nastavit, zavisi na poc¢tu
pridavnych pohonu.

Priklad:

Pokud pocet pohon( je nastaven na 6, pak nejvétsi
nastavitelna hodnota bude 4. Tento parametr je
pristupny pouze kdyz Volba Pohonu [393] = V3e.

396 Poh Na Zménu

Standard: | O

Rozsah: 0 az (pocet pohont - 2)

POZNAMKA:

Pokud jsou pouZity zpétnovazebni vstupy (Digln 9 az
Digin 14), bude Master pohon zménén okam?zité&,
jakmile signal zpétné vazby vygeneruje chybu
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Horni padsmo [397]

Pokud se otacky Master pohonu dostanou do horniho
pasma, bude se zpozdénim nastaveném v [399]
spusténo dalSi pomocné Cerpadlo.

397 Horni Pasmo

Standard: | 10%

0-100% celkovych min. otd¢ek az max.

Rozsah: otacek

Priklad:

Max otacky = 1500 rpm

Min otacky = 300 rpm

Horni pasmo = 10%

Zpozdeéni startu bude aktivovano pokud:

Rozsah = Max rychlost az Min rychlost = 1500-300 =
1200 rpm

10% z 1200 rpm =120 rpm

Otacky pro start pfidavného ¢erpadla = 1500-120 =
1380 rpm

Speed A next pump start
Max |--gemmmmm e % -----------------
I Upper band / ™\
,,,,,,, B} Ly I
. \
I
L \
o ‘o
Min S 4 : \7
i_p‘ FIow/PresTs.ure
Start Delay [399]
(NG_50-PC-12_1)

Obr. 113 Horni pasmo

Dolni pasmo [398]

Pokud se otacky Master pohonu nachazeji v dolnim
pasmu, bude pfidavné ¢erpadlo zastaveno se
zpozdénim nastaveném v menu ,[39A] Stop Prodleva“.

398 DoIni Pasmo

Standard: | 10%

0-100% celkovych Min. otacek az Max.

Rozsah: otacek

Priklad:

Max otacky = 1500 rpm

Min otacky = 300 rpm

Dolni pasmo = 10%

Zpozdéni zastaveni bude aktivovano:

Rozsah = Max otacky - Min otacky = 1500-300 = 1200
rpm

10% z 1200 rpm = 120 rpm

Otacky pro zastaveni pfidavného Cerpadla = 300 + 120
=420 rpm

Speed
Max
Min ;
[ FIow/Prgssure
Stop Delay [39A]
(NG_50-PC-13_1)

Obr. 114 Dolni pasmo

Prodleva startu [399]

Prodleva pred spusténim dalsiho pfidavneho Cerpadia.
Casova prodleva zamezuje kritickému spinéni Eerpadel.

399 Start Prodl
Stp Os

399 Start Prodl

Standard: Os

Rozsah: 0-999 s

Stop prodleva [39A]

Prodleva pfed zastavenim pfidavného Cerpadla.
Casova prodleva zamezuje kritickému spinani ¢erpadel.

39A Stop Prodl
Standard: | Os
Rozsah: 0-999 s
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Horni mez [39B]

Pokud otacky erpadla dosahnou horni meze, bude
okamZité pfidano do provozu dalSi pomocné Cerpadlo
bez jakéhokoliv zpozdéni. Pokud je nastaveno
zpozdéni pro start, bude toto zpozdéni ignorovano.
Nastavitelny rozsah je v procentech odpovidajicich
max. otackam a hodnoté nastavené v parametru [397],
Horni pasmo.

39B Horni Mez

Standard: 0%

0 az Horni pasmo. 0% (=max otacky)
Rozsah: znamena, ze funkce Horni Meze je
vypnuta.

Speed , next pump starts
I immediately
Max f--; — / -

I ,/d - ‘,,,.--Upper band

limit [39B]

Min

>
Flow,/Pressure

Start Delay [399]

(NG _S0-PC-14 2]

Obr. 115 Horni mez

Dolni mez [39C]

Pokud otacky erpadla dosahnou dolni meze, bude
pfidavné Cerpadlo okamzité zastaveno bez jakéhokoliv
zpozdéni. Pokud je nastaveno zpozdéni pro zastaveni,
bude toto zpozdéni ignorovano. Nastavitelny rozsah je
v procentech odpovidajicich max. otackam a hodnoté
nastavené v parametru [398], Dolni pasmo.

39C DoIni Mez

Standard: | 0%

0 az Dolni pasmo. 0% (=min otacky)
Rozsah: znamena, Ze funkce Dolni Meze je
vypnuta.

Speed

Max

L \  “top” pump stops
A\ immediately

~ |{ Lowerband | ~=* ) limit [39C]

»

) |
1 1
1 1
1 1
1 [}
d

L Flow/Pressure
Stop Delay [39A]

ING_50-PC-15_2)

Obr. 116 Dolni mez

Doba ustaleni po startu [39D]

Tato doba umozni ustaleni procesu po zapnuti ¢erpadla
pred pokracovanim Fizeni procesu. Pokud se pfidavné
Cerpadlo rozbiha po pfipojeni na sit (pfimém nebo
Y/D), dojde ke kolisani pratoku nebo tlaku v disledku
“tvrdého” spusténi / zastaveni. To muze vyvolat
nechténé do€asné spusténi a zastaveni pfidavnych
Cerpadel.

Béhem Casu ustaleni po startu:

e PID regulator je vypnuty.
e Otacky se po pfidani ¢erpadla snizi.

39D DobaUstStart

Standard: | Os

Rozsah: 0-999 s
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Prechodné otacky pfi startu [39E]

Prechodné otacky pfi startu jsou pouzity pro
minimalizaci odchylky pratoku/tlaku v okamziku rozbéhu
pfidavného Cerpadla. Pokud je nutné spustit pfidavné
Cerpadlo, pak Master Cerpadlo nejprve pfechodné snizi
otacky na hodnotu nastavenou v tomto parametru a
poté dojde k rozbéhu pfidavného Cerpadla. Nastaveni
zavisi na dynamice jak Master pohonu tak pfidavnych
pohon(.

Pfechodné otacky je nejlépe nastavit zkusmo.

Doba ustaleni po zastaveni [39F]

Nastaveni tohoto parametru umozni ustaleni procesu
po zastaveni Cerpadla pfed pokraCovanim fizeni
procesu. Pokud pfidavné Cerpadlo zastavuje bud
pfimym odpojenim nebo pfepinacem Y/D, priitok nebo
tlak urcitou dobu kolisa v dusledku “tvrdého”
spusténi/zastaveni. To mazZe vyvolat doasné spusténi
a zastaveni pfidavnych ¢erpadel.

Bé&hem doby ustaleni po zastaveni:

e PID regulator je vypnuty.
e Otacky se po pfidani ¢erpadla snizi.

Obecné:
o Jestlize pfidavné ¢erpadlo ma “nizkou” dynamiku,
pak by méla byt pouZita vyssi hodnota pfechodnych 39F DObaUStStOp
otacek. Standard: | Os
e Jestlize pfidavné Cerpadlo ma “vysokou” dynamiku, ’
pak by méla byt pouZita niZSi hodnota pfechodnych Rozsah: 0-999 s
otacek.
39E PfechOtStart
Standard: | 60%
00 . . - N
Rozsah: 0 190 % celkovych Min otacek az Max
otacek
Priklad
Max otacky = 1500 rpm
Min otacky = 200 rpm
Pfechodné otacky = 60%
V pfipadé potfeby spusténi pfidavného Cerpadla se
otacky snizi na Min otacky + (60% x (1500 rpm - 200
rpm)) = 200 rpm + 780 rpm = 980 rpm. Pokud jsou tyto
otacky dosazeny, pfidavné Cerpadlo s nejkratSim
¢asem chodu bude zapnuto.
Switch on
Speed procedure starts
A ;.f
ACTUAN o - - - = == o o
Additional pump
Trans -------é ----------------------------------------
to R
H | Master pump  »
Min  feeeeeatk ,\ S R
\ Actual start Flow/Pressure
command of next
pump (RELAY} (NG_BO-PC-16_1)
Obr. 117 Prechodné otacky pii startu
Flow/Pressure Transition speed
decreases overshoot
Time
Obr. 118 Ugcinek pfechodnych otacek
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Prechodné otacky pfi zastaveni [39G]

Prechodné otacky pfi zastaveni jsou pouzity pro
minimalizaci odchylek pratoku/tlaku v okamziku
zastaveni pfidavného Cerpadla. Nastaveni zavisi na
dynamice jak Master pohonu tak pfidavnych pohond.

Obecné:

e Jestlize pfidavné ¢erpadlo ma “nizkou” dynamiku
rozb&hu/zastaveni, pak by méla byt pouzita vyssi
hodnota pfechodnych otacek.

e Jestlize pfidavné ¢erpadlo ma “vysokou” dynamiku
rozbéhu/zastaveni , pak by méla byt pouzita nizsi
hodnota pfechodnych otacek.

Cas chodu 1-6 [39H] aZ [39M]

39H Cas Chodu 1

Jednotky: h:m (hodiny:minuty)

Rozsah: 0h:0m-65535h:59m.

Reset ¢as 1-6 [39H1] aZ [39M1]

396G PfechOtStop
Standard: | 60%

Rozsah: 0-100% z celkovych Min az Max otacek
POZNAMKA:

Pokud je nastavena na 0%, ota¢ky pfechodu pfi
zastavovani Cerpadel jsou ignorovany a neprovadi se
zadna uprava otacek.

Tj. ,slave" Cerpadlo se zastavi pfimo a otacky ,master"
Cerpadla pokracuiji.

Priklad

Max otacky = 1500 rpm

Min otacky = 200 rpm

Prech Otacky Stop = 60%

V pfipadé potfeby zastaveni pfidavného Cerpadla se
otacky zvysi na Min otacky + (60% x (1500 rpm - 200
rpm)) = 200 rpm + 780 rpm = 980 rpmJsou-li tyto otacky
dosazeny, pfidavné Cerpadlo s nejdelsim ¢asem chodu
bude vypnuto.

39H1 Reset Cas 1
Standard: Ne
Ne 0
Ano 1
Stav ¢erpadel [39N]
39N Cerp 123456
Symbol Popis
c Rl’zen[,_ master c':erpadla,_,pEJuze pokud
je vyuzita funkce alternujici Master.
D PFimé fizeni
Cerpadlo je vypnuto
E Chyba Cerpadla
Pocet Zaloh [39P]

Nastavuje pocet Cerpadel rezervovanych pro zalohu,
které za normalnich podminek nemlzou byt zvoleny.
Funkce muize byt pouzita pro zalohovani systému

Speed Actual shut down of pump Cerpadel v ph’pav\.d.é,"kdy r]ékteré ’égrpgdlva vypadnou do
'y poruchy nebo pfi jejich planované udrzbé.
[ S Y S Masterpump___ ..
4 - :
! 39P Poéet ZAloh
Trans 3 Standard: | O
Rozsah: 0-3
Actual
Min Additional pump
I luw,-’PlessTll e
Switch off procedure starts

Obr. 119 Prechodné otacky pri zastaveni
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11.3.11. Jefabova sada [3A0]

Nastaveni jefabové CRIO karty (jefabova I/O karta), viz
také pfiru¢ka “Jefabova sada 2.0".

POZNAMKA:

Tento parametr je zobrazen, pouze pokud je jefabova
karta pfipojena v ménici.

Jerabové relé CR2 [3A4]

Nastaveni funkce jefabového relé CR2 na jefabové
karté nebo na jefabovém interface. TytéZ moznosti
nastaveni jako v menu [541].

POZNAMKA:

Veskeré parametry tykajici se nastavovani otacek jsou
omezeny na <32767.

Jerabova karta [3A1]

Aktivace / deaktivace pfipojené jefabové karty.

POZNAMKA:
Funkce ,deviace" je aktivni, i kdyZ je [3A1] = vypnuto.

3A1 Jerdb Karta

Standard: Vyp

Vyp 0 | Jefabova karta je deaktivovana

Zap 1 | Jefabova karta je aktivovana
ovladani [3A2]

Volba ovladani jefabu.

3A4 Jeradb Relé 2
Standard: | Brzda

Volby Stejné jako v menu [541]

Zpomalovaci otacky [3A5]

Nastaveni zpomalovacich otaéek v pfipadé aktivni
jefédbové karty. Aktivuji se pfi ,najeti“ pojezdu mostu
nebo koc¢ky jefabu na zpomalovaci vypinac.

Aktivace (LO = aktivni) vstupem V1 (levy) nebo V2
(pravy) na jefabové karté nebo na jefabovém interface
Tyto otacky jsou spole¢né pro oba sméry otaceni!

3A5 ZpomalOtacky
Standard: | Orpm

Rozsah: 0 - 4 x synchronni otacky motoru

Otagky 1 N/R [3A6]

Nastaveni otacek pro “1. rychlost® - smér “nahoru” nebo
“vpravo”, tj. kladny smér otaeni motoru.

Aktivace vstupem Al (HI = aktivni) na jefabové karté
nebo na jefabovém interface.

3A2 ovladant —
3A6 Otacéky 1 N/R
Standard: 4-Stupnové
Stp rpm
4-Stupriové | 0 | 4-Stupriovy ovladac
3-Uroviiové | 1 | 3-Uroviiovy spinad
Analogové 2 | Analogové ovladani 3A6 PfechOtStop
Standard: | Orpm
Rozsah: 0 - 4 x synchronni otacky
Jefrabové relé CR1 [3A3]
Jefabové relé CR1 na jefabové karté nebo na
jefabovém interface je pevné nastaveno na funkci
“Bez Poruchy” (No Trip).
3A3 Jerab Relé 1
Standard: | Bez Poruchy
Volba Pevné nastaveni na “Bez Poruchy”
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Otaéky 1 D/L [3A7]
Nastaveni otacek pro “1. rychlost* - smér “dol(i” nebo
“vlevo”, tj. zaporny smér ota¢eni motoru.

Aktivace vstupem A2 (HI = aktivni) na jefabové karté
nebo na jefabovém interface.

Otacky 4 [3AA]
Nastaveni otacek pro “3. rychlost”.

Aktivace vstupem B3 (HI = aktivni) na jefabové karté
nebo na jefabovém interface.

Tyto otacky jsou spole¢né pro oba sméry otaceni!

3A7 Otaéky 1 D/L 3AA Otagky 4

Standard: | 0 Standard: | O rpm

Rozsah: 0 - 4 x synchronni otacky Rozsah: 0 - 4 x synchronni ota&ky motoru
Otacky 2 [3A8] P&asmo deviace [3AB]

Nastaveni otaéek pro “2. rychlost”.

Aktivace vstupem B1 (HI = aktivni) na jefabové karté
nebo na jefabovém interface.

Tyto otacky jsou spole¢né pro oba sméry otaceni!

Vymezeni rozsahu odchylky Zadanych a skuteénych
otacek v rpm, ve kterém ménic jesté muze Fidit motor.

3AB PasmoDeviace
3A8 Otacky 2 Standard: | O rpm
Standard: | 0 rpm Rozsah: 0 - 4 x synchronni otacky
Rozsah: 0 - 4 x synchronni otacky
Cas deviace [3AC]
L~ Cas po ktery je nastavena odchylka otagek tolerovana.
OtaCky 3 [3A9] Po uplynuti tohoto Casu a pretrvavajici odchylce ménic

Nastaveni otacek pro “3. rychlost”.
Aktivace vstupem B2 (HI = aktivni) na jefabové karté

prejde do poruchového stavu.

nebo na jefabovém interface. - -
Tyto otacky jsou spole¢né pro oba sméry otaceni! 3AC Cas Deviace
Standard: | 0.10s
3A9 Otacky 3 Rozsah: 0.05-1s
Standard: | Orpm
Rozsah: 0 - 4 x synchronni otac¢ky motoru
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Nastaveni zatéze [3AD]

Tato funkce umoznuje zvySovani otacek (az do hodnoty
nastavené v [343] a [3AA]) umérné v zavisloti na
zatizeni, resp. odlehé&eni.

V tomto menu se nastavi hodnota zatizeni (napf. pfi
jmenovité hmotnosti bfemene), pfi jehoZz podkroceni
(napf. pfi mensi hmotnosti bfemene nebo pohyb s
prazdnym hakem) dojde k oslabovani magn. pole
motoru a tim ke zvySovani otacek.

3AD Nast Zatéze
Standard: Vyp

Vyp 0| Vyp

1-100 1| 1% - 100%

PFi nastaveni na “Vyp” je funkce zavislosti odbuzeni na
velikosti zatizeni vypnuta.

Jerab N - funkce [BAG]
Nastaveni funkce ,nulové polohy* pakového ovladace.

Aktivace vstupem N (LO = aktivni) na jefabové karté
nebo na jefabovém interface.

3AG Jerab N-Fce

Standard: Nul Poloha

Vyp 0 | N vstup neni pouzit

Nul Poloha | 1 N vstup je pouzit pro indikaci nulové
polohy

Brzda ZV 2 | N vstup je pouzit pro potvrzeni

brzdy. Viz kap. 11.3.4.

POZNAMKA:

Potvrzeni brzdy pfes jefabovy interface ma prioritu pfed
potvrzenim brzdy vstupnim signalem na Fidici desce
([521 DigIn1] — [528 DigIn8]).
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11.4. Hlidaé zatizeni a ochrana
procesu [400]

11.4.1. Hlida¢€ zatiZzeni [410]

Monitorovaci funkce umozriuji pouzit ménic jako hlida¢
zatizeni. Tyto hlidace jsou pouzivany pro ochranu
zafizeni a procesU proti mechanickému pfetiZzeni nebo
odlehé&eni, napf. pretrzeni nebo zaseknuti pasu u
pasového dopravniku, poskozeni femene ventilatoru
nebo suchy chod ¢erpadla. Viz vica v kap 7.5.

Alarm volba [411]

Nastaveni typu alarmu.

411 Alarm Volba
Standard Vyp
Vyp 0 | Hlida¢ zatéze vypnut.

Funkce Min Alarm aktivni. Vystup
Min 1 | alarmu je aktivni pfi podkro¢eni
nastavené hodnoty.

Funkce Max Alarm aktivni. Vystup
Max 2 | alarmu je aktivni pfi pfekroCeni
nastavené hodnoty

Aktivni funkce Max i Min Alarm.
Vystup alarmu je aktivni pfi

Max+Min 3 M L R
pfekroCeni nebo podkroceni
nastavenych hodnot.

Alarm Porucha [412]

Volba typu alarmu, pfi kterém prejde ménic¢ do poruchy.

412 AlarmPorucha
Standard: | Vyp

Volba: Stejné jako v parametru [411]

Alarm Rampa [413]

Tato funkce potlacuje funkci vystrahy béhem
akcelerace/decelerace motoru pro zabranéni faleSnym
alarmum.

413 Alarm Rampa
Standard: Vyp
v 0 Vystrahy i alarmy jsou béhem
yp akcelerace/decelerace potlaceny.
7a 1 Vystrahy i alarmy jsou béhem
P akcelerace/decelerace aktivni.

Prodleva Alarmu pfi Startu [414]

Casova prodleva, po které se aktivuje funkce alarmu.
Béhem této prodlevy se mlze vyskytnout alarm avSak
bude ignorovan.

e Pokud je Alarm Rampa = Zap, ¢asova prodleva
pocne po pfikazu ke startu (RUN).

e Pokud je Alarm Rampa = Vyp, €asova prodleva
pocne az po Uplném rozbéhnuti.

414 Start Prodl

Standard: | 2s

Rozsah: 0-3600 s

Typ zatizeni [415]
Vyberte typ monitorovani podle zatézovaci
charakteristiky vasi aplikace. Vybérem poZadovaného
typu Ize optimalizovat funkci alarmu pfetizeni a/nebo
nedostate¢ného zatizeni podle charakteristiky zatizeni.

Pokud ma aplikace konstantni zatizeni v celém rozsahu
otacek, tj. extruder nebo Sroubovy kompresor, Ize typ
zatizeni nastavit charakteristiku na ,konstantni“. Tento
typ pouziva konstantni referen¢ni hodnotu zatizeni pro
cely otackovy rozsah ménice.

Hodnotu Ize nastavit nebo automaticky zméfit.
Informace o nastaveni reference jmenovitého zatizeni
najdete v ¢asti automatické nastaveni alarmu ,Alarm
AutoSet [41A]“ a ,Normalni zatizeni [41B]".

Rezim zatéZovaci charakteristiky pouziva
interpolovanou kfivku s 9 hodnotami zatizeni v 8
stejnych otackovych intervalech. Tato kfivka je
doladéna zkuSebnim provozem se skutecnym
zatizenim. Toto lze pouzit s jakoukoli hladkou kFivkou
zatizeni v€etné konstantniho zatizeni.

Zatézovaci charaketristika R je relativni kfivka zatizeni
v % zatiZeni nastavend v charakteristice zatizeni. V
menu ,MinAbsRozsah [41D]" je také nastavena
minimalni mez.

) Load
/ Max Alarm
. i
o Basic
Min Alarm
Load curve
Speed

Obr. 120 Zakladni zatéZovaci charakteristika
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Load

[41D] Min Abs Margine

Speed

Obr. 121 ZatéZovaci charakteristika R s Minimalnim
absolutnim rozsahem ,MinAbsRozsah [41D]*

415 Typ Zatizeni

Standard: Konstantni

Vyuziva pevnou maximalni a
minimalni droven zatizeni v celém
Konstantni 0 | rozsahu otacek. Mize byt pouzito
v aplikacich, kde moment motoru
neni zavisly na otac¢kach.

Vyuziva aktudlni zatézovaci
DleZatChar 1 | charakteristiku zmérenou v celém
rozsahu otacek.

Vyuziva relativni rozpéti zatizeni
s minimalnim absolutnim
rozsahem nastavenym v menu
[41D].

DleZatCharR | 2

Max Alarm [416]
Max Alarm Mez [4161]

V pfipadé typu zatizeni ,Konstantni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje alarm, nastavena nad
hodnotu normalniho zatizeni, menu [41B].

V pfipadé typu zatiZzeni ,Adaptivni‘, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje alarm, nastavena nad
hodnotou zatéZovaci charakteristiky, nastavené v menu
[41C].

Hodnota, resp. mez Maxima Alarmu je vyjadiena

v procentech jmenovitého momentu motoru.

4161 MaxAlarmMez

Standard: | 15%

Rozsah: 0-400%

Max Alarm Zpozdéni [4162]

Nastaveni zpozdéni reakce aktivace max. alarmu. Doba
po kterou bude pretiZzeni ignorovano.

4162 MaxAlarm Zp

Standard: | 0.1s

Rozsah: 0-90s

Max Vystraha [417]

Max Vystraha Mez [4171]

V pfipadé typu zatizeni ,Konstantni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje vystrahu, nastavena
nad hodnotu normalniho zatizeni, menu [41B].

V ptipadé typu zatizeni ,Adaptivni, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje vystrahu, nastavena
nad hodnotou zatéZovaci charakteristiky, nastavené v
menu [41C].

Hodnota, resp. mez Maxima Vystrahy je vyjadfena
v procentech jmenovitého momentu motoru.

4171 MaxVystrMez

Standard: | 10%

Rozsah: 0-400%

Max Vystraha Zpozdéni [4172]

Nastaveni zpozdéni reakce aktivace vystrahy max.
alarmu. Doba po kterou bude vystraha pretizeni
ignorovana.

4172 MaxVystr Zp

Standard: | 0.1s

Rozsah: 0-90s
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Min Vystraha [418]
Min Vystraha Mez [4181]

V pfipadé typu zatizeni ,Konstantni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje vystrahu, nastavena
pod hodnotu normalniho zatizeni, menu [41B].

V pfipadé typu zatiZzeni ,Adaptivni‘, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje vystrahu, nastavena
pod hodnotou zatéZovaci charakteristiky, nastavené v
menu [41C].

Hodnota, resp. mez Minima Vystrahy je vyjadfena
v procentech jmenovitého momentu motoru.

4181 MinVystrMez

Standard: | 10%

Rozsah: 0-400%

Min Vystraha Zpozdéni [4182]
Nastaveni zpozdéni reakce aktivace vystrahy min.

alarmu. Doba po kterou bude vystraha odlehéeni
ignorovana.

4182 MinVystr Zp

Min Alarm Zpozdéni [4192]

Nastaveni zpozdéni reakce aktivace min. alarmu. Doba
po kterou bude odleh&eni ignorovano.

4192 MinAlarm Zp

Standard: | 0.1s

Rozsah: 0-90s

Automatické nastaveni alarmu [41A]

Funkce Autoset Alarm mGze zméfit jmenovité zatizeni,
které se pouziva jako reference pro urovné alarmu.
Pokud je zvoleny ,Typ zatiZzeni [415] Konstantni*,
zkopiruje zatizeni, se kterym bézi motor, do menu
Normalni zatizeni [41B]". Motor musi bézZet na otacky,
které generuji zatéz, kterou je tfeba zaznamenat.
Pokud je zvoleny ,Typ zatizeni [415]" jako KFivka
zatizeni, provede testovaci béh a nadefinuje ,Kfivku
zatizeni [41C]* naméFfenymi hodnotami zatizeni.

VYSTRAHA:

PFi pouziti funkce AutoSet dojde k testu, pfi némz se
motor resp. zafizeni rozbéhne!

Standard: | 0.1s

Rozsah: 0-90s

Min Alarm [419]
Min Alarm Mez [4191]

V pfipadé typu zatizeni ,Konstantni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje alarm, nastavena pod
hodnotu normalniho zatizeni, menu [41B].

V ptipadé typu zatizeni ,Adaptivni, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje alarm, nastavena pod
hodnotou zatéZovaci charakteristiky, nastavené v menu
[41C]. Hodnota, resp. mez Minima Alarmu je vyjadiena
v procentech jmenovitého momentu motoru.

4191 MinAlarmMez

Standard: | 15%

Rozsah: 0-400%

POZNAMKA:

Aby byla funkce Alarm Autoset Uspésna, musi byt
motor v chodu. Neuspésny pokus generuje zpravu
,Selhalo!”.

41A Alrm AutoSet
Standard: Vyp

Ne 0

Ano 1

Standardni nastaveni Grovni pro vystrahy a alarmy:

Max Alarm menu [4161] + [41B]

Prekroceni

zatizeni Max Vystraha | menu [4171] + [41B]

Podkrogeni | Min Vystraha menu [41B] - [4181]

zatizeni Min Alarm menu [41B] - [4191]

Tyto standardné nastavené urovné mazou byt ruéné
zménény v parametrech [416] az [419]. Po provedeném
testu je po dobu 1 sekundy zobrazeno hlaseni “AutoSet
OK!" a volba je vracena na “Ne”
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Normalni zatizeni [41B]

Parametr zobrazen pouze pokud Typ zatiZzeni [415] =
“konstantni”.

41B NormZatizeni

Standard: | 100%

Rozsah: 0-400% max momentu

POZNAMKA:

100% toc¢ivy moment znamena: Inom = Imor.
Maximum zavisi na nastaveni proudu motoru a
maximalniho proudu ménice. Absolutni maximalni
nastaveni je 400%.

Zatézovaci charakteristika [41C]

Parametr zobrazen pouze pokud Typ Zatizeni [415] =
“Adaptivni”

Tato funkce by méla byt pouzita pouze pro zafizeni s
kvadratickou zatéZovaci charakteristikou.

Zatézovaci charakteristika 1-9 [41C1]
az [41C9]

Adaptivni zatézovaci charakteristika je zalozena na
principu zméfeni a ulozeni 9 vzork(. Kfivka zatizeni
zaCina pfi minimalnich a kong&i pfi maximalnich
otackach. V tomto rozsahu rychlosti je zméfeno 7
vzork(. Méfené hodnoty kazdého vzorku jsou
zobrazeny v parametrech [41C1] az [41C9], pfiCemz
mohou doladény ru¢né. Hodnota prvniho méfeného
vzorku zatéZovaci charakteristiky je zobrazena.

Min-Max alarm tolerance band graph

Min p!eed ! J ! Mﬁ' peeq
1+ . -
0.5 -
0
0

Speed

O Measured load samples
T Min-max tolerance band

— - — Maxalarm limit

Min alarm limit

Obr. 122 Nelinearni zatizeni (adaptivni hlidani)

Minimalni absolutni rozsah [41D]

Tato nabidka se zobrazi pfi pouziti ,ZatéZovaci
charakteristika R* Nastavte absolutni minimalni rozsah
zatéZovaci charakteristiky v % nominalniho momentu
motoru.

41C1 Zatéz Charl
Standard: | 100%

Rozsah: 0-400% maximalniho momentu
POZNAMKA:

Tyto hodnoty jsou pouze pro ¢teni a nelze je ménit.

41D MinAbsRozsah
Standard:

Volba:

11.4.2. Ochrana procesu [420]

Podmenu s nastavenim tykajici se ochrannych funkci
ménic¢e a motoru.

Vypadek sité [421]
PFi pferuseni napajeni nebo jeho poklesu méni¢
automaticky snizuje otacky motoru az do doby
obnoveni tohoto napéti. Ménic¢ pfi tom vyuziva kinetické
energie rotoru a ztéZe tak dlouho, dokud napéti
meziobvodu neklesne pod minimalni dovolenou mez
nebo dokud nedojde dfive k zastaveni motoru. Uginnost
této funkce zavisi na setrvaéné energii pohonu a
aktualni velikosti zatéze, viz obr. 89.

421 Vypadek Sité

Standard: Zap

PFi vypadku (poklesu) sitového
Vyp 0 | napéti méni¢ vypadne a hlasi
poruchu “Podpéti”.

PFi vypadku (poklesu) sitového
Zap 1 | napéti ménic snizuje rychlost do
doby obnoveni napéjeni.
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DC link voltage

!

Override
level B

Low Volt. ..
level B EnEnRE R R SEEEEE R

Speed
— ¢

Tt
(06-F60new)

Obr. 123 Preklenuti vypadku (poklesu) napajeni

Regulace prepéti [424]
Tato funkce reguluje brzdny moment tak, aby zvySené
napéti meziobvodu bylo na bezpeéné urovni. Funkci
vypnéte, pokud je vyZadovano pouziti brzdné jednotky

a rezistoru. V pfipadé zavady na brzdné jednotce nebo
rezistoru, vypadne pohon na poruchu Pfepéti, aby tak
predesSel padu bfemene napf. u jefabové aplikace.

POZNAMKA:

PFi pouziti brzdné jednotky a brzdného rezistoru by
méla byt tato funkce vypnuta!

POZNAMKA:

Béhem preklenuti vypadku (poklesu) napajeni blika
Cervena LED dioda.

POZNAMKA:

LVO (podpéti) a OVC (pfepéti) nejsou v momentovém
rezimu aktivni.

Rotor - blok [422]
Ochrana motoru a aplikace pfi zablokovani rotoru (piny
moment pfi nulovych otackach trvajici déle nez 5
sekund).

422 Rotor-Blok
Standard: Vyp
Vyp 0 | Bez zjisténi blokace rotoru
Méni¢ pfi zablokovani rotoru prejde
Zap 1 | do poruchového stavu a hlasi
“Rotor-Blok”.
Motor-Ztrata [423]

Je -li povolena funkce ztraty motoru, je méni¢ schopen
detekovat poruchu v obvodu motoru: motor, kabel
motoru, tepelné relé nebo vystupni filtr. Ztrata motoru
zpusobi vypnuti a motor se zastavi, kdyz je béhem 500
ms detekovana chybéjici faze motoru. Doba detekce pfi
DC-start je 50 ms a béhem Rychly-start je 10 ms.

423 Motor-Ztréata

Standard: Vyp

Vypnuti funkce pro provoz s malym

Vyp 0 motorem nebo bez motoru.

Mé&ni¢ pfi odpojeni motoru hlasi

Porucha 1 “Motor-Ztrata”.

424 Prepéti Reg

Standard: Zap

Vyp 0 | Regulace pfepéti vypnuta

Zap 1 | Regulace prepéti aktivovana

11.4.3. Text Externi Poruchy [430]

Pouziva se pro vlastni zadani nazvu poruchy, ktery se
pfi této poruSe zobrazi na displeji ovladaciho panelu.
Text o maximalni délce 16 znakl. Editace textu se
provadi podle stejnych principu, jaké jsou popsany u
nazvu jednotky v menu [923].

Ext. Porucha 1 - Text [431]

431 ExtPorl Text

Standard: | ExtPorl Text%

Ext. Porucha 2 - Text [432]

432 ExtPor2 Text

Standard: | ExtPor2 Text%

Ext. Porucha 3 - Text [433]

433 ExtPor3 Text

Standard: | ExtPorl Text%

Ext. Porucha 1 - Text [434]

434 ExtPorl Text

Standard: | ExtPor4 Text%
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11.5. Vstupy/Vystupy a Virtualni
zapojenfi [500]

Hlavni menu se v§emi nastavenimi standardnich vstupt
a vystupd ménice.

11.5.1. Analogové vstupy [510]

Nastaveni analogovych vstupu.

Aninl Funkce [511]

Nastaveni funkce analogového vstupu ¢€.1.
DalSi moznosti a rozsah jsou definovany v Aninl
,[513] DalSi nastaveni”.

511 AnInl Funkce
Standard: Proces-Ref

Vyp 0 | Vstup neni aktivni

Max 1 Vstup pracuje jako horni otackové
Otacky omezeni.

Max 2 Vstup pracuje jako horni

Moment momentové omezeni.

Vstupni hodnota je rovna skute¢né
hodnoté procesu (zpétné vazhé), je
Proces- srovnavana s referenéni (zadanou)
Hodn hodnotou PID regulatoru nebo
muze byt pouzita pro zobrazeni
skute¢né hodnoty procesu.

Referenéni hodnota je nastavena

Proces- 4 | Pro fizeni v jednotkach procesu, viz

Ref Proces-Zdroj [321] a Proces-
Jednotky [322]

Min 5 Vstup pracuje jako dolni otackové

Otacky omezeni

POZNAMKA:

Je-li AnInX Funkce=Vyp, zapojené signaly budou pofad
dostupné pro komparatory [610].

S¢éitani analogovych vstupt

Jestlize je vice nez analogovych vstupl nastaveno na
stejnou funkci, pak hodnoty téchto vstupt mohou byt

s¢itany. Na nasledujicim pfikladu pfedpokladejme, ze
Proces-Zdroj [321] = “Otacky”.

Priklad 1:

Soucet signdll s rozdilnou dalezitosti (jemné doladéni).
Signal na Aninl1 = 10 mA

Signal na Anin2 =5 mA

[511] Aninl Funkce = Proces Ref.

[512] Aninl Nastaveni = 4-20 mA

[5134] Anin1 Funkce Min = Min (0 rpm)
[5136] Aninl Funkce Max = Max (1500 rpm)
[5138] Anin1 Operace = PriCist +

[514] Anin2 Funkce = Proces Ref.

[515] Anin2 Nastaveni = 4-20 mA

[5164] Anin2 Funkce Min = Min (0 rpm)
[5166] AnIn2 Funkce Max = Vlastni definice
[5167] AnIn2 Hodnota Max = 300 rpm
[5168] AnIn2 Operace = Prigist +

Vypocet:

Aninl = (10-4) / (20-4) x (1500-0) + 0 = 562.5 rpm
AnIn2 = (5-4) / (20-4) x (300-0) + 0 = 18.75 rpm
Aktualni referenéni (zadana) hodnota procesu bude:
+562.5 + 18.75 = 581 rpm

Odecitani analogovych vstupli

Priklad 2:

Odecteni 2 signall

Signal na Anin1 =8V

Signal na Anin2 =4V

[511] Aninl Funkce = Proces Ref.

[512] Aninl Nastaveni = 0-10 V

[5134] Aninl Funkce Min = Min (0 rpm)
[5136] Aninl Funkce Max = Max (1500 rpm)
[5138] Anin1 Operace = Prigist +

[514] Anin2 Funkce = Proces Ref.

[515] AnIn2 Nastaveni = 0-10 V

[5164] AnIn2 Funkce Min = Min (0 rpm)
[5166] AnIn2 Funkce Max = Max (1500 rpm)
[5168] AnIn2 Operace = Odecist -

Vypocet:

Aninl = (8-0) / (10-0) x (1500-0) + 0 = 1200 rpm
AniIn2 = (4-0) / (10-0) x (1500-0) + 0 = 600 rpm
Aktualni referenéni (zadana) hodnota procesu bude:
+1200 - 600 = 600 rpm
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AnInl Nastaveni [512]

Nastaveni analogového vstupu se pouziva pro
konfiguraci vstupu v souladu s referenénim signalem,
ktery bude na tento vstup pfipojen. Analogovy vstup
muze byt nastaven jako vstup proudovy (4-20 mA) nebo
napétovy (0-10 V). Ostatni volby umozniuji pouziti
prahovych Grovni, funkce bipolarniho vstupu nebo
vlastniho definovaného rozsahu vstupu. S bipolarnim
vstupnim referencnim signalem Ize Fidit motor v obou
smérech, viz obr.

POZNAMKA:

Volba napétového nebo proudového vstupu se provadi
pomoci pfepinace S1. Kdyz je pfepina¢ v napétovém
rezimu, Ize vybrat pouze polozky nabidky napéti.
Prepinatem v aktualnim rezimu Ize vybrat pouze
aktualni polozky nabidky.

512 AnInl Nast

Standard: 4-20 mA

Zavisi na: Poloze Jumper pfepinace S1
Proudovy vstup ma pevnou

4-20mA 0 prahovou hodnotu 4 mA, viz obr.

0-20mA 1 P_Iny rozsah proudového vstupu,
viz obr.

Rozsah proudového vstupu je
mozno nastavit podle potfeby v
pokroc€ilém nastaveni Anln Min a
Anin Max.

Vlastni mA 2

Nastaveni vstupu pro bipolarni
proudovy vstup, kde rozsah je

VistBpol mA | 3 definovan v pokrocilém nastaveni

Anlin Bipol.

0-10V 4 | PIny rozsah napétového vstupu,
viz obr. 78

2-10V 5 | Napétovy vstup ma pevnou

prahovou hodnotu 2 V, viz obr.

Rozsah napétového vstupu je
mozno nastavit podle potfeby v
pokrocilém nastaveni Anln Min a
Anin Max.

Vlastni V 6

Nastaveni pro bipolarni napétovy
VIstBpol V 7 | vstup, kde rozsah je definovan v
pokrocilém nastaveni Anin Bipol.

POZNAMKA:

Pro volbu bipolarni funkce (VIstBpol mA, VistBpol V) je
nutny aktivni vstup RunL, RunR a Smér Otaceni [219]
musi byt nastaven na ,R+L".

POZNAMKA:

PFi zméné polohy jumperu S1 vzdy zkontrolujte
pozadované nastaveni, volba neni automaticky
pfizpGsobovana.

Speed n

Qv 0 10V
H 20mA

(NG_06-F21)

Obr. 124 Bipolarni referenéni signal

100 % femmmmmm e e

0-10V
0-20 mA

Ref

o 10V
20mA

(NG_06-F21)

Obr. 125 Normalni konfigurace pro plny rozsah

100 %
2-10v
4-20 mA
Ref
0 2V 10V
4mA 20mA

Obr. 126 2-10 V/4-20 mA
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AnIn1 RozSifujici nastaveni [513]

POZNAMKA:

Podle volby nastaveni v “Aninl Nast” [512] budou
parametry automaticky nastaveny v “mA” nebo”V".

513 Anlnl Rozsift

Aninl Bipolarni [5133]

Tento parametr se automaticky zobrazi pokud [512] =
“Vlastni Bipol mA” nebo “Vlastni Bipol V. V okné budou
dle nastaveni automaticky zobrazeny hodnoty v mA
nebo V. Rozsah je nastavitelny zmé&nou maximalni
kladné hodnoty, zaporna hodnota je poté automaticky
pfizplisobena. Zobrazen pouze pokud [512] = Vlastni
Bipol mA/V.

Aninl Min [5131]

Parametr pro nastaveni minimalni hodnoty referenéniho
signalu. Zobrazen pouze pokud [512] = Vlastni mA/V.

5131 AnInl Min
Standard: | OV /4.00mA
. 0.00-20.00mA
Rozsah: 0-10.00V
Aninl Max [5132]

Parametr pro nastaveni maximalni hodnoty
referenéniho signalu.

Je obrazen pouze pokud [512] = Vlastni mA / V.

5132 AnInl Max
Standard: 10.00V / 20.00mA
Rozsah: 0.00-20.00mA

’ 0-10.00V

Specialni funkce: Inverzni referenéni signal

Je-li minimalni hodnota Anln vy$Si nez maximalni, pak
vstup pracuje inverzné (obracené), viz obr. 121

Invert
Anln Min >
Anln Max

Ref

(NG_06-F25)

0 1oV

Obr. 127 Inverzni referencni signal

5133 AniInl Bipol

Standard: | 10.00V/20.00mA

Rozsah: 0.0-20.0 mA, 0.00 -10.00V

Aninl Funkce Min [5134]

Pomoci tohoto parametru je fyzicka minimalni hodnota
udana v poméru ke zvolenym jednotkdm procesu.
Standardni rozsah zavisi na zvolené funkci Aninl [511].

5134 Anlnl FcMin
Standard: Min
Min 0 | Min hodnota
Max 1 | Max hodnota

p Hodnota definovana uZivatelem v
Viastni Def | 2 parametru [5135]

Tabulka uvadi hodnoty pro volbu min a max v zavislosti
na funkci analogového vstupu [511].

Tab. 35

Anin Funkce Min Max

Otacky Min otacky [341] | Max otacky [343]
Moment 0% Max moment [351]
Proces-Ref Proces Min [324] | Proces Max [325]
Proces-Hodnota | Proces Min [324] | Proces Max [325]

Aninl Funkce Hodnota Min [5135]

Definice vlastni minimalni hodnoty signalu. Zobrazen
pouze pokud [5134] = “Vlastni Def”

5135 AnInl HdMin

Standard: | 0.000

Rozsah: -10000.000 - 10000.000
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Aninl Funkce Max [5136]

Pomoci tohoto parametru je fyzicka maximalni hodnota
udana v poméru ke zvolenym jednotkam procesu.
Standardni rozsah zavisi na zvolené funkci Aninl [511],
viz Tab. 35

5136 AnInl FcMax
Standard Max
Min 0 | Min hodnota
Max 1 | Max hodnota

. Hodnota definovana uzivatelem v
Mlastni Def | 2 parametru [5137]

Aninl Funkce Hodnota Max [5137]
Hodnota definovana uzivatelem [5136] = “Vlastni Def”

5137 AnInl HdMax

AnlIn1 Filtr [5139]

Pokud je vstupni signal nestabilni (napf. kolisani
Zzadané hodnoty), mize byt tento filtr pouzit ke
stabilizaci signalu. Po nastavené dobé bude vstupni
signal na urovni 63% plvodniho signalu a po 5ti
nasobku nastaveného ¢asu bude dosazeno hodnoty
100% vstupniho signalu, viz obr.

Standard: | 0.000

Rozsah: -10000.000 - 10000.000

POZNAMKA:

Pomoci parametrti Anin Min, Anin Max, Anin Funkce
Min a Anin Funkce Max muZze byt pro zachovani
presného fizeni kompenzovana ztrata zpétnovazebnich
signalll (napf. napétovy pokles v dusledku dlouhého

vedeni zpétnovazebnich signall).

Priklad:

Zpétnovazebni snima¢ ma néasledujici hodnoty:
Rozsah: 0-3 bar

Vystup: 2-10 mA

Nastaveni analogového vstupu by mélo byt nasledujici.
[512] Aninl Nastaveni = Vlastni mA

[5131] Anin1 Min =2 mA

[5132] Aninl Max = 10 mA

[5134] Aninl Funkce Min = Vlastni Def

[5135] Anin1 HdMin = 0.000 bar

[5136] Aninl Funkce Max = Vlastni Def

[5137] Anin1 HdMax = 3.000 bar

Aninl Operace [5138]
5138 AnInl Oper
Standard: Pricist +

Analogovy signal bude pficten ke

Pricist + 0 zvolené funkci v parametru [511].

Analogovy signal bude odecten od

Odecist- | 1| ,yolené funkce v parametru [511].

5139 Anlnl Filtr
Standard: | 0.1s
Rozsah: 0.001-10.0s
Anlin change
A
Original input signal
100% f==--"""--

Filtered Anln signal
63% [m--===mmmfmmmmmm

T 5XT

Obr. 128 Vstupni signal s filtrem

Anin1 Aktiv [513A]

Aktivace/deaktivace analogového vstupu pomoci
urovné digitalniho vstupu (Digln je nastaven na ,Anin
Volba®)

513A AnInl Aktiv
Standard: Zap
Zap 0 | Aninl je vzdy aktivni

AnlInl je aktivni pouze tehdy, je-li na

‘Digin L vstupu Digln LO droven

AnlInl je aktivni pouze tehdy, je-li na

Digin 2 vstupu Digln HI Urover
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AniIn2 Funkce

[514] Anln4 Funkce [51A]
Nastaveni funkce analogového vstupu 2. Nastaveni funkce Analogového vstupu 4.
Stejné funkce jako “Aninl Funkce” [511]. Stejné jako “Aninl Funkce” [511].
514 AnIn2 Funkce 51A Anln4 Funkce
Standard: Vyp Standard: Vyp
Volba 0 | Stejné jako menu [511] Volba 0 | Stejné jako menu [511]
AnIn2 Nastaveni [515] AnIn4 Nastaveni [51B]
Nastaveni analogového vstupu 2. Stejné jako “Aninl Nastaveni” [512].
Stejné funkce jako “Aninl Nastaveni” [512].
51B Anln4 Nast
515 Anln2 Nast
Standard: 4-20 mA
Standard: 4-20 mA . T
ZAavisi na: Poloze Jumper pfepinace S4
Zavisi na: Pol fepinace S2
avisi na oloze Jumper pfepinace S Volba Stejné jako menu [512]
Volba 0 | Stejné jako menu [512]
L ] AnIn4 RozSifujici nastaveni [51C]
AniIn2 Rozsitujici nastaveni [516] Stejné jako “Anin1 Rozsifujici nastaveni” [513].
Stejné jako “Anin1 RozSitfujici nastaveni” [513].
51C Anln4 Rozsift
516 AnIn2 RozSi¥
Anin Porucha - Rezim [51B]
Anin3 Funkce [517] Volba rezimu kontroly analogovych vstupu.
Nastaveni funkce analogového vstupu 3.
Stejné funkce jako “Aninl Funkce” [511]. —
51B Al Por_.Rezim
517 AnlIn3 Funkce Standard: Vyp
Kontrola analogovych vstupt je
Standard: Vyp Vyp 0 vypnuta gowy pul
Volba 0 | Stejné jako menu [511] Ménié& se zastavi a hlasi poruchu,
Porucha pgl(vgd je analogovy vstupni s[gnal
, niz8i nez 75% jeho nastavené
AnIn3 Nastaveni [518] minimalni hodnoty.
Stejné jako “Aninl Nastaveni” [512]. M&ni& pouze hlasi upozoméni
— — Upozoment | 2 | P Je o) veupnl s
nin as minimalni hodnoty
Standard: 4-20 mA
Zavisi na: Poloze Jumper pfepinace S3
Volba 0 | Stejné jako menu [512]
AnIn3 RozSifujici nastaveni [519]
Stejné jako “Aninl RozSifujici nastaveni” [513].
519 AnIn3 Rozsift
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11.5.2. Digitélni vstupy

Nastaveni digitalnich vstup(.

[520]

RunL

Start vlevo. Pfi tomto povelu
se ménic¢ bude proti sméru
hodinovych rucicek.

POZNAMKA:

Dalsi digitalni vstupy jsou dostupné pouze v pfipadé
instalace option karty rozsitujici 10.

Digitalni vstup 1

[521]

Nastaveni funkce digitalniho vstupu.
Na fidici desce je standardné osm digitalnich vstupu.

Je-li na vice digitalnich vstupech nastavena stejna
funkce, Fidi se aktivace téchto vstupl “OR” logikou.

521

Diginl

Standard:

RunL

Vyp

Vstup neni aktivni

Koncovy Vyp+

Méni¢ brzdi do stopu a
zabranuje sméru otaceni R (ve
smyslu hodinovych rugi¢ek),
kdyz je na vstupu LO udroveni!

POZNAMKA: Aktivni pFi stavu
LO

Koncovy Vyp-

Ménic brzdi do stopu a
zabrarnuje sméru otaceni L
(proti smyslu hodinovych
rucicek), kdyz je na vstupu LO
uroven!

POZNAMKA: Aktivni pfi stavu
LO

Ext.Poruchal

Pokud neni tento vstup
zapojen,, méni¢ okamzité
zastavi a displej zobrazi
“Ext.Poruchal”.

POZNAMKA: Aktivni pFi stavu
LO

Stop

Povel ke stopu v souladu s
parametrem [33B], Stop
Rezim.

POZNAMKA: Aktivni pFi stavu
LO

Uvolnéni FM

Povel uvolnit. Hlavni
podminka startu ménice.
Pokud se hodnota vstupu
béhem chodu zméni na LO,
vystup meénice je okamzité
odpojen a motor volné dobiha
az do zastaveni.

POZNAMKA: Pokud neni
Zadny vstup nastaven na
“Uvolnéni FM”, uvolnéni se
aktivuje internim signalem.
POZNAMKA: Uvolnéni FM je
pfi stavu HI

RunR

Start vpravo. Pfi tomto povelu
se méni¢ bude rozbihat ve
sméru hodinovych rucicek.

Ext.Porucha2

Pokud neni tento vstup
zapojen,, méni¢ okamzité
zastavi a displej zobrazi
“Ext.Porucha2”.

POZNAMKA: Aktivni pFi stavu
LO

Reset

Kvitovani poruchy nebo pro
funkci automatického resetu.

Ref Volba 1

10

Volba pevnych otacek.

Ref Volba 2

11

Volba pevnych otacek.

Ref Volba 3

12

Volba pevnych otacek.

Motor PotHI

13

ZvySovani zadané hodnoty dle
MotPotAcc [333]. Stejna
funkce jako “skute¢ny”
motorovy potenciometr, viz
obr. 65.

Motor PotLO

14

Snizovani Zzadané hodnoty dle
MotPotDec [334], viz Motor
Pot HI

Pohon 1 ZzV

15

Zpétnovazebni vstup pohonu 1
pro Fizeni Cerpadla/ventilatoru
a signalizaci stavu pomocnych
Gerpadel/ventilator(.

Pohon 2 zV

16

Zpétnovazebni vstup pohonu 2
pro fizeni ¢erpadla/ventilatoru
a signalizaci stavu pomocnych
Cerpadel/ventilatora.

Pohon 3 ZzV

17

Zpétnovazebni vstup pohonu 3
pro Fizeni Cerpadla/ventilatoru
a signalizaci stavu pomocnych
Cerpadel/ventilatora.

Pohon 4 zV

18

Zpétnovazebni vstup pohonu 4
pro fizeni ¢erpadla/ventilatoru
a signalizaci stavu pomocnych
Gerpadel/ventilator(.

Pohon 5 zV

19

Zpétnovazebni vstup pohonu 5
pro Fizeni Cerpadla/ventilatoru
a signalizaci stavu pomocnych
Cerpadel/ventilatora.

Pohon 6 ZV

20

Zpétnovazebni vstup pohonu 1
pro Fizeni Cerpadla/ventilatoru
a signalizaci stavu pomocnych
Gerpadel/ventilatord.

Ext.Porucha3

21

Pokud neni tento vstup
zapojen,, méni¢ okamzité
zastavi a displej zobrazi
“Ext.Porucha3”.

POZNAMKA: Aktivni pfi stavu
LO

Ext.Porucha4

22

Pokud neni tento vstup
zapojen,, méni¢ okamzité
zastavi a displej zobrazi
“Ext.Porucha4”.

POZNAMKA: Aktivni pFi stavu
LO
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Pfepinani parametrové sady,
Nast Sady 1 23 | viz Tab. 24 pro volbu
mMOoZnosti.

Pfepinani parametrové sady,
Nast Sady 2 24 | viz Tab. 24 pro volbu
moznosti.

PFedmagnetizace motoru. Pro

Mot Predmag | 25 rychlejSi rozbéh motoru.

Funkce tipovani. Aktivuje
26 | povel start ve zvoleném sméru
a zvolenych otackach, str. 81.

Tipovani
(Jog)

Jestli na vstup neni nic
pfipojeno, pak méni¢ okamzité
prechazi do poruchy ,Externi
teplota motoru*.

POZNAMKA:
Aktivni pfi stavu LO

Ext Tepl Mot 27

Aktivace ovladani z tlacitek,

Tlac/Svorky | 28 | 46 menu [2171] a [2172].

Aktivace / deaktivace

Tab. 36 Volba parametrové sady

Parametrova sada | Nast Sady 1 Nast Sady 2
A 0 0
B 1 0
C 0 1
D 1 1

POZNAMKA:

Pro aktivaci Volby parmetrové sady musi byt parametr
[241] nastaven na volbu Digin.

Digitalni vstup 2 [522]
az Digitalni vstup 8 [528]
Stejné jako [521], DigIn 1. Vstup Digin 8 je standardné
nastaven jako Reset. Digln 4 az 7 standardné vypnuty.

analogovych vstupl =
Anin Volba 1 29 | jefinovanych v [513A], [516A], 522 DigIn2
[519A] a [51CA].
- Standard: RunR
Signal z hlidace nizké hladiny — :
Chlad Voda 20 chladici vody. Volba Stejné jako menu DigInl [521]
LO POZNAMKA:
Aktivni pfi stavu LO
Zpétna vazba brzdy — Pridavné digitalni vstupy [529] aZ [52H]
Brzda ZV 31 potvrzeni pro ovladani brzdy. PFid : digitalni . d p . | .
Funkce je aktivovana volbou fidavne |g|tal ni vstuvpy’Jsog ostupné na instalované
parametru [33H]. I/_O option kart&, oznacuji s}e_JaKO B1 Digin 1 _[529] -B3
DigIn 3 [52H]. “B” znamena instalovanou option kartu a
Rezim 32 Aktivace rezimu spanku “1-3 znamena ¢€islo karty. Funkce a volby jsou stejné
Spanku (sleep) jako v Digln 1 [521].
. Casovaé 1 bude aktivovan
Casovac 1 33 | nabéznou hranou tohoto -
Signal 529 B1 Diglnl
. Casovaé 2 bude aktivovan Standard: Vyp
Casovac 2 34 | nabéznou hranou tohoto Volba Stejné jako menu [521]
signalu. ne |
. Casovad 3 bude aktivovan
Casovac 3 35 | nabéznou hranou tohoto
signalu.
. Casovaé 4 bude aktivovan
Casovac 4 36 | nabéznou hranou tohoto
signalu.
POZNAMKA:
Pro volbu bipolarni funkce (VIstBpol mA, VistBpol V) je
nutny aktivni vstup RunL, RunR a Smér Otaceni [219]
musi byt nastaven na ,R+L".
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11.5.3. Analogové vystupy [530]

Nastaveni analogovych vystupu. Hodnota analogového

vystupu mUize byt pouzita k vizualizaci stavu pohonu

nebo ménice. Analogové vystupy mohou byt rovnéz

pouzity pro “zrcadleni” analogového vstupu. Takovy

signal muze byt pak pouzit jako:

e Zzadana hodnota pro dal$i méni¢ v konfiguraci
Master/Slave (viz obr.).

e zpétnovazebni potvrzeni pfijaté analogové
referencni hodnoty.

POZNAMKA:

PFi volbé Anin1 — Anin4 musi byt nastaveni AnOut
(menu [532] nebo [535]) 0-10V nebo 0-20mA. Pokud
jsou tyto parametry AnOut nastaveny napf. na 4-20mA
nepracuje zrcadlani Vstup — Vystup spravné.

AnOut 1 Nastaveni

[532]

Nastaveni rozsahu a ofsetu vystupniho analogového

signalu.
AnOutl Funkce [531]
Nastaveni funkce Analogového vystupu 1. Stupnice a 532 AnOutl Nast
rozsah jsou definovany AnOut1 RozSifené nastaveni
[533]. Standard: 4-20mA
4-20mA Proudovy vystup s offsetem 4mA
531 AnOutl Fce 0-20mA Plny rozsah proudového vystupu
Standard: Otacky Rozsah proudového vystupu je
— - " mozno nastavit podle potfeby v
Proces- Aktualni hodnota procesu shodna Viastni mA rozifeném nastaveni AnOut Min
Hodn 0 | se signalem zpétné vazby a AnOut Max.
procesu. I p o
— —— . Bipolarni proudovy vystup, kde
Otacky 1 | Aktualni otacky \r:]liStB'pOI rozsah je definovan v rozsifeném
Moment 2 | Aktualni moment hastaveni AnOut Bipol.
Proces- 3 Aktualni referenéni hodnota 0-10V N,o rmalni plnybrozsah napétoveho
Ref procesu vystupu, viz obr.
Mech 2-10V Napétovy vystup s offsetem 2V
, 4 | Aktualni mechanicky vykon . y )
Vykon Rozsah napétového vystupu je
Frekvence | 5 | Aktudlni frekvence. Vlastni V Mozno na stavit podle’potreby v
rozSifeném nastaveni AnOut Min
Proud 6 | Aktualni proud. a AnOut Max.
El Vykon 7 | Aktualni elektricky vykon. Bipolarni napétovy vystup, jehoz
Vst VlastBipol V rozsah je definovan v rozSifeném
yst 8 | Aktualni vystupni napéti. nastaveni AnOut Bipol.
Napéti
DC Napéti | 9 | Aktualni DC napéti meziobvodu.
Aninl 10 | Zrcadleni signalu vstupu Aninl. Ref. VSD 1 Ref. VSD 2
AnIn2 11 | Zrcadleni signalu vstupu Anin2. Master Slave
AnIn3 12 | Zrcadleni signalu vstupu Anin3. AnQut
Anin4 13 | Zrcadleni signalu vstupu Anin4.

Aktualni vnitfni hodnota
Otacky Ref | 14 | referenénich otacek dle rozbéhu a
V/Hz rezimu.

Aktualni vnitfni hodnota
Moment Ref| 15 | referenéniho momentu (=0 v rezimu
V/Hz)

Vysledek nakonfigurovaného

AnMux | 16 | Soického bloku AnMuxd, viz [621].

Vysledek nakonfigurovaného

AnMux2 17 logického bloku AnMux1, viz [622].

IGBT Temp | 18 | Teplota IGBT, viz [71A]

Obr. 129 Priklad fizeni dvou ménic¢l Master-Slave
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AnOut1 RozSirené nastaveni [533]

Pomoci rozSifeného nastaveni Ize analogovy vystup
kompletné pfizpusobit potfebam aplikace. Menu bude
automaticky zobrazeno v “mA” nebo "V” dle volby v
“AnOutl Nastaveni” [532].

AnOutl Funkce Min [5334]

Pomaoci tohoto parametru je fyzicka minimalni hodnota
udana v poméru ke zvolenym jednotkdm procesu.
Standardni rozsah zavisi na zvolené funkci AnOutl
[531].

5331 AnOutlRozSif¥ 5334 AnOutl FcMin
Standard: Min

AnOutl Min [5331] Min 0 | Min hodnota

Parametr pro nastaveni minimalni hodnoty proudového Max 1 | Max hodnota

nebo napétového vystupu. Zobrazen pouze pokud

[532] = Vlastni mA/V. . Hodnota definovana uzivatelem v
Vlastni Def | 2

parametru [5335]

5331 AnOutl Min

Standard: | 4mA

Rozsah: 0.00 - 20.00 mA, 0 - 10.00 V

AnOutl Max [5332]

Parametr pro nastaveni maximalni hodnoty proudového
nebo napétového vystupu. Zobrazen pouze pokud
[532] = Vlastni mA/V.

5332 AnOutl Max

Standard: | 4mA

Rozsah: 0.00 - 20.00 mA, 0 - 10.00 V

AnQOutl Bipol [5333]

Tento parametr se automaticky zobrazi pokud okno
[532] = “Vlastni Bipol mA” nebo “Vlastni Bipol V”. V
okné budou dle nastaveni automaticky zobrazeny

Nasledujici tab. uvadi hodnoty pro volbu min a max v
zavislosti na funkci analogového vystupu [531].

Tab. 37 Tabulka hodnot min/max AnOut

Anout Min hodnota Max hodnota
Funkce
Proces- .
Hodnota Proces Min [324] Proces Max [325]
Otacky Min Otacky [341] Max Otacky [343]
Moment 0% Max Moment [351]
Proces-ref | Proces Min [324] Proces Max [325]
Mech. o .
Vykon 0% Motor-Vykon [223]

Motor-Frekvence

Frekvence | O Hz [222]

Proud 0A Motor- Proud [224]

El Vykon ow Motor-Vykon [223]

hodnoty v mA nebo V. Rozsah je nastavitelny zménou Vystupni Nan&t
maximalni kladné hodnoty, zaporna hodnota je poté Napéti ov Motor-Napéti [221]
automaticky pfizplsobena. Zobrazen pouze pokud et
[512] = Vlastni Bipol mA/V. DC Napéti | OV 1000 v

Aninl AnInl Funkce Min | Aninl Funkce Max
5333 AnOutl Bi pol AnIn2 AnIn2 Funkce Min | Anin2 Funkce Max
Standard: | 20mA AnIn3 AnIn3 Funkce Min | Anin3 Funkce Max
Rozsah: 110.00-10.00 V., -20.0-20.0 mA Anin4 AnIn4 Funkce Min | Anin4 Funkce Max
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AnOutl Funkce Hodnota Min [5335]

Definice vlastni minimalni hodnoty signalu. Zobrazen
pouze pokud [5334] = “Vlastni Def.”.

5335 AnOutl HdMin
Standard: | 0.000

Rozsah: -10000.000-10000.000

AnOutl Funkce Max [5336]

Pomoci tohoto parametru je fyzickd maximalni hodnota
udana v poméru ke zvolenym jednotkdm procesu.
Standardni rozsah zavisi na zvolené funkci AnOutl
[531], viz. Tab. 37

5336 AnOutl FcMax

Standard: Max

Min 0 | Min hodnota

Max 1 | Max hodnota

Hodnota definovana uzivatelem v

Mlastni Def | 2 parametru [5337]

AnOut2 Nastaveni [535]

Nastaveni rozsahu a ofsetu vystupniho analogového
signalu 2.

535 AnOut2 Nast

Standard: | 4-20mA

Volba: Stejné jako v parametru [532]

AnOut2 RozSirené nastaveni [536]

Stejné jako v parametru [533] - RozSifené nastaveni.

536 AnOut2RozsSi¥

POZNAMKA:

AnOutl Ize nastavit jako inverzni vystup, nastavenim
hodnoty AnOutl Min > AnOutl Max, viz obr. 121

AnOutl Funkce Hodnota Max [5337]
Hodnota definovana uzivatelem [5334] = “Vlastni Def.”

5337 AnOutl HdMax

Standard: | 0.000

Rozsah: -10000.000-10000.000

AnQOut2 Funkce [534]
Nastaveni funkce analogového vystupu 2.

534 AnOut2 Fce

Standard: | Moment

Volba: Stejné jako v parametru [531]
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11.5.4. Digitalni vystupy [540] Alarm 1g | Dosazeni Urovné pro max
Nastaveni digitalnich vystupd. nebo min alarm
Vystraha 19| 1cbe min vystrany alarms
Digitalni Vystup 1 [541]
Nastaveni digitalniho vystupu 1. Max Alarm 5o | Dosazeni urovne max
alarmu
POZNAMKA: Max Vystraha 21 \?;Sst?jﬁ;" urovné max
Definice zde popsané jsou platné pro stav aktivniho
vystupu. Min Alarm 29 Dosazeni Urovné min
alarmu
_ o Dosazeni urovné min
541 DigOutl Min Vystraha 23 Vystrahy
Standard: Pripraven Analog. komparator 1 -
. o CAlL 24 vystup
Vv 0 Vystup neni aktivni, ma
yp trvalou uroven LO CA2 o5 Analog. komparator 2 -
vystu
Vystup ma trvale uroven Hl, ysup
Zap 1 | napf. pro kontrolu obvodi CA3 26 Analog. komparator 3 -
nebo hledani zavady vystup
Chod 2 | Vystup ménice je aktivni Analog. komparator 4 -
. . e CA4 21 vystup
Stop 3 | Vystup ménice neni aktivni
; ; . L1 28 | Logika 1 - vystup
OHz 4 Vystupni frekvence je pfi
chodu 0+0.1Hz L2 29 | Logika 2 - vystup
Acc/Dec 5 Méni¢ zrychluje nebo brzdi L3 30 | Logika 3 - vystup
Vystup ménice je roven L4 31 | Logika 4 - vystup
Proces=Ref 6 referenéni (Zzadané) . .
hodnoté F1 32 | Klopny obvod 1 - vystup
B Vystupni frekvence je F2 33 | Klopny obvod 2 - vystup
Max Otacky 7 i .
Bez Poruchy 8 | Bezporuchovy stav F4 35 | Klopny obvod 4 - vystup
Porucha 9 | Porucha ménice Provoz 36 | Mé&ni¢ i motor v chodu
AutoReset Por | 10 giri'étr']‘;”' Autoreset T1Q 37 | Casovag 1 - vystup
— - T2Q 38 | Casovaé 2 - vystup
Limit 11 Dosazeni néjaké mezni —
mi hodnoty T3Q 39 | Casovaé 3 - vystup
i &ni T4 4 | C ¢ 4 - vyst
Upozorméni 12 Zgirggskgigrno upozornéni Q asovac 4 - vystup
! y ReZim Spanku 41 | Aktivovan rezim spanku
Méni¢ je pfipraven k . .
provozu a ¢eka na povel Egélécrkov%/ésdtzx v Cﬂuasledku
- start. To znamena, Ze k Jefab Deviace 42 YKy ny .
Pfipraven 13 méni&i ie biiboieno skuteénych otacek (nutny
1C1 € pripojenc IRC snimac otacek)
napajeni a ménic je v
poradku Cerp Slave1 43 | Aktivace gerpadla slave 1
Moment je omezen Cerp Slave2 44 | Aktivace ¢erpadla slave 2
Moment-Limit 14 | hodnotou momentového — -
omezeni. Cerp Slave3 45 | Aktivace Cerpadla slave 3
I>Inom 15 Vystupni proud je vy3&i nez Cerp Slave4 46 | Aktivace Cerpadla slave 4
jmenovity proud ménice Cerp Slave5 47 | Aktivace Cerpadla slave 5
Brzda 16 Vys:tup j? pouzit pro Cerp Slave6 48 | Aktivace Cerpadia slave 5
ovladani mechanické brzdy. ~
Jeden z analogovych Cerp Masterl 49 | Aktivace Cerpadla master 1
Anin<Offset 17 vstupnich signald je nizsi Cerp Master2 50 | Aktivace Cerpadla master 2
nez 75% nastaveného - : N
ofsetu Cerp Master3 51 | Aktivace Cerpadla master 3
Cerp Master4 52 | Aktivace Cerpadla master 4
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Cerp Master5 53 | Aktivace Gerpadla master 5 vpred
Cerp Master6 54 | Aktivace ¢erpadla master 6 RunL 86 Chodd vievo (>0,5%), .
vzal
V&echna Cerp 55 | VSechna ¢erpadla v chodu . - .
Kom Aktivni 87 | Komunikace aktivni
Jen Master 56 Pouze Cerpadlo master v
chodu BR Porucha 88 Porucha thdy
(neodbrzdéno)
Y Funkce Tla&/Svorky je
Tlac/Svorky ST | aktivni v Vystraha brzdy a zachovani
. pfidrzného momentu
Zalozni napajeni (option) je BR Neaktiv 89 z ddvodu, Ze brzda neni
Standby 58 S -
aktivni zabrzdéna
Porucha, jestlize je funkce . Vznik poruchy na option
PTC Porucha 59 aktivni Option 90 Karté
PT100 Porucha | 60 gli)trisﬁ::]a’ jestlize je funkce NOT1 91 | NOT Gate 1 - vystup
NOT2 92 | NOT Gate 2 - vystup
Prepéti 61 Piepéti v disledku -
p vysokého napéti sité NOT3 93 | NOT Gate 3 - vystup
fandti pF toricke NOT4 94 | NOT Gate 4 - vystup
Pepéti G 62 Prr]egetl pfi generatorickém
chodu NOT5 95 | NOT Gate 5 - vystup
Acc 64 | Akcelerace (rozbéh) NOT? 97 | NOT Gate 7 - vystup
Dec 65 Decelerace (brzdéni) NOTS 98 NOT Gate 8 - V)'/Stup
1%t 66 | Ochrana It je aktivni CTR1 99 | Gitag 1 - vstup
Napéti-Limit 67 ;‘(’t':\';rfle omezeni prepéti je CTR2 100 | Gitaé 2 - vystup
N Hodinyl Vyst 101 | Logika hodin 1 - vystup
Proud-Limit 68 Funkce omezeni
nadproudu je aktivni Hodiny2 Vyst 102 | Logika hodin 2 - vystup
Vysoka Tepl 69 t%%?;zrnenl na vysokou IRC Porucha 103 | Porucha IRC snimace
Jefab Kom 104 | CRIO - ztrata komunikace
Podpéti 70 | U éni dpéti - - .
odpet pozomnent na podpet Spin Start 105 | Aktivni funkce ,rychly start”
Digin 1 71 | Digitalni vstup 1 -
'gin 'gtalnt vstup kWh-Pulzy 106 | Cita¢ pulzd kWh
Digln 2 72 | Digitalni vstup 2 - -
'gn igraint vsiup STO je aktivni.
Digin 3 73 | Digitalni vstup 3 Digitalni vystup odrazi
Dialn 4 74 | Digitalni vstup 4 signal hlaseny Fidici desce,
9 9 P STO Aktivni 107 | Pfitom ovladani pfes PPU
Digin 5 75 | Digitalni vstup 5 panel je béhem STO
- o zapinani, vypinani a
Digln 6 76 | Digitélni vstup 6 pohotovostniho rezimu
Digin 7 77 | Digitalni vstup 7 Ignorovano.
Digin 8 78 | Digitalni vstup 8 Sada parametr(i se méni v
— : ChybaKomSada | 109 | souladu s menu [246] z
Manual Reset 79 | Aktivni porucha, pokud je dtvodu chyby komunikace
nutny rucni reset
Com Error 80 | Porucha komunikace Digital Out 2 [542]
Ext Ventilator 81 FM je ’och_lazov_an.,lnterm
ventilator je aktivni. - — — -
: POZNAMKA: Definice zde popsané jsou platné pro
ChiVoda-Cerp 82 Aktlvace: Cerpadla vodniho stav aktivniho vystupu.
chlazeni FM
Aktivace ventilatoru _
ChIVoda-Vent 83 | chlazeni vodniho vyméniku 542 DigOut2
tepla Voda-Vzduch
Standard: | Bez Poruchy
Signal pro nizkou hladinu . -
ChiVoda-Mez 84 | Cnladici Kapaliny Volba: Stejné jako v menu Diginl [541]
RunR 85 | Chod vpravo (>0,5%), tj.
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11.5.5. Relé [550]

Nastaveni reléovych vystupl. Reléovy vystup
umoznuje, pouzitim klidovych a pracovnich kontaktu,
zajisténi proti poruse.

POZNAMKA:
PFidavna relé jsou k dispozici po pfipojeni V/V option
karty (maximum 3 karty, kazdéa se 3 relé).

Relé 1 [551]

Nastaveni funkce reléového vystupu 1. Stejné funkce
jako v menu [541], Digin 1.

551 Relé 1

Standard: | Porucha

Volba: Stejné jako v menu Diginl [541]

Relé 2 [552]

Nastaveni funkce reléového vystupu 2.

RozsSifrené Nastaveni Relé [55D]

V pfipadé selhani nebo vypnuti méni¢e bude relé
rovnéz uvedeno do klidového stavu.

Priklad

Proces obvykle vyZaduje ur¢ity minimalni pruatok.
PoZzadovany pocet Gerpadel mize byt ovladan pomoci
klidovych kontaktl relé. Napf Cerpadla mohou byt
ovladana standardné pomoci funkce pro Fizeni
Cerpadel, avSak k jejich rozbéhu dojde, i kdyz méni¢
spadne do poruchy nebo dojde vypadku napéjeni.

55D Relé RozSift
Relé 1 Nastaveni [55D1]
55D1 Relé RozSifr
Standard: Pracovni
Pracovni 0 _Konta_kty’ jsou sepnuty kdyZz funkce
je aktivni.
Klidovy 1 Kontakt_y jsou rqzepnuty kdyz
funkce je aktivni.

552 Relé 2

Standard: | Chod

Volba: Stejné jako v menu Diginl [541]

Relé 3 [553]

Nastaveni funkce reléového vystupu 3.

553 Relé 3

Standard: | Vyp

Volba: Stejné jako v menu Diginl [541]

Rozsirujici Reléova Karta [554] aZ [55C]

Tyto parametry jsou zobrazeny pouze pfi instalované
1/0 option karté ve slotu 1, 2 nebo 3. Vystupy jsou
oznaceny B1 Relé 1-3, B2 Relé 1-3 a B3 Relé 1-3. “B”
znamena instalovanou option kartu a “1-3” je Cislo
karty.

Relé 2 Nastaveni [55D2] az [55DC]

Stejnéa funkce jako parametr [55D1] - Relél Nastaveni.
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11.5.6. Virtudlni vstupy/vystupy [560]

Funkce pro vyuziti osmi internich spojeni komparator,
Gasovacl a digitalnich signalll bez pouziti fyzickych
digitalnich  vstupl/vystupl. Virtualni zapojeni je
bezdratové spojeni funkci digitalniho vystupu a
digitalniho vstupu. Dostupné signaly a ovladaci funkce
mohou byt pouzity pro vytvoreni vlastnich specifickych
funkci.

Priklad zpozdéni pfi startu

Motor se rozb&éhne smérem vpravo (RunR), pokud na
vstup DigIn1 pfivedeme signal (HI). Digin1 ma ¢asovou
prodlevu 10 s.

Parametr Nazev Nastaveni
[521] Diglnl Casovaé 1

[561] V1 VIV Cil RunR

[562] V1 VIV Zdroj T1Q

[641] Casov1 Start Vyp

[642] Casov1 Rezim Prodleva

[643] Casov1 Prod| 0:00:10
POZNAMKA:

Jsou-li digitalni vstupy a cilova virtualni zapojeni
nastaveny na stejnou funkci, bude tato funkce pracovat
jako logicka OR.

Virtualni zapojeni 1 Cil [561]

Volba cile virtualniho zapojeni. Pokud je funkce
ovladana z nékolika zdrojli, nap¥. od virtualniho
zapojeni nebo digitalniho vstupu, pak bude ovladana
dle logické hodnoty OR.

Pro popis rliznych moznosti viz Digln [521].

561 V1 V/v Cil

Standard: | Vyp

Stejné moznosti jako Digitalni vstup 1,

Volba: parametr [521].

Virtuélni zapojeni 1 Zdroj [562]
Definice zdroje virtualniho zapojeni.
Moznosti shodné s DigOut 1.

562 V1l v/V Cil

Standard: | Vyp

Volba: Stejné jako v parametru [541].

Virtualni zapojeni 2-8
Stejné moznosti jako [561] V1 V/V Cil
a [562] V1 V/V Zdroj.

[563] aZ [56G]

11.6. Logické funkce a éasovace [600]

Pomoci komparator(, logickych funkci a ¢asovacl lze
naprogramovat podminky pro fizeni nebo signalizaci. S
témito funkcemi Ize porovnat rizné signaly a hodnoty
za Uucelem monitorovani nebo ovladani.

11.6.1. Komparatory [610]
Komparatory umoznuji monitorovat rizné interni signaly
a hodnoty, a dosazeni téchto stanovenych hodnot
zobrazovat pomoci digitalnich vystupl nebo reléovych
kontaktd.

Analogové komparétory [611] - [614]

4 analogové komparatory porovnavaji analogovou
hodnotu zvolené veli€iny (véetné analogové Zzadané
hodnoty) s nastavenymi konstantami. Lze volit mezi
dvéma typy komparatord, tj. hystereze a window (obr.
96, 97).

Pro analogové komparatory jsou dostupné dvé
konstanty, droven Hl a LO. S té€mito Urovnémi je mozné
vytvofit jasnou hysterezi pro analogovy komparéator
mezi stavy pro nastaveni a resetovani
komparatorového vystupu. Tato funkce udava zfejmy
rozdil mezi rovnémi pro spinani, které pfizpdsobuji
proces po dobu nez dojde k néjaké dalSi ¢innosti. S
touto hysterezi maze byt jeSté monitorovan nestabilni
analogovy signal aniz by do$lo k nestabilité signalu
komparatoru. DalSi funkci je ziskat z komparatoru
jasnou indikaci vyskytu urcitého provozniho stavu:
komparator mGze zablokovat nastavenou uroveri LO na
vy$§i hodnoté nez je uroveri HI.
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Analogovy komparéator 1 Nastaveni  [611]
Parametrova skupina pro nastaveni Analogového 6111 CA1 Hodnota
komparatoru 1
Standard: Otacky
Analogovy komparator 1 Hodnota  [6111] Proces- 0 | Nastaveni dle [310]
. . . Hodn
Volba analogové hodnoty pro Analogovy komparator 1
(CA1L). Otacky 1 | rpm
Analogovy komparator 1 porovnava volitelnou o
analogovou hodnotu v parametru [6111] s konstantou Moment 2 %
HI v parametru [6112] a konstantou LO v parametru Mech Vykon | 3 | kW
[6113]. Pokud je v menu [6115] vybran typ vstupniho -
signalu bipolarni, pak je srovnani provedeno se El Vykon 4 | kw
znaménkem, pokud je vybran typ unipolarni, pak je Proud 5 | A
provedeno srovnani s absolutnimi hodnotami.
Vyst Napéti |6 |V
Frekvence 7 | Hz
Analogue value:
Menu [6111] DC Napétl' 8 \Vi
Adjustable Level HI SlgnalCaL
IGET Temp | 9 | *C
Adjustable Level LO. | ., PT100_1 10 | °C
Menu [6113]
PT100_2 11 | °C
— PT1003 |12 |°C
Obr. 130 Analogovy komparator typu hystereze
govy P ypuy Energie 13 | kWh
Cas Chodu | 14 | h
Cas
Level High[5112] + | Napajeni 151 h
[anvae i) |—— g T anp 52 A2 o
n Value (971 - i CAT Anin2 17 | %
|
Level Low [6113] - Anin3 18 | %
Anin4 19 | %
Proces Ref | 20 | Nastaveni podle parametrd [321]
Obr. 131 Analogovy komparator typu Window Proces Err 21 | al322]
Vystup muze byt naprogramovan jako virtualni zdroj pro PT100_4 22|°c
digitalni nebo reléové vystupy. PT100 5 23 | °C
PT100_5 24 | °C
AnMux1 25| %
AnMux2 26 | %
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Priklad

Vytvoite automaticky START/STOP signal pomoci
analogového referen¢niho signalu (Zadané hodnoty).
Proudovy signal zadané hodnoty 4-20 mA je zapojen na
Analogovy vstup 1. Aninl Nast, parametr [512] = 4-20
mA, ofset je 4 mA. PIny rozsah (100%) vstupniho
signalu na Aninl = 20 mA. Pokud se Zadana hodnota
na Aninl zvysi na 80% ofsetu (4 mA x 0.8 = 3.2 mA),
méni¢ prejde do rezimu START. Pokud signal na Anin1
poklesne pod 60% ofsetu (4 mA x 0.6 = 2.4 mA), méni¢
prejde do rezimu STOP. Vystup CA1 je pouzit jako
virtualni zdroj, ktery ovlada virtualni cil START.

Reference signal Anlnl

Max speed
20 mA

bl

4 mA

| CA1 Level HI = 16%

i
| CAllevel LO=12%

32mMAF----1+

24mA--—-—-Ff-r———————— -

CA1

Mode
RUN

STOP

T
1
1

2

Obr. 132 Priklad pouziti komparatort

Menu Funkce Nastaveni

511 Aninl Funkce Otacky

512 AnInl Nast. 4-20 mA, ofset je 4mA

341 Min Otacky 0

343 Max Otacky 1500

6111 CA1 Hodnota Aninl

6112 CA1HI 16% (3.2mA/20mA x 100%)
6113 CAl1LO 12% (2.4mA/20mA x 100%)
6114 CA1 Typ Hystereze

561 V1 VIV Cil Run R

562 V1 VIV Zdroj CAl

215 Start/Stop Svorky

¢. | Popis

Signal zadané hodnoty prochéazi trovni LO
1 | zespoda (vzestupna hrana impulzu), vystup
komparatoru CA1 zlistava LO, rezim = RUN.

2 | rezim = Chod

Signal zadané hodnoty prochazi arovni 4 mA,
3 | otacky motoru budou Fizeny signalem zadané
hodnoty.

Bé&hem této doby jsou otacky motoru fizeny
signalem zadané hodnoty.

Signal zadané hodnoty dosahl urovné ofsetu,
otacky motoru jsou nulové, rezim = RUN.

Signal zadané hodnoty prochazi drovni HI shora
5 | (sestupna hrana impulzu), vystup komparatoru
CA1 zudstava HI, rezim = RUN

Signal zadané hodnoty prochéazi trovni LO shora
6 | (sestupna hrana impulzu), vystup komparatoru
CAl1 =STOP
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Analogovy komparator 1 Uroven HI [6112] P¥iklad
Nastaveni konstanty pro troveri (HI) analogového Tento ptiklad popisuje bézné pouziti konstant HI (horni)
komparatoru dle hodnoty zvolené v parametru [6111]. a LO (dolni).
Standard je vzdy 300.
Parametr Funkce Nastaveni
6112 CA1 HI 343 Max otacky 1500 rpm
Standard: | 300 rpm 6111 CA1 Hodnota Otacky
Rozsah: Zadejte hodnotu pro horni Groveri. 6112 CAL1 HI 300 rpm
6113 CAl1LO 200 rpm
Rezim Min | Max Desetiny 6114 CA1 Type Hystereze
Nast idle[321 -
Proces a?;;;‘]'e”' e [321] 3 561 V1 VIV Cil Casovac 1
Otagky, rpm 0 Max otacky 0 562 V1 VIV Zdroj CAl
Moment, % 0 Max 0
moment
MAX
Mech Vykon, kW 0 Motor Pnx4 0 speed |
[343] L,
El Vykon, kW 0 Motor Pnx4 0 T
| I | 1 | | | |
Proud, A 0 Motor Inx4 1 200 |---4- R IGR1 Jevel HIlBT12)
Vyst Napéti, V 0 | 1000 1 Y4 VANl
! ! 1 1
Frekvence, Hz 0 400 1 200 T T T T T TN T/ T T T NCAT Level LO 5113
| I | | | |
DC Napéti, V 0 1250 1 R
IGBT Temp, °C 0 100 1 T
| 1 | | | |
PT100 1 2 3,°C | -100 | 300 1 A S S -
PT 100 4 5 6,°C | -100 | 300 1 A A
. Qutput | | (- | | [
Energie, kWh 0 1000000 0 Al I B Hysferefis |
Cas Chodu, h 0 |65535 0 e . T
— | |
Cas Napajeni, h 0 65535 0 Low ! ! | \ .
Anin 1-4, % 0 100 0 output | 1 U1 1
cAl P 16114] Wind ro
AnMux 1-2, % 0 100 High 1 — — M
Nastaveni dle [321] |
Proces-Ref a[322] 3 Low | L L] .
| |
Nastaveni dle [321] vl A S
Proces-Err a[322] 3 12 14 5 6 7 8
_ Obr. 133 Priklad pouZiti komparatord
POZNAMKA:

Pokud je zvolena bipolarni funkce [6115] pak Min
hodnota v tabulce je rovna Max hodnoté.
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Tab. 38  Vysvétleni k obr. 116, komparator typu
Hystereze Tab. 39  Vysvétleni k obr. 116, komparéator typu
Window
Popis
¢. | Popis
Signal zadané hodnoty prochazi arovni LO
zespoda (vzestupna hrana impulzu), Signal zadané hodnoty prochéazi trovni LO
komparator CA1 se nezméni, vystup zlistava 1 | zespoda (signal je v rozsahu ,okna®), vystup
LO. komparator CA1 se zméni na HI.
Signal zadané hodnoty prochazi trovni Hi Signal Zadané hodnoty prochazi urovni LO
zespoda (vzestupna hrana impulzu), vystup o | shora (signal je mimo rozsah ,okna’),
komparatoru CA1 prechazi do stavu HI. komparator CALl je resetovan, stav jeho
vystupu je LO
Signal zadané hodnoty prochazi arovni Hl
shora (sestupna hrana impulzu), komparator Signal zadané hodnoty prochazi drovni HI
CA1 se nezméni, vystup zUstava Hl. 3 | shora (signal je v rozsahu ,0kna"),
- komparator CA1 se zméni na HI.
Signal zadané hodnoty prochazi trovni LO
shora (sestupné hrana impulzu), komparéator Signal Zadané hodnoty prochazi drovni LO
CA1 je resetovan, jeho vystup je LO. 4 shora (signal je mimo rozsah ,okna®),
komparator CAL1 je resetovan, jeho vystup je
Signal Zadané hodnoty prochazi drovni LO LO.
zespoda (vzestupna hrana impulzu),
komparator CA1 je nezménén, vystup Signal zadané hodnoty prochéazi trovni LO
zUstava LO. 5 | zespoda (signal je v rozsahu ,okna“),
- komparator CA1 se zmeéni na HI.
Signal zadané hodnoty prochazi trovni Hl
zespoda (vzestupna hrana impulzu), vystup Signal zadané hodnoty prochazi Grovni HI
komparatoru CA1 prechazi do stavu HI. 6 zespoda (signél je mimo rozsah ,okna"),
. n - ; vystup komparatoru CA1 je resetovan, stav
Signél zddané hodnoty prochézi trovni Hl jeho vystupu je LO
shora (sestupna hrana impulzu), komparator
CA1 je nezménén, jeho vystup zustava Hl. Signal Zadané hodnoty prochéazi arovni Hi
. 3 — B 7 | shora (signal je v rozsahu ,okna"),
Signal Zddané hodnoty prochézi arovni LO komparator CA1 se zméni na HI.
shora (sestupna hrana impulzu), komparator
CAL1 je resetovan, stav jeho vystupu je LO. Signal Zadané hodnoty prochézi arovni LO
8 shora (signal je mimo rozsah ,okna“), vystup
komparatoru CA1 je resetovan, stav jeho
vystupu je LO
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Analogovy komparator 1 Uroven LO [6113]

Nastaveni konstanty pro uroven (LO) analogového
komparatoru dle hodnoty zvolené v parametru [6111].

6113 CAl LO

Standard: | 200 rpm

Rozsah: Stejné jako [6112]

Analogovy komparéator 1 Typ [6114]

Nastaveni typu analogového komparatoru napf.
Hystereze nebo Uroven (Window), viz obr. 128 a 129.

6114 CAL Typ

Standard: Hystereze

Hyster LO-HI | Komparator typu Hystereze

Uroveri LO-HI | Komparator typu Uroveri (Window)

Analogovy komparator 1 Polarita [6115]

Umozriuje volbu hodnoty z parametru [6111] bud
v absolutni hodnoté nebo s respektovanim znaménka,
viz obr. 128.

6115 CAl1l Polar

Standard: Unipolar

Unipolar 0 | Absolutni hodnota parametru [6111]

Bipolar 1 | Hodnota se znaménkem par. [6111]

Priklad
Viz obr. 128 a obr. 129 pro rGizné principové funkce
funkci komparatoru 6114 a 6115.

Type [6114] = Window
cA1
[6115] Unipolar £ 3 £ 3
e O - el
-HI 1L.Cy O HI [6111]
_ ca1
[61165:919351:'% £ 3 _  Anvaue
6113]L0>0 Yy v [6111]
LO HI
[6115] Bipolar J3E) . AnVvalue
BLis0 20 i :1 [6111]
ca1
[6115] Bipolar P 1 An.Value
6112] HI <0 .
[53113]]Lo<o Y ¥ v [6111]
LG HI

Obr. 135 Princip funkce moznosti komparatord , Typ
[6114] = Uroveri (Window)*“ a ,Polarita
[6115]"

POZNAMKA:
PFi volbé polarity typu Unipolar je signal pouzity
v absolutni hodnoté.

PFi volbé polarity Bipolar v [6115] neni funkce
symetrickd a rozsahy HI, LO jsou bipolarniho typu.

Analogovy komparéator 1 Zpozdéni [6116]

Nastaveni zpozdéni (Set delay) vystupu analogového
komparatoru, viz obr. 130.

Type [6114]= Hysteresis
CAl

6115 Un| olar
[ ] 11 + I T I + » AnValue

3L Ty |+ T
HL 1O LO HI
CAl
(61121 Bip Oﬁ'{ 1' [ %  AnValue
113 529 — ¥ 16111]
LO HI
CAal
6115£ B|p0lar 1% . AnValue
B0 <0 ¥ " [6111]
LO ' HI
CAl
[Bl%élii]lg]iﬂ?lcaor [ % . AnValue
[B1i3jlo<0 __ % | " [6111]

LO HI

Obr. 134 Princip funkce mozZnosti komparatort , Typ
[6114] = Hystereze" a ,Polarita [6115]“

6116 CAl Zpoz
Standard: Os
Rozsah: 0-36000s

1 1

1 1

1 T

1 1

1 1

1 1

1 1 1 1

1 : 1 1

Set delay Reset delay

Obr. 136 Nastaveni/reset zpoZdéni vystupu signalu
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Analogovy komparéator 1 Reset zpozdéni [6117]

Nastaveni zpozdéni resetu (Reset delay) vystupniho
signalu pro analogovy komparator 1. Viz obr. 130..

6117 CAl1 RstZpoz
Standard: O0s
Rozsah: 0-36000s

Analogovy komparéator 1 Casovaé [6118]

V tomto menu je zobrazena skute¢na hodnota
Casovace pro analogovy komparator 1...

6118 CAl Casovad
Standard: Os
Rozsah: 0-36000s

Analogové komparatory 2-4 Nastaveni
[612] - [614]

Nastaveni je stejné jako u analogového komparatoru 1.

Kompletni seznam parametrt v¢. informacich o

vychozich hodnotach najdete v kap. 15 - Menu (seznam
parameru).

11.6.2. Analogové multiplexery [620]

Analogovy multiplexer AnMux porovnava dva
konfigurovatelné analogové vstupni signdly (InA a InB)
a generuje virtualni analogovy vystup. Chovani vystupu
zavisi na nakonfigurovaném operatorovi. Vystup Ize
pouZit jako zdroj pro analogovy vystup nebo vstupni
hodnotu pro analogové komparatory.

Protoze je vstup i vystup omezen na rozsah -100% az
100%, mohou nékteré operace pretéct. Vysledek je v
ramci rozsahu vzdy omezeny. V disledku toho maji
néktefi operatofi variantu ,déleno 2%, aby vzdy vytvareli
varianty bezpecné proti pfeteceni (vysledek je vzdy v

rozsahu).
Analogovy multiplexer 1 [621]
AnMux1 InA [6211]

Prvni vstup do AnMux1. Vyberte jeden z Aninl - 4.

6211

AnMux1l InA

Standard:

Aninl

Aninl

%

AnIn2

%

AnIn3

%

wW(IN |, ]| O

Anin4 %

AnMuxl1 InB [6212]
Druhy vstup do AnMux1. Vyberte jeden z Aninl - 4.

6211 AnMux1l InB

Standard: Aninl

Aninl %

Anin2 %

AnIn3 %

W |IN || O

Anin4 %
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Analogovy multiplexer 1 Operator  [6213]

Operator analogového multiplexeru 1. Nazvy zobrazené
na ovladacim panelu budou zobrazeny nasledovné:

Analogovy multiplexer 2 Operator  [6223]

Operator analogového multiplexeru 2. Stejné jako menu
AnMux1 Op [6213].

6213 AnMux1l Op

Standard: Vyp 6223 AnMux2 Op

Vyp 0 | Zaden vystup Standard: | Vyp

MIN(A,B) 1 | Min. hodnota z InA a InB Rozsah: Stejné jako menu AnMux1 Op [6213]

MAX(A,B) | 2 | Max. hodnota z InA a InB

A+B 3 | SoucetInA a InB

(A+B)/2 4 | SougetinAa InB bezpecny proti 11.6.3. Inverzni signély (Not Gate) [630]
preteceni Vystupem funkce NOT Gate je invertovany signal

A-B 5 | Rozdil InA a InB néjakého zvoleného vstupu. NOT Gate se pouZzivaji,

kdyz néjaka funkce &i signal (logicky vyraz, digitalni

(A-B)I2 g | Rozdil InA aInB bezpecny profi vystup, virtualni vstupy/vystupy) potfebuje invertovany
preteceni (negovany) signal.

B-A 7 | Rozdil InB a InA

(B-A)2 g | Rozdil InB a InA bezpecny proti NOT1 Vstup [631]
preteCeni

ABS(A-B) | 9 | Abs. hodnota rozdilu InA a InB 631 NOT1 Vstup
Abs. hodnota rozdilu InA a InB

ABS(A-B)/2| 10 bezpe&na proti preteceni Standard: | CA2

Analogovy multiplexer 2 [622]
Stejné jako Analogovy multiplexer 1 [621]

AnMux2 InA [6221]
Stejné jako AnMux1 InA [6211].

6221 AnMux2 InA

Standard: Aninl

Aninl %

AnIn2 %

AnIn3 %

W|IN || O

Anin4 %

AnMux2 InB [6222]
Stejné jako AnMux1 InB [6212].

6222 AnMux2 InB

Standard: Aninl

Aninl %

AnIn2 %

AnIn3 %

W(IN |- |O

Anin4 %

Rozsah: Stejné jako menu DigOut 1 [541]

NOT2 Vstup - NOT8 Vstup
Stejné jako NOT1 Vstup, menu [631].

[632]-[638]
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11.6.4. Logické funkce [640]
Logicky vystup 1 [641]

Pomoci editoru vyrazli Ize vstupni signaly logicky
kombinovat do logické funkce a vytvofit logicky vystupni
signal.

Editor vyrazd ma nasledujici funkce:

e Jako vstup do logického bloku
Ize pouzit vSechny dostupné
digitalni vystupni signaly.
e K dispozici jsou nasledujici
logické operatory:
operace OR
operace AND
operace EXOR
ukonceni operace

L

V nasledujici tabulce jsou uvedeny moznosti logickych
operaci:

Logicky vyraz 1 [6411]

Vybér pofadi spusténi logického vyrazu pro logiku 1:

6411 L1 LogVyraz

Standard: (1.2).3).4

(1.2)3)4 | o | Vychozipfikaz k provedeni, viz
vysvétleni nize.

(1.2).(3.4) 1 Altergatlvpl Pvrlkaz k provedeni, viz
vysvétleni nize.

Vstup Vysledek
A B (AﬁD) (Sﬁ) (Eégm
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0

Vystupni signal muze byt pouzit jako zdroj pro digitalni,
reléové nebo virtualni vystupy [560].

641 Orpm
Logika 1

((0&1)&0)&1
Sby R Sv/Sv

Menu [641] zobrazuje skuteéné hodnoty Ctyf vybranych
vstupnich signal( nastavenych v nabidkach [6412],
[6414], [6416] a [6418].

Zavorky () ukazuji pofadi, ve kterém jsou kombinovany
vstupy logiky 1, podle [6411].

e 1,2, 3 a4, predstavuji vstupni signaly
logiky 1 vybrané v menu [6412],
[6414], [6416] a [6418].

e  TecCky znamenaji operatory logiky 1
(&, +, nebo "), jejichz hodnoty jsou
vybrany v menu [6413], [6415] a
[6417].

Chcete -li vytvofit logicky vyraz pomoci vychozi volby v
menu [6411], je pofadi spusténi nasleduijici:

1. Vstup 1 je kombinovan se vstupem 2 pomoci
Operatoru 1.

2. Vstup 3 je kombinovan vyrazem (1.2), pomoci
Operatoru 2.

3. Vstup 4 je kombinovan vysledkem (1.2).3, pomoci
Operatoru 3.

Chcete -li vytvofit logicky vyraz pomoci alternativni
volby v menu [6411], je pofadi spusténi nasledujici:

1. Vstup 1 je kombinovan se vstupem 2 pomoci
Operatoru 1.

2. Vstup 3 je kombinovan se vstupem 4 pomoci
Operatoru 3.

3. Vyraz (1.2) je kombinovan s vyrazem (3.4), pomoci
Operatoru 2.

Priklad

Vstup 1 [6412]

Vstup 2 = F1, menu [6414]
Vstup 3 = T1Q, menu [6416]
Vstup 4 = NOT1, menu [631]

V pfipadég, Zze je NOT1 nakonfigurovan na CA2, bude
vystup brany NOT1 inverzni k CA2, tj.! CA2.

Operator 1 = & (AND), nastaveno v menu [6413]
Operator 2 = + (NEBO), menu [6415]
Operator 3 = & (AND), menu [6417]

Nasledujici vyraz se vytvofi pomoci vy$e nastavenych
menu:

CAl & F1+4T1Q & NOT1
Ve vychozim nastaveni pro vyraz L1 to pfedstavuje:
((CA1 & F1)+T1Q) & NOT1

Jako pfiklad pouzijme na vstupnich signalech
nasledujici hodnoty:

Dokument &. 01-7492-01r1-CZ

177/ 245

Emotron VFX 2.1



Elpro Drive

CALl =1 (aktivni/vysoka)

F1 =1 (aktivni/vysoka)

T1Q = 1 (aktivni/vysoka)

NOT1 = 0 (neaktivni/nizka)

Po vlozeni pfFisluSnych hodnot je vysledny logicky
vyraz:

641 Orpm
Logika 1

((1&1)+1)&0
Sby J Sv/Sv

coz se rovna 0.

S alternativnim pfikazem k provedeni pro vyraz L1 to
predstavuje:

(CAL & F1)+(T1Q & NOT1)

Po vloZeni vySe uvedenych hodnot se vysledny logicky
vyraz nyni stane:

641 Orpm
Logika 1

(1&1) + (1&0)
Sby R Sv/Sv
coz se rovna 1.
Logika 1 Vstup 1 [6412]

V této nabidce je vybran prvni vstup pro funkci
Logika 1.

Stejné volby plati pro [6414] L1 vstup 2, [6416] L1 vstup
3 a[6418] L1 vstup 4. Viz kap. 15.

6412 L1 Vstup 1

Standard: | CAl

Volba: Stejné jako menu DigOut 1 [541]

Logika 1 Operator 1 [6413]

Volba prvniho operatoru logické funkce Logikal.

6413 L1 Op 1

Standard: &

Pfi vybéru "." (tec¢ky), bude vyraz
0 | logické funkce Y ukonc¢en (zkracen
pouze na dva vyrazy).

Logika 1 Vstup 2 [6414]

V této nabidce je vybran druhy vstup pro funkci
Logika 1.

6414 L1 Vstup 2

Standard: | NOT1

Volba: Stejné jako menu DigOut 1 [541]

Logika 1 Operétor 2 [6415]
Volba druhého operatoru logické funkce Logikal.
6415 L1 Op 2

Standard: | &

Volba: Stejné jako menu L1 Op 1 [6413]

Logika 1 Vstup 3 [6416]
V této nabidce je vybran tfeti vstup pro funkci Logika 1.
6416 L1 Vstup 3

Standard: | Chod

Volba: Stejné jako menu DigOut 1 [541]

Logika 1 Operétor 3 [6417]
Volba tfetiho operatoru logické funkce Logika1.

6417 L1 Op 3

Standard:

Volba: Stejné jako menu L1 Op 1 [6413]
Logika 1 Vstup 4 [6418]

V této nabidce je vybran &tvrty vstup pro funkci
Logika 1.

6418 L1 Vstup 4

Standard: | NOT1

Volba: Stejné jako menu DigOut 1 [541]

Logika 1 Zpozdéni [6419]

Aktivace vystupniho signalu pro funkci Logika 1 je
zpozdéna s nastavenou hodnotou v této nabidce.
Porovnej s obr. 130 na str. 168.

& 1 | &=AND
+ > | +=0R 6419 L1 Zpozdéni
" 3 | ~=EXOR Standard: 0.0s
Rozsah: 0-36000.0 s
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Logika 1 Reset zpozdéni [641A]

Nastaveni zpozdéni resetu (Reset delay) vystupniho
signalu pro Logiku 1. Porovnej s obr. 130 na str. 168.

641A L1 RstZpoz

Standard: 0.0s

Rozsah: 0.0 - 36000.0 s

Logika 1 Casovaé hodnota [641B]

V tomto menu je zobrazena skute¢na hodnota
¢asovace pro Logiku 1.

641B L1 ¢asHodn
Standard: 0.0s
Rozsah: 0.0 - 36000.0 s

Logika 2-4 Nastaveni [642] - [644]

Nastaveni je stejné jako u Logiky 1. Kompletni seznam
parametr(l v&. informacich o vychozich hodnotach
najdete v kap. 15 - Menu (seznam parameru).

11.6.5. Casovace [650]

Funkce CasovacCe Ize pouzit jako €asoval zpozdéni
nebo jako interval se samostatnymi €asy ,zapnuti“ a
Lvypnuti“ (alternativni rezim), nebo jako zplsob
prodlouzeni signalu (rezim On-time). Zvoleny spoustéci
signal spusti funkci ¢asovace a signal se prevede podle
nastaveni rezimu, coz vede k vystupnimu signalu
Gasovace (T1Q - T4Q).

V rezimu ,Zpozdéni“ bude aktivace vystupniho signalu
Casovace zpozdéna za spoustécim signalem, tzn. ze
vystupni signal asovace bude HI az po uplynuti
nastavené doby zpozdéni. Vystupni signal asovace
pak bude opét deaktivovéan (tj LO) soucasné

s deaktivaci spoustéciho signalu. Viz obr. 131.

Timerl Trig e

T1Q

-

Timerl delay

Obr. 137 Casovad v rezimu ,Zpozdéni

V rezimu ,,Cyklus" vystupni signal T1Q automaticky
cyklicky prepina urovné HI a LO atd. podle nastavenych
gasovych intervalt v menu ,Casovaé1 T1* a ,Casovaé1
T2%, viz obr. 132

Vystupni signal mdze byt pouzit jako zdroj pro digitalni
nebo reléové vystupy vyuzité v logickych funkcich [600]
nebo pro Virtualni vystupy [560].

POZNAMKA:

Aktualni ¢asovace jsou spole¢né pro vS§echny sady
parametr(l. Pokud se zméni aktualni parametrova sada,
funkce Casovacu [641] az [645] se zméni podle
nastaveného nastaveni, ale hodnota ¢asovacu zlistane
nezménéna.

Timerl Trig e —

or

DiglinX=Timerl

] -l -
4 »

>« L
T T2 T1 T2

v

Obr. 138 Casovaé v rezimu ,Cyklus*

Funkce rezimu ,,On-time* spociva v prodlouzeni
aktivovaného HI vystupu spoustécim signalem. Viz obr.
133.

e Vystup je HI, kdyz je signal HI (spusténi pozitivni
hranou)

e Vystup zUstava po nastavenou dobu HI.

e Pokud je béhem nastaveného ¢asu detekovana
nova pozitivni hrana, uplynuly ¢as se resetuje.

e V pfipadé, Ze vstupni signal zistane HI déle, nez je
nakonfigurovany ¢asovy vystup, bude vystup
udrzovan na HI Grovni, dokud bude aktivni vstupni
signal.

Dokument &. 01-7492-01r1-CZ

179/ 245

Emotron VFX 2.1




Elpro Drive

Timerd Trig ﬂ

10

;“'—mrt—'

Obr. 139 Casovaé v rezimu On-time

Vystupni signaly ¢asovace (T1Q - T4Q) lze
naprogramovat na reléové vystupy pouzivané v
logickych funkcich [620] nebo je Ize pouZit jako zdroj
virtualniho pfipojeni [560].

Casovaé 1 Zpozdéni [6513]
Tento parametr je zobrazen pouze pokud rezim
Casovace je nastaven jako “Zpozdéni”.

Toto menu Ize upravovat pouze v alternativé 2, viz kap.
10.5 na strané 83.

Zpozdeéni ¢asovace 1 nastavuje Cas, ktery bude pouzit
pro prvni ¢asovac po jeho aktivaci.

POZNAMKA:

Aktualni ¢asovace jsou spole¢né pro vSechny sady
parametr(i. Pokud se zméni aktualni sada parametr(,
funkce ¢asovace se zméni podle nastaveni, ale
hodnota ¢asovace zlistane nezménéna. Inicializace
Casovace se tedy mlze pro nastavenou zménu lisit ve
srovnani s normalnim spusténim ¢asovace.

6513 Casovaél Zp

Standard: | 0.0s

Rozsah: 0.0 - 36000.0 s

Casovaé 1 T1 [6514]

Tato nabidka je viditelna pouze tehdy, kdyz je rezim
¢asovace nastaven na ,Cyklus” nebo ,On-time*.

Casovag 1 T1 nastavuje &as zapnuti v obou reZimech.

Casovaé 1 [651]
Skupina parametrii pro Casovaé 1
Casovaé 1 Start [6511]

Volba signalu pro spusténi ¢asovace

Casovaé 1 Ize aktivovat HI signalem na Digln, ktery je
nastaven na ,Casovac 1", nebo prostfednictvim
virtualniho cile [560].

6514 Casovaél T1

Standard: | 0.0s

Rozsah: 0.0 - 36000.0 s

Casovaé 1 T2 [6515]

Parametr Casova& 1 T2 v cyklickém reZimu udava dobu
prostoje.

6515 Casovagl T2

Standard: | 0.0s

6511 CasovlStart Rozsah: | 0.0-36000.0 s
Standard: | Vyp
Volba: Stejné jako menu DigOut 1 [541] POZNAVMKA: .

Menu ,Casovac 1 T1 [6514]“ a ,Casovac 1 T2 [6515]°
. jsou zobrazeny pouze tehdy, kdyz je [6512]" rezim
Casovaé¢ 1 Rezim [6512] Casovace nastaven na Alternativni.

Volba provozniho rezimu“¢asovace.

6512 CasovlRezim
Standard: Vyp
Vyp 0 | Casovaé je vypnuty

Vystupni signal je zpozdény za

Zpozdéni 1 xS
spoustécim signalem

Vystupni signal bude automaticky
Cyklus 2 | spinat podle nezavisle nastavenych
¢asll zapnuti a vypnuti

Casovy vystup prodlouzi spoustéci
On-time 3 | signal podle nakonfigurovaného
Casu T1.

Casovaé 1 Aktualni hodnota [6516]
Menu zobrazuje aktualni hodnotu ¢asovace.

6516 Casovl Hodn

Standard: | 0.0s

Rozsah: 0.0 - 36000.0 s

Casovaé 2-4 Nastaveni
Nastaveni je stejné jako Casovaé 1 [651].

Kompletni seznam parametrt v¢. informacich o
vychozich hodnotach najdete v kap. 15 - Menu (seznam
paramer(l).

[652] - [654]
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11.6.6. Klopné obvody [660]

Klopného obvod je pamétovy modul, ktery Ize pouzit k
ukladani dat tykajicich se stavu. Vystup z klopného
obvodu zavisi nejen na jeho aktualnim vstupu, ale také
na jeho stavu v okamziku, kdy je tento vstup pfijat
(proto je dllezity i pfedchozi stav vstupu).

Obvod klopného obvodu set/reset méa dva vstupni
signaly, SET (nastaveni) a RESET, které fidi stav
vystupniho signalu OUT. Pokud neni aktivni zadny ze
vstupnich signalt (tj. oba jsou = 0), klopny obvod si
ponecha aktualni hodnotu. Ke zménam stavu dochazi
vzdy na nabézné hrané jednoho z jeho vstupu.

Kdyz je aktivni pouze jeden ze vstupnich signall (= 1),
bude to pfimo rozhodovat o stavu vystupniho signalu. V
disledku toho, pokud se SET stane aktivnim a RESET
je neaktivni, je po pfikazu SET vydan vystupni signal
OUT, jehoZ vysledkem bude zména signalu z
neaktivniho na aktivni (= 1), pokud jiz neni v aktivnim
stavu.

Naopak, pokud je SET neaktivni a RESET se stane
aktivnim, tak to zpUsobi, Ze se vystupni signal OUT
deaktivuje (= 0).

Kdyz se oba vstupni signaly aktivuji, zavisi vysledna
operace na nakonfigurovaném prioritnim rezimu
klopného obvodu, jak je vysvétleno nize.

ReZimy priorit klopného obvodu

Kdyz se oba vstupni signaly aktivuji sou€asné, tj. Jak
SET, tak RESET jsou = 1, funkce priorit rozhodne, ktery
z téchto vstupnich signald ovlivni vystupni signdl. Pro
funkci klopného obvodu jsou k dispozici tfi rizna
nastaveni priority, vybrana v menu "[6611] Klopny
obvod rezim". PFiklady rdznych nastaveni priorit jsou
uvedeny na obr. 145.

Reset priority

setr [ ] | | [
RESET [ [ ] [
ot __ [ ] ]

Set priority
st [ ] [ [
RESET [ [ ] [

oor [ L_ [ LI

Edge controlled without priority

st [ ] [ M
RESET [ [ ] [
oot [ | LT

Obr. 140 Klopny obvod - rezim priorit

Reset - priorita

+Reset priorita“ znamena, Ze pokud se oba vstupni
signaly stanou aktivnimi, bude poslechnut pfikaz
RESET, takze nabézna hrana RESET zpUsobi, ze
vystupni signal se stane neaktivnim (= 0), viz obr. 134.
Pokud jako prvni pfijde RESET, ztGstane OUT neaktivni,
az bude pozdéji aktivni signal SET. Pokud pfijde SET
jako prvni, OUT se nabé&znou hranou RESETu
deaktivuje.

Set - priorita

Pro ,set prioritu® je ur€ujici vstupni signal SET. Pokud
se oba vstupni signaly stanou aktivnimi, vysledkem je
aktivovany (= 1) vystupni signal na nabézné hrané
SETu, viz obr. 134. Pokud SET pfijde jako prvni, OUT
zustane aktivni, az bude pozdéji aktivni signal RESET.
Pokud je RESET na prvnim mist&, OUT se aktivuje
nabéznou hranou SETu.

Edge - Fizeni hranou bez priority

Treti nastaveni je ,fizeni hranou” (Edge priority), pro
které nema zadny vstupni signal pfednost pred
ostatnimi. Vystupni signal sleduje néktery ze dvou
vstupnich signalli (za pfedpokladu, Ze jde o nabéznou
hranu). O stavu vystupu OUT rozhoduje posledni
registrovand aktivita. Viz tab. 40. Pokud se oba vstupy
aktivuji sou€asné&, nedojde k Zadné zméné; vystupni
signal si zachova svuj puvodni stav.

POZNAMKA:

Vstupni signaly jsou aktualizovany v intervalech 8
milisekund, takze pokud je rozdil mezi signaly mensi
nez 8 ms, jsou zmény obou signali povazovany za
soucasné.

Tab. 40 Pravdivostni tabulka pro fizeni hranou bez

priority
SET RESET out
0 0 - (no change)
1 0/1 1(set)
0/1 A1 0 (reset)
A1 A1 No change
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Klopny obvod 1 [661] Klopny obvod 1 Casovaé hodnota  [6615]

Skupina parametrti pro Klopny obvod 1 Toto menu zobrazuje aktualni hodnotu ¢asovace
klopného obvodu.

Klopny obvod 1 ReZzim [6611]

Nastaveni priorit vstupnich signalt. 6615 KO1 GasHodn
Standard: | 0.0s

6611 KO1 Rezim Rozsah: | 0.0-36000.0 s

Standard: Reset

Reset 0 | Reset priorita Klopny obvod 2-4 [662] - [664]

Set 1 | Set priorita Nastaveni je stejné jako klopny obvod 1 [661].

= - Kompletni seznam parametrd v¢&. informacich o

Hrana 2 | Rizeni hranou bez priority vychozich hodnotach najdete v kap. 15 - Menu (seznam
parameru).

Klopny obvod 1 Set [6612]

Vybér vstupnich signald pro SET klopného obvodu.

6612 KOl Set
Standard: | Vyp
Volba: Stejné jako menu DigOut 1 [541]

Klopny obvod 1 Reset
Vybér vstupnich signalt pro RESET klopného obvodu.

[6613]

6613 KO1 Reset

Standard: | Vyp

Volba: Stejné jako menu DigOut 1 [541]
Klopny obvod 1 Set Zpozdéni [6614]
Nastaveni zpozdéni vstupniho signalu pro SET
klopného obvodu.

6614 KO1 Set Zp

Standard: | 0.0s

Rozsah: 0.0 - 36000.0 s

Klopny obvod 1 Reset Zpozdéni [6615]

Nastaveni zpozdéni vstupniho signalu pro RESET
klopného obvodu.

6614 KO1 ResetZp
Standard: | 0.0s
Rozsah: 0.0 - 36000.0 s

11.6.7. Citaée [670]
Funkce ¢itacl Ize vyuzit pro s¢itani pulzi a nasledné
signalizaci digitalnich vystupl v okamziku, kdy ¢&ita¢
dosahne specifikované horni nebo dolni hodnoty.
Citag se aktivuje spoustécim signalem, signalem reset
se pocitadlo vymaze.

Hodnota ¢itaCe mlze byt automaticky zmensSovana

v zavislosti na definovaném ¢&ase, pokud v tomto ¢ase
nepfijde novy spoustéci signal.

Hodnota CitaCe je vztazena k horni limitni hodnoté a
pokud dojde k dosaZeni této hodnoty, bude aktivovan
digitalni vystup CTR1 nebo CTR2

Vice viz obr. 135.

6613

e

[GSZT] VI
6612 L1
541

541 = Digital Out 1 function
6611= Counter 1 trigger

6612= Counter 1 reset

6613= Counter 1 High value
G6614= Counter 1 Low value
6615= Counter 1 Decrement timer
6619= Counter 1 value

Obr. 141 Citade, funkéni princip

Dokument &. 01-7492-01r1-CZ

182 /245

Emotron VFX 2.1



Elpro Drive

Citac 1

[671]

Skupina parametri pro Cita& 1

Cita¢ 1 Start

[6711]

6714 ¢itl Mez LO
Standard: | O
Volba: 0 - 10000

Volba signalu pro spusténi citace

Volba digitalniho vystupniho signalu pouzitého jako
spoustéci signal (trigger) pro &ita€ 1. Cita¢ se zvySi o 1
pfi kazdé vzestupné hrané spoustéciho signalu.

POZNAMKA:
Maximalni frekvence pocitani je 8 Hz.

6711 ¢itl Start

Standard: | Vyp

Volba:

Stejné jako menu DigOut 1 [541]

Citaé¢ 1 Reset [6712]
Volba digitalniho signalu pouzitého jako resetovaci
signal pro ¢&ita¢ 1. Cita¢ 1 je vynulovan na 0 a drzen na
0, dokud je resetovaci vstup aktivni (HI).

Cita¢ 1 Cas dekrementace [6715]

Nastavuje hodnotu ¢asu automatického snizovani
(dekrementace) &itade 1. Cita& se sniZi o 1 po uplynuti
doby dekrementace a pokud béhem této doby nepfijde
zadny novy start (trigger) Citace.

Casovag dekrementace se resetuje na 0 pfi kazdém
spoustécim impulzu &itace.

6715 CitlCasbpekr

Standard: | Vyp

Rozsah Vyp, 0 - 3600 s (Vyp=0)

Cita¢ 1 Hodnota

Menu zobrazuje aktualni hodnotu c&itace 1.

[6719]

POZNAMKA:
Tento pfikaz ma nejvyssi prioritu!

POZNAMKA:
Hodnota ¢itaCe 1 je spole€na pro vSechny sady
parametr(.

6712 Citl Reset
Standard: | Vyp
Volba: Stejné jako menu DigOut 1 [541]

POZNAMKA:
Hodnota je nestala a pfi vypnuti se ztraci.

Citaé 1 Horni mezni hodnota [6713]

Nastavuje horni mezni hodnotu &itage 1. Citaé hlida
tuto nastavenou horni mezni hodnotu a vystup Citace 1
(CTR1) je aktivni (HI), kdyz se hodnota &itace rovna
této nastavené hodnoté.

6719

¢itl Hodn

Standard:

0

Rozsah:

0 -10000

POZNAMKA:
Hodnota 0 znamena, Ze vystup Citace je vzdy aktivni

Citac 2

Citaé 2 Start

[672]
[6721]

Stejné jako menu pro Cita¢ 1 [6711].

(HI).

6713 ¢citl Mez HI
Standard: | O
Volba: 0 - 10000

6721

Cit2 Start

Standard:

Vyp

Volba:

Stejné jako menu DigOut 1 [541]

Cita¢ 1 Dolni mezni hodnota [6714]

Nastavoje se dolni mezni hodnotu gitace 1. Vystup
Citace 1 (CTR1) je deaktivovan (LO), pokud je hodnota
¢itace stejna nebo mensi nez tato nastavena dolni mez.

Cita¢ 2 Reset

Stejné jako menu pro Cita& 1 [6712].

[6722]

6722

Cit2 Reset

Standard:

Vyp

POZNAMKA:

Vysoka hodnota &itace ma prioritu, takZze pokud jsou
vysoké a nizké hodnoty stejné, vystup &itace se
deaktivuje, kdyZ je hodnota mensi nez dolni hodnota.

Volba:

Stejné jako menu DigOut 1 [541]
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Cita¢ 2 Horni mezni hodnota [6723]
Stejné jako menu pro Cita& 1 [6713].

6723 &it2 Mez HI - -
680 Hodiny&Logik
Standard: | O
Volba: 0 - 10000
Hodiny 1 [681]
XLy , , Zde Ize nastavit ¢as, datum a den v tydnu pro Hodiny 1.
Citac¢ 2 Dolni mezni hodnota [6724] yanup Y
Stejné jako menu pro Cita& 1 [6714]. -
681 Hodiny 1
6724 ¢it2 Mez LO
Standard: 1 0 I:Iodlny 1 Cas zapnuti [6811]
Cas aktivace vystupniho signélu ,Hodinyl Vyst"“.
Volba: 0 - 10000
. 6811 H1 Cas Za
Citac¢ 2 Cas dekrementace [6725] P
Stejné jako menu pro Citag 1 [6715]. Standard: | 00:00:00 (hh:mm:ss)
Rozsah: 0:00:00-23:59:59
6725 Cit2CasDekr
Standard: | Vyp I:Iodlny 1 Cas vypnuti [6812]
Cas, deaktivace vystupniho signalu ,Hodinyl Vyst“.
Rozsah Vyp, 0 - 3600 s (Vyp=0)
. 6812 H1 Cas V
Cita¢ 2 Hodnota [6729] yp
Menu zobrazuije aktualni hodnotu &itade 2. Standard: | 00:00:00 (hh:mm:ss)
Rozsah: 0:00:00-23:59:59
POZNAMKA:
Hodnota CitaCe 1 je spole¢na pro v§echny sady . ;

POZNAMKA:
Hodnota je nestala a pfi vypnuti se ztraci.

Datum aktivace vystupniho signalu ,Hodiny1 Vyst“.

6729 ¢it2 Hodn

Standard: | O

Rozsah: 0 - 10000

11.6.8. Hodiny s logikou [680]

Menu ,Hodiny s logikou“ [670] je k dispozici, pouze

v pfipadé, pokud je méni¢ vybaven 4-fadkovym
ovladacim panelem (v€etné RealTimeClock - redlného
méfeni Casu).

K dispozici jsou dvé funkce hodin, Hodiny 1 a Hodiny 2.
Kazdé hodiny se samostatnym nastavenim pro Cas
zapnuto, Cas vypnuto, Datum zapnuto, Datum vypnuto
a Den v tydnu. Tyto hodiny Ize pouzit k aktivaci nebo
deaktivaci poZzadovanych funkci pomoci relé, digitalniho
vystupu nebo virtualniho vstupu/vystupu (napfiklad
vytvareni pfikaz( pro spusténi a zastaveni).

6813 H1 DatumZap

Standard: | 2000-00-00

Rozsah: yyyy-mm-dd (year-month-day)

Hodiny 1 Datum vypnuti [6814]
Datum deaktivace vystupniho signalu ,Hodinyl Vyst".

6814 H1 DatumVyp

Standard: | 2000-00-00

Rozsah: yyyy-mm-dd (year-month-day)
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Hodiny 1 Den tydne

Dny v tydnu, ve kterych jsou aktivni logické funkce
Hodin 1.

Prepnéte do rezimu Uprav a pohybem kurzoru pomoci
tlacitek PREV a NEXT na ovladacim panelu vyberte
nebo zruste vybér pozadovanych dnu v tydnu. Vybér
potvrdte klavesou ENTER. Po ukonceni rezimu Uprav
se na displeji zobrazi zvolené aktivované dny v tydnu.

Deaktivované dny v tydnu jsou nahrazeny pomickou " -"

(napf. "PUSCP - -").

[6815]

11.7.

Diagnostika [700]

Parametry pro prohlizeni vSech aktualnich provoznich
hodnot jako jsou otacky, moment, vykon atd.

11.7.1. Pohon [710]
Proces-Hodnota [711]

Zobrazuje hodnotu procesu, v zavislosti na vybéru
provedeném v kapitole Zdroj procesu [321].

6815 H1 DenTydne
Standard: | PUSCPSN

. Pondéli, Utery, Stfeda, Ctvrtek, Patek,
Volba: Sobota, Nedéle
POZNAMKA:

Ujistéte se, Ze je pro hodiny realného ¢asu, skupina
menu [930] ,Hodiny", provedeno spravné nastaveni
Casu a data.

Priklad 1:

Vystupni signal ,Hodinyl1 Vyst* ma byt aktivni od
pondéli do patku v pracovni dobé&, napf. 08:00-17:00
hod. Tento signal slouzi ke spusténi napf. ventilatoru
s vyuzitim virtualnich vstupu/vystupu:

711 Proces-Hodn
T | i ot (55
RozIent | 3ot echotiy: 3 mista

Otacky [712]

Zobrazeni aktualnich otacek .

Menu | Text Nastaveni

6811 | H1 Cas Zap | 08:00

712 otag&ky
Jednotky: | rpm

Rozliseni: 1rpm, 4 mista
POZNAMKA:

Pokud je k dispozici pfistup p5es komunikaci, je signal
nespolehlivy pfi rychlostech mimo -32768 ... 32767.

6812 | H1CasVyp | 17:00

6813 | H1 DatumZap| 2017-02-01 (minulé datum)

6814 | H1 DatumVyp| 2099-12-31 (budouci datum)

6815 | H1 DenTydne| PUSCP- -

561 V1 VIV Cil Run R

562 V1 V/V Zdroj | Hodinyl Vyst

Priklad 2:

Vystup ,Hodinyl Vyst* bude aktivni o vikendech, cely
den:

Moment [713]
Zobrazeni aktualniho momentu.

713 Moment

Jednotky: | %, Nm

Rozliseni: 1%, 0,1 Nm

Mechanicky vykon [714]

Zobrazeni aktualniho mechanického vykonu.

Menu | Text Nastaveni

6811 | H1 Cas Zap | 0:00:00

6812 | H1 Cas Vyp | 23:59:59 714 Mech Vykon
6813 | H1 DatumZap| 2017-02-01 (minulé datum) Jednotky: | W

6814 | H1 DatumVyp| 2099-12-31 (budouci datum) Rozligeni: | 1W

6815 | H1 DenTydne| ----- SN

561 V1 VIV Cil Run R

562 V1 VIV Zdroj | Hodinyl Vyst

Hodiny 2 [682]

Stejné jako Hodiny 1 [681].
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Elektricky vykon

[715]

Zobrazeni aktualniho elektrického vystupniho vykonu.

715 EI Vykon

Jednotky: | kW

Rozliseni: 1w

IGBT Teplota [71A]

Zobrazeni aktualni teploty chladi¢e IGBT tranzistorG.

71A IGBT Temp

Jednotky: | °C

Rozliseni: 0.1°C

Proud [716] * Ztraty a teplota IGBT zavisi na skute¢nych provoznich
Zobrazeni aktualniho vystupniho proudu. poollmlnkavch,ltj. na vy§tupn|m prgudy a qapet" © ow
stejnosmérném napéti, frekvenci spinani a chlazeni. Pfi
vysokych teplotach se spinaci frekvence snizi az na
minimum 1,5 kHz, aby se zabranilo vypnuti kvuli
716 Proud piehfati. Tato funkce zajistuje nepretrzity a
Jednotky: | A Fg;;_)rroblemovy provoz disku i pfi vysokych teplotach
Rozliseni: | 0.1 A
PT100_1_2 3 Teplota [71B]
Vystupni napéti [717] Zobrazeni aktualni teploty PT100.
Zobrazeni aktualniho vystupniho napéti.
71B PT100 1,2,3
717 Vyst Napéti
Y P Jednotky: | °C
Jednotky: | V Rozligeni: | 1°C
Rozliseni: | 1V
PT100_4 5 6 Teplota [71B]
Frekvence [718] Zobrazeni aktualni teploty PT100.
Zobrazeni aktudlni vystupni frekvence.
71B PT100 4,5,6
718 Frekvence
Jednotky: | °C
Jednotky: | Hz Rozligeni: | 1°C
Rozliseni: | 0.1 Hz
DC Napéti [719]
Zobrazeni aktualniho stejnosmérného napéti.
719 DC Napéti
Jednotky: | V
Rozliseni: | 1V
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11.7.2. Provozni stavy ménice [720]

Stav frekvenéniho ménice [721]

Indikace celkového stavu frekvenéniho ménice.

721 Orpm
Stav FM

1/222/333/44
Sby Sv/Sv

Obr. 142 Stav frekvencéniho ménice

Poz. | Funkce Hodnota
1 Parametrova sada A,B,C,.D
Sv (svorky)

Zdroj referen¢ni
(z&dané) hodnoty

Tl (tlacitka)
Kom (Kom. rozhrani)
Opt (option)

222

Sv (svorky)
Tl (tlacitka)
Kom (Kom. rozhrani)
Opt (option)

Zdroj pro povely

333 Start/Stop/Reset

- - bez limitu

NL (Napétovy limit)
OL (Otackovy limit)
PL (Proudovy limit)
ML (Moment. limit)

44 Funkce omezeni

Priklad: “A/TI/Sv/ML"
A: Parametrova sada A je aktivni.

TI: Referencni hodnota je zadavana pomoci tlagitek
na ovladacim panelu.

Sv:  Povely Start/Stop jsou zadavany pomoci
svorkovnice 1-22.

ML: Je aktivni momentové omezeni.

Popis komunika&niho formatu.
Pouzité celociselné hodnoty a bity.

Bit Celociselna prezentace
1-0 Aktivni parametrova sada
0=A, 1=B, 2=C, 3=D
4.2 Zdroj referenéni (zaddané) hodnoty
0=Sv, 1=Tl, 2=Kom, 3=0Opt
7.5 Zdroj povelu Start/Stop/Reset
0=Sv, 1=TI, 2=Kom, 3=0pt
13-8 Aktivni funkce omezeni (limit)
0=bez omezeni, 1=NL, 2=0L, 3=PL, 4=ML
14 Méni¢ je ve vystraze (podminka vystrahy je
aktivni)
Méni¢ je v poruSe (podminka poruchy je
15 I
aktivni)

Priklad:

Pfredchozi pfiklad ,A/TI/Sv/ML"

je interpretovano ,0/1/0/4*

V bitovém formatu je to prezentovano jako

Bit Il Celociselna prezentace
-tace

oLsB 0 A (0) Parametrova
1 0 sada
2 1

Zdroj zadané
3 0 T hodnoty
4 0
5 0
6 0 Sv (0) Zdroj povell
7 0
8 0
9 0
10 1
ML (4) Funkce omezeni

11 0
12 0
13 0
14 0 Vystraha

15 MSB 0 Porucha

Ve vySe uvedeném pfikladu se predpoklada, ze
nemame Zzadny poruchovy nebo vystrazny stav
(Cervend LED kontrolka na ovladacim panelu nesviti ani
neblika).

Upozornéni [722]

Zobrazeni aktualniho nebo posledniho vystrazného
upozornéni. Upozornéni je zobrazeno v pfipadg, Ze se
ménic blizi k poruchovému stavu, avsak je stale jesté v
provozu. Béhem upozornéni blika na panelu ¢ervena
LED kontrolka.

722 Orpm
Upozornéni

Brzda 17:15:38
Sby Sv/Sv

Aktivni upozornéni je zobrazeno v menu [722].

Pokud neni aktivni zadné upozornéni, je v parametru
zobrazeno“Bez Poruchy”.

Jsou mozné nasledujici typy vystrahy:
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Kom. &islo | Vystrazné hlaseni é SEaV ['(')
stav
0 Bez Poruchy
1 Motor 1%t 793 Orpm
2 PTC _
3 Motor-Ztrata Digln Stav
4 Rotor-Blok 10100100
5 Ext.Poruchal *) Sby Sv/Sv
6 MaxAlarm Lim Obr. 143 P¥iklad stavu digitélnich vstupt
7 MaxAlarm Lim
8 Kom Error Pfiklad na obr. 137 ukazuje, Ze vstupy Digln 1, Digin 3
a DiglIn 6 jsou aktivni.
9 PT100
10 JefabDeviace T . o
" Coroad Stav Digitalnich Vystupu [724]
erpadlo
P RE - stav reléovych vystupl (¢teno zleva):
12 Ext Tepl Mot 1 Relé 1
13 ChladVoda LO 2 Relé 2
14 Brzda 3 Re.le. 3
15 Option 1DO - sta\IID?lg(;;tjtchh vystupu:
16 Vys Teplota 2 DigOutZ
17 Nadproud F Jednotlivé pozice indikuji stav pfislusného vystupu
18 Prepéti D znaky:
19 Prepéti G (1) stav E('D
20 Prepéti M
21 Nadotacky 724 Orpm
22 Podpéti -
DigOut Stav
23 Power Fault
o2 | Docar RE 100 DO 10
25 Porucha DC Sby Sv/Sv
26 Int Error Obr. 144 Priklad stavu digitalnich vystupd
27 Prepéti MMax
o8 Prepsti Pfiklad na obr. 138 ukazuje, Ze vystup Relél a DigOutl
repetl jsou aktivni a Relé 2, Relé3 a DigOut2 jsou neaktivni.
29 STO Aktivni
30 Jefab K . o
era ,Omv Stav Analogovych Vstupu 1 a 2 [725]
31 IRC Snimac Stavy analogovych vstupd 1 a 2.
32 Ext.Porucha2 *)
33 AnIn<Offset
725 Orpm
*) Varovné zpravy Ext.Poruchal a Ext.Porucha2 Ize
konfigurovat v nabidce [430]. Anin 1 2
Viz také kap.12. -100% 65%
Sby Sv/Sv

Stav Digitalnich Vstupt [723]

Na prvni az osmé pozici je znazornén stav digitalnich
vstupl (¢teno zleva).

Digin 1

Digin 2

Digin 3

Digin 4

Digin 5

Digln 6

Digin 7

Digin 8

Jednotlivé pozice indikuji stav pfislusného vstupu
znaky:

O~NO U WNBE

Obr. 145 Stav analogovych vstupi 1, 2

Prvni fadek zobrazuje analogové vstupy:
1 Anin 1
2 Anin 2

Postupnym ¢étenim druhého Fadku je indikovan stav
prislusného vstupu v procentech:

-100% AnInl méa hodnotu -100%
65% AnIn2 mé& hodnotu 65%
Priklad ukazuje, Ze oba analogové vstupy jsou aktivni.
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Stav Analogovych Vstupu 3 a 4 [726]

Zobrazuje stavy analogovych vstupl 3 a 4.

726 Orpm
Anin 3 4
0% 0%

Sby Sv/Sv
Obr. 146 Stav analogovych vstupt 3, 4
Stav Analogovych Vystupu [727]
Zobrazuje stavy analogovych vystupl 1 a 2.
727 Orpm
AnOut 1 2

-100% 65%
Sby Sv/Sv

Obr. 147 Stav analogovych vystupt 1, 2

Prvni fadek zobrazuje analogové vystupy.
1 AnOut 1
2 AnOut 2

Postupnym ¢tenim druhého fadku je indikovan stav
prislusného vystupu v procentech:

-100% AnOutl ma negativni hodnotu -100%
65% AnOut2 méa hodnotu 65%
Pfiklad ukazuje, Ze oba analogové vystupy jsou aktivni

Oblast D LSB [72B1]
Stavové bity 0 az 15.
Oblast D MSB [72B2]

Stavové hity 16 a vySe.

Virtualni vstupy/vystupy - stav [72C]

Zobrazuje hodnoty 8 virtualnich vstupu/vystuptd menu
[560].

72C Orpm
VirtV/V Stav

00000000
Sby Sv/Sv
Stav chodu pohonu [72D]

Toto menu zobrazuje, co brani spusténi resp. chodu
pohonu.

72D Stav Chodu

Standard: OK

Nic nebrani tomu, aby se

OK 0 motor rozbéhl.

NeniPovelRun | 1 | Problém s povelem Run

POZNAMKA:
Uvedena procenta jsou absolutni hodnoty zaloZzené na
pIném rozsahu/méfitku vstupu nebo vystupu; tak

Neni Uvinén 2 | Problém s povelem Uvolnéni
Spéanek Blok 3 | Blokovan rezimem ,spanek”
Pumpa Blok Blokovan funkci pumpy
Porucha Blokovan poruchou

STO Blok Blokovan STO (Safe Stop)

souvisi bud's 0-10 V, nebo 0-20 mA. Interni Blok Blokovan inetrni chybou
V/V Karta Stav [728] - [72A] ; Blokovan vykonovym blokem
PEBB Neni OK PEBB te -
Zobrazuje stav pfidavnych V/V option karet 1 (B1), (systém neni pfipraven)
2 (B2) a3 (B3). DC Neni OK Blokovan DC sbérnici
= Ovladaci panel ¢te nebo
728 Orpm CP Cte/Kop. kopiruje data do paméti
V/V Stav Bl . . Blokovan z divodu hledani
Option-Hleda option Karty
RE 000 DIOOO - )
Obtion Blok Blokovan softwarem option
Sby Sv/Sv P karty
Oblast D - stav [72B] POZNAMKA:

Tyto menu nejsou na displeji ovladaciho panelu
viditelné. Jsou dostupné v softwaru PC EmoSoftCom
(option) a Ize jej Cist pomoci komunikaéniho rozhrani.
Viz kap. 10.2.1, strana 77.

Pohon maze bézet, i kdyZ je zablokovan, napf. z
dlvodu uvedeni do provozu nebo zastaveni.

Dokument &. 01-7492-01r1-CZ

189/ 245

Emotron VFX 2.1




Elpro Drive

11.7.3. Provozni Data [730]

Zobrazeni aktualnich provoznich hodnot. Pfi vypnuti
ménice jsou tyto hodnoty uloZzeny a pfi opétovném
zapnuti jsou obnoveny.

Cas Chodu [731]

Celkovy €as chodu ménice.

731 Cas Chodu

Jednotky: | hh: mm: ss (hodiny:minuty:sekundy)
Rozsah: 00: 00: 00 - 262143: 59: 59

Reset Casu Chodu [7311]

Nulovani pog¢itadla ¢asu chodu. UloZzena informace
bude smazana a bude spustén novy zaznam doby
chodu poéitadla.

Reset Energie [7331]

Reset pocitadla v kWh. UloZzena informace bude
smazana a bude spustén novy zaznam spotfebované
energie.

7331 Rst Energie
Standard: | Ne

Volba Ano, Ne

POZNAMKA:

Po vynulovani pocitadla se automaticky hodnota okna
[7331] nastavi zpét na “Ne”.

7311 RstCasChodu
Standard: | Ne

Volba Ano, Ne

POZNAMKA:

Po vynulovani pocitadla se automaticky hodnota okna
[7311] nastavi zpét na “Ne”.

Cas Napajeni [732]
Celkova doba, po kterou je méni¢ pfipojen k sitovému
napéti. Toto pocitadlo nemuze byt resetovano.

732 Cas Napajeni
Jednotky: | hh: mm: ss (hodiny:minuty:sekundy)
Rozsah: 00: 00: 00 - 262143: 59: 59

Energie [733]

Celkové mnozstvi spotfebované el. energie od
posledniho vynulovani pocitadla energie [7331].

733 Energie

Wh

Jednotky: | ;obrazuje Wh, kWh, MWh nebo Gwh)

0.0-1GWh, po prekroceni 1GWh se

Rozsah: pocitadlo opét vynuluje
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11.8. Archiv poruch [800]

Obsahuje parametry pro prohlizeni vSech
zaznamenanych informaci o poruchéach. V archivu
poruch je uloZzeno 10 poslednich poruchovych hlaseni.

Dojde -li k poruSe, zkopiruji se stavova data do
protokolu poruchy. Je uloZzeno devét poruchovych
protokold [810] - [890]. Pamét poruch se obnovuje na
principu FIFO (First In, First Out). KdyZ dojde k desaté
poruse, nejstarsi poruchovy protokol se vymaze. U
kazdé poruchy jsou uloZeny aktualni hodnoty nékolika
parametr(i, pomoci kterych je mozné velmi rychle
poruchu diagnostikovat.

11.8.1. Vypis poruch s redlnym ¢asem[8x0]

Poruchy zaznamenané pomoci aktualnich hodin
realného ¢asu jsou zobrazeny se skute€nym ¢asem a
datem vzniku poruchy (realné hodiny RTC jsou soucasti
4-fadkového ovladaciho panelu)

8x0 <poruchova zprava>

yy:mm:dd hh:mm::ss

Jednotky: (rok:mésic:den hod:min:sek)

Rozsah: 00: 00: 00 - 262143: 59: 59

11.8.2. Vypis poruch bez realného ¢asu[8x0]

Zaznamenana porucha bez aktualniho RTC je
zobrazena pouze s ¢asem c¢itace "Cas Chodu [731]".

Po resetu poruchy zprava o chybé zmizi a zobrazi se
vychozi menu [100].

8x0 <nazev poruchy>
. | hh:mm::ss
Jednotky: (hod:min:sek)
Rozsah: 00: 00: 00 - 262143: 59: 59
11.8.3. Vypis poruch [810]

Kdyz dojde k vypnuti méni¢e z divodu poruchy,
automaticky se zobrazi menu [810].

Po resetovani alarmu se nabidka zméni a zobrazi
nabidku [100]. NiZe jsou uvedeny dva pfiklady zprav o
poruse.

Zde toto menu zobrazuje datum a skute€ny ¢as, kdy k
poruSe doslo:

810 Orpm
Vys Teplota

2020-01-15 17:15:38
Sby Sv/Sv

Obr. 148 Zaznam poruchy s realnym éasem

Toto druhé menu zobrazuje dobu chodu, kdy doslo
k vypnuti z dGvodu poruchy:

810 Orpm
Vys Teplota

1396:13:00
Sby Sv/Sv

Obr. 149 Z&aznam poruchy s ¢asem doby chodu

Obr. 143 ukazuje druhou moznost zaznamu [810]: K
prehfati doslo po 1396 hodinach a 13 minutéch Casu
chodu.

Celogiselna hodnota zpravy Fieldbus viz tabulka zprav
pro vystrahu [722].

POZNAMKA:

Bity 0-5 jsou pouzity pro hodnotu zpravy vypnuti. Bity
6-15 jsou pro interni pouZiti.
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Poruchova hlaseni

[811] - [81R]

Informace ze stavového menu jsou v okamziku vzniku
poruchy zkopirovany do archivu poruch.

11.8.4. Poruchova hlaseni
Stejné jako v menu [810].

[820] - [890]

Vypisy vSech deviti poruch obsahuji stejné typy udaja.
Menu Zkopirovano z Popis Napiiklad DeviceNet parametr 31101 ve vypisu poruchy
poruchy 1 obsahuje stejné jako parametr 31151 ve vypisu

811 711 Proces-Hodnota poruchy 2.

812 712 Otacky

813 713 Moment 11.8.5. Vymazani archivu poruch [8A0]
814 714 Mechanicky vykon VVymaze obsah uloZzenych poruchovych hlaSeni.

815 715 Elektricky vykon

816 716 Proud 8A0 Vymaz Archiv

817 717 Vystupni napéti Standard: | Ne

818 718 Frekvence Volba Ano, Ne

819 719 DC Napéti

81A 71A IGBT Temp 5OZNAMKA.

818 71B PT100.1.2,3 Po provedeni resetu se automaticky hodnota parametru
81C 721 Stav ménice [BA0] vrati na “Ne”. Na dobu 2 sekund se zobrazi

zprava “OK”.

81D 723 Digin stav

81E 724 DigOut stav

81F 725 Anin 1-2 stav

81G 726 Anin 3-4 stav

81H 727 AnOut 1-2 stav

81l 728 V/V option karta 1 stav

81J 729 VIV option karta 2 stav

81K T2A V/V option karta 3 stav

81L 731 Cas chodu

81M 732 Cas napajeni

81N 733 Energie

810 310 Proces ref.

81P 72C VirtV/V Stav

81Q 71C PT100 4,5,6

81R Hodiny
81R1 Cas
81R2 Datum
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11.9. Informace o Systému [900]
Zobrazeni systémovych dat ménice.

11.9.1. Data ménice [920]
Typ ménice [921]

Zobrazi typ ménice dle typového &isla.

Ostatni pFisluSenstvi a vybaveni je uvedeno na Stitku
meénice.

Tab. 42 Info pro Modbus a Profibus - Option verze

POZNAMKA:
Pokud neni nakonfigurovana fidici deska, pak je
zobrazen typ VFXA8-#Ht-#t.

Bit Priklad Popis
7-0 07 vedlejsi
15-8 03 hlavni
POZNAMKA:

Je dllezité, aby verze software zobrazena v parametru
[922] byla shodna s verzi uvedenou na pfedni strané
této uzivatelské pfirucky. Pokud tomu tak neni, pak
funkce popsany v této pfiru¢ce mohou byt odliSné od
funkci ménice.

921 Konstrukéni informace [9221]
Datum a Cas vytvoreni verze softwaru.
VFEX2.1
VFX48-046-5x 9221
Sby Konstr Info
Obr. 150 Priklad zobrazeni typu menice 200616145041
Pfiklad: Sby
Zde se jedna o ménic s vektorovym fizenim (VFX) YYMMDDHHMMSS
* pro napéti sité 380-480VAC (48) Standard | (YY=rok, MM=mésic, DD=den,
e jmenovitém vystupnim proudem 46A (046). HH=hodiny, MM=minuty, SS=sekundy)
e kryti IP54 a IP55 (2X = 1P20/21) ' !
Software [922] Konstrukéni identifikace [9222]
, . Ly Identifikace softwaru.
Zobrazi verzi software ménice.
9222
922 Konstr 1D
V 5.01 - 03.07 Sby
Sby
Obr. 151 Priklad verze softwaru EmolLib ID [9223]
Identifikaéni kod softwarové knihovny.
V5.01 verze software 9223
03.07 option verze, zobrazi se pouze v pfipadé, Ze _
je ménig timto specialnim OEM softwarem EmoLib ID
vybaven. 9A12D134
03 - hlavni Cislo OEM softwaru
07 - &islo revize OEM softwaru Sby
Tab. 41 Info pro Modbus a Profibus - SW verze
Bit Priklad | Popis Software - Konfigurace [9224]
Identifikace softwaru.
7-0 32 vedlejsi 922
4
13-8 4 hlavni _
. SW Konfig
00: V, Ostra verze
16-14 OlE P, ZkuZebni verze 0]
10: B, Beta verze Sb
11: a, Alpha verze y
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Nazev [923]

Moznost zadani vlastniho pojmenovani ménice pro
Ucely servisu nebo pro identifikaci zakaznika. Tato
funkce umozniuje uzivateli pouzitim max. 12 znak(
zaspat nazev(popis) méni¢e/pohonu. Pro pohyb kurzoru
na pozadovanou pozici pouzijte tlacitka “PREV”
(pfedchozi) a “NEXT” (dalsi). Tla&itky “+” a “-* zvolte
pozadovany znak. Potvrzeni znaku je provedeno
pfesunem kurzoru na dal$i pozici tlacitkem “NEXT", viz
parametr Vlastni Jednotky [323].

Priklad
Vytvorte viastni nazev jednotky USER 15.

1. V okné [923] stiskem tlacitka NEXT presurite
kurzor na pozadované misto.

2. Stisknéte tlacitko + dokud se neobjevi
pismeno U.

3. Stisknéte NEXT.

4. Stisknéte tlaCitko + dokud se neobjevi S a
potvrdte tlacitkem NEXT.

5. Opakujte dokud nebude vioZen nazev

USER15.
923
Nazev
Sby
Standard (nezadano)

PFi zapisovani nazvu se znaky zacinaji vkladat od pravé
krajni pozice.

Hardware [924]
Ridici deska - heslo [9241]

Jedine¢né heslo fidici desky; 32bitova hexadecimaini
hodnota.

9241
CB Key

DBDA8B
Sby 00 8

Pfiklad 00DBDAS8B

Ovladaci panel [925]
Toto menu a podmenu budou skryty, pokud je pfipojen
starSi ovladaci panel.

Ovladaci panel - software [9251]
Zobrazi verzi software ovladaciho panelu.

Obr. 146 znézornuje pfiklad zbrazeni softwarové verze
ovladaciho panelu.

9251
CP SW ver

vV 2.00
Sby

Obr. 152 Priklad verze softwaru ovl. panelu

Ovléadaci panel - hardware [9252]
Zobrazi verzi hardware ovladaciho panelu.
9252
CP HW ver

11
Sby

Ovl. panel - konstrukéni identifikace [9253]
Zobrazi verzi hardware ovladaciho panelu.
Obr. 147 znézorhuje pfiklad verze ovladaciho panelu.

9253
CP Build ID

64A26CES
Sby

Obr. 153 Priklad verze oviadaciho panelu
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11.9.2. Hodiny s redlnym éasem

Ve 4-fadkovém ovladacim panelu jsou vestavéné
hodiny realného €asu. To znamena, ze aktualni datum
a Cas lIze pouzit napf. jako pfipominku preventivniho
servisu.

Pro pfipad, Ze dojde k vypadku napéjeni, je zde
vestavény kondenzator, ktery dokaze drzet hodiny v
chodu minimalné 60 dni.

Aktualni datum a €as nemusi byt nastaveny z vyroby

spravné. Aktualni datum a ¢as Ize nastavit
v nasledujicich menu.

Hodiny [930]
Toto menu zobrazuje aktualni ¢as a datum, pouze pro
cteni.

Cas a datum jsou z vyroby nastaveny na CET (stfedni
evropsky ¢as). V pfipadé potfeby Ize datum a &as
upravit v podmenu.

11.9.3. Udrzba a prevence [940]
Preventivni kontroly, adrzba a jejich intervaly.

940 Udrzba

Interval [941]

Servisni interval pohonu (v hodinach). Po uplynuti
tohoto intervalu bude na PPU displeji ovladaciho panelu
blikat varovna zprava. Jeho jednotkou jsou hodiny a
vychozi hodnota je 35000 hodin = 4 roky. Jeho
maximalni hodnota je 87 600 hodin, coz odpovida 10
letlim. pro ¢&teni.

941 Interval

Standard: | 35000 h

Rozsah: Vyp, 1...87 600 h (Vyp=0)

Aktualni &itaé [942]
Toto menu zobrazuje zbyvajici hodiny do kontroly.

Menu je pouze pro éteni. Kdyz Aktualni ¢ita¢ dosahne
intervalu nastaveného v menu [941] Interval, zobrazi se
varovna zprava ,Inspection!” = Kontrola! a bude blikat v
textové oblasti F displeje PPU a na ovl. panelu bude
blikat vystrazna kontrolka. Varovnou zpravu lze
resetovat v menu [943] nebo navySenim intervalu
kontroly v menu [941].

942 Aktual.Citad
Standard: | Oh

Rozsah: 0... 2000 000 000 h
Vynulovat Citaé [943]

V této nabidce Ize vynulovat zbyvajici hodiny do
prohlidky (zobrazené v nabidce [942] Aktual.Citac). Po
resetovani se hodnota vrati na "Ne".].

930 i 1240rpm
Hodiny

2017-01-03 12:34.40
Run ]} Sv/Sv
Cas [931]
Nastaveni aktualniho ¢asu ménice.

931 Cas

Standard: hh:mm: ss [hh:mm:ss]
Datum [932]
Nastaveni aktualniho ¢asu ménice.

932 Datum

Standard: 2000:00:00 [yyyy:mm:dd]
Den tydne [933]

Zobrazeni odpovidajiciho dne v tydnu. Pouze pro &teni.

943 VynulovatCit
Standard: Ne

Ne 0

Ano 1

732 Den Tydne

Standard: | (automaticky dle nastaveni datumu)

Rozsah: PUSCPSN
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11.9.4. Servisni kontrola [950]

Toto je skupina menu slouZi pro doplnéni servisnich
kontaktnich informaci do jednotky ménice. Tato skupina
menu je pfistupna pfi bézném pfihlaseni, tedy vSem
uzivateldm.

Editace textl se provadi podle stejnych princip(, jaké
jsou popsany u menu Néazev jednotky [923].

950 Servis Kont.

Nazev Firmy [951]

Umoznuje zadat nazev servisni firmy pomoci
maximalné 16 alfanumerickych znakd.

951 Nazev Firmy

Standard: | (prazdné)

Telefon [952]

Umozhuje zadat telefonni kontakt na technika servisni
firmy pomoci maximalné 10 numerickych znaka.

952 Telefon

Standard: | (prazdné)

Adresa - fadek1 [953]

UmoZhuje zadat adresu servisni firmy pomoci
maximalné 16 alfanumerickych znakd.

953 AdresaRadekl

Standard: | (prazdné)

Adresa - fadek2 [954]

Umoznuje zadat adresu servisni firmy pomoci
maximalné 16 alfanumerickych znakd.

Email - jméno [956]
Umoznuje zadat emailové jméno servisni firmy pomoci
maximalné 16 alfanumerickych znaku.

956 Email Jméno

Standard: | (prazdné)

Email - doména [957]

Umoznuje zadat emailovou doménu servisni firmy
pomoci maximalné 16 alfanumerickych znaka.

Symbol ,@" je pevné umistén na 16. pozici.

957 Email Doména

Standard: | @cgglobal.com

954 AdresaRadek?2

Standard: | (prazdné)

Adresa - fadek3 [955]

UmoZhuje zadat adresu servisni firmy pomoci
maximalné 16 alfanumerickych znakd.

955 AdresaRadek3

Standard: | (prazdné)
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12. Udrzba, diagnostika
a odstranovani poruch

12.1. Poruchy, vystrahy a omezeni

Z davodu ochrany frekvenéniho ménice jsou systémem
pribézné monitorovany hlavni elektrické veliciny.
Jestlize jedna z téchto velic¢in prekro¢i bezpecnou
uroven, frekvenéni méni¢ zobrazi na displeji poruchové
nebo vystrazné hlaseni. Aby se predeSlo moznym
nebezpeénym situacim, meéni¢ sam zastavi, vyhlasi
poruchu a jeji pfi€inu zobrazi na displeji.

Poruchy maji obvykle za néasledek zastaveni ménice.
Poruchy se mohou délit na normalni a docasné, v
zavislosti na nastaveni typu poruchy, viz. menu [250]
Autoreset. Normalni poruchy jsou standardni. P¥Fi
normaini poruse méni¢ ihned odpoji motor od napéti,
tento poté volnym dob&hem =zastavi. Pfi doCasné
poruSe méni¢ zpomaluje po pfednastavené rampé az
do zastaveni.

“Normalni porucha”

e  Méni¢ okamzité zastavuje, motor volné dobiha
az do zastaveni.

e  Poruchové relé nebo digitalni vystup (pokud je
vybran) je aktivni.
e Poruchova LED dioda sviti.

e Na LCD displeji je zobrazeno odpovidajici
poruchové hlaseni.

e Na LCD displeji je zobrazen znak “Trp” (sektor
D displeje)

“Docasna porucha”

e Méni¢ brzdi po nastavené rampé az do
zastaveni

Béhem brzdéni

e Na LCD displeji je zobrazeno odpovidajici
poruchové hlaseni véetné doplrikové indikace
se znakem “S”.

e Poruchovéa LED dioda blika.
e Relé vystrahy nebo digitalni vystup (pokud je
vybran) je aktivni.
Po zastaveni.
e  Poruchova LED dioda sviti.

e  Poruchové relé nebo digitalni vystup (pokud je
vybréan) je aktivni.

e Na LCD displeji je zobrazen znak “Trp” (sektor
C displeje)

Kromé vySe uvedenych indikaci poruchového stavu,
jsou zde dalSi dva indikatory, které ukazuji “abnormalni”
stav ménice

“Upozornéni”
e  Ménic je blizko poruchového limitu.

e Vystrazné relé nebo digitalni vystup (pokud je
vybran) je aktivni.

e Poruchova LED dioda blika.

e Na LCD displeji v okné [722] je zobrazeno
odpovidajici vystrazné hlaseni

e Je zobrazen jeden z indikatori vystrahy
(sektor C displeje).

“Omezeni”

e Meéni¢ ma aktivovano omezeni momentu nebo
rychlosti, aby se pfedeslo poruchovému stavu.

e Omezovaci relé nebo digitalni vystup je aktivni
(pokud je vybran).
e Poruchova LED dioda blika

e Je zobrazen jeden z indikatord omezeni
(sektor C displeje).
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Tab. 43 Prehled hlaseni poruch a vystrah

Hlaseni, Poruchy, Upozornéni Volba (norrfq%rlﬂf’ir;ghké) Of:é\l?tlj:rg;]y
Motor 12t Porucha/Vyp/Limit normalni / lehka 1%t
PTC Porucha/Vyp normalni / lehka
Motor PTC Zap normalni
PT100 Porucha/Vyp normalni / lehka
Motor-Ztrata Porucha/Vyp normalni
Rotor-Blok Porucha/Vyp normalni
Ext Porucha 1 dle Digln normalni / lehka
Ext Tepl Mot dle Digln normalni / lehka
Interni Error normalni
Mon MaxAlarm Porucha/Vyp/Vystraha normalni / lehka
Mon MinAlarm Porucha/Vyp/Vystraha normalni / lehka
Kom Error Porli(r::gr/]\;yg/\gséryaha/ normalni / lehka
JefdbDeviace dle Option normalni
Jefdb Kom dle Option normalni
Encoder Porucha/Vyp
Cerpadlo dle Option normalni
Vysoka Teplota Zap normalni VT
Nadproud F Zap normalni
Prepéti D Zap normalni
Prepéti G Zap normalni
Prepéti Zap normalni
Podpéti Zap normalni NN
Nadotacky (pouze u VFX) Zap normailni
ChladVoda LO Porucha/Vyp/Vystraha, dle Digin normalni / lehka
Desat ### *) Zap normalni
Porucha DC Zap normalni
Power Fault, PF ### *) Zap normalni -
Prepéti MMAX Zap normalni
Prepéti M Vystraha NL
STO Aktivni Vystraha STO (SST)
Brzda Porucha/Vyp/Vystraha normalni
Option Zap normalni
Interni Porucha dle Digln normalni
Ext Porucha 2 dle Digln normalni / lehka
AnIn<Offset Porucha/Vyp/Vystraha normalni / lehkéa

*) Informace o tom, ktera porucha Desat nebo Power Fault je aktivni, naleznete v tab. 44.
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12.2. Pri€iny poruch a jejich
odstranéni

Tabulka v této kapitole je zakladnim voditkem pro
detekeci pfi¢iny poruchy a zplsobu jejiho odstranéni.
Frekvenéni ménic je vétSinou byva malou ¢asti
kompletniho systému pohon(l. Nékdy je obtizné najit
pravou pfi¢inu poruchy, ackoliv frekvenéni ménic
indikuje pomoci své diagnostiky konkrétni chybu. Dobra
znalost problematiky pohon je v téchto pfipadech
nezbytna. V pfipadé dotazl kontaktujte Vaseho
dodavatele.

Ménic je navrzen tak, aby do zna¢né miry potlacil
vyskyt poruchy, napf. omezuje moment, pfepéti atd.

Poruchy vzniklé pfi prvnim uvedeni do provozu nebo
kratce po ném jsou vétSinou zplGsobeny Spatnym
nastavenim nebo pfipojenim ménice.

Poruchy nebo potiZze vyskytujici se po pomérné dlouhé
dobé bezporuchového provozu mohou byt zplisobeny
zménami v systému pohonu nebo prostfedi, ve kterém
je pohon provozovan.

Poruchy, které se vyskytuji pravidelné z
nepochopitelnych dlivodd mohou byt zplisobeny
elektromagnetickou interferenci. Ujistéte se, ze
instalace ménice je v souladu s “EMC” normami, viz
kap.8.

Nékdy je tzv. metoda pokus-omyl nejschtidné&;jsi cestou
ke zjisténi pficiny poruchy. Tato metoda mlize byt
vyuzita ve vSech urovnich: od zmény nastaveni ménice
pres odpojeni ovladacich vodi¢u az po vyménu
samotného komponentu.

Z&aznam poruchy (archiv poruch) pomaha zjistit okamzik
vyskytu konkrétni poruchy. Zaznamenava se typ
poruchy a €as, ve kterém se porucha vyskytla (interni
¢ita¢ ¢asu chodu ménice).

12.2.1. Kvalifikovany personal

Instalaci, oziveni, demontaz, méfeni apod. souvisejici
se zasahy uvnitf méni¢e mohou provadét pouze
kvalifikovani pracovnici.

12.2.2. Otevreni frekvencéniho ménice

12.2.3. Opatieni pri praci s pripojenym
motorem

Jestlize servisni prace musi byt provedeny s pfipojenym

motorem, je nutné opét nejprve odpojit napajeni ménice

a vyckat z vySe uvedenych diavodu alespori 7 minut.

12.2.4. Automaticky reset poruchy

Pokud byl vy€erpan maximaini pocet pokusl o
automaticky reset a porucha stéle trva, je chybové
hlaseni oznaceno znakem “A”.

830 Orpm
Prepéti G

A2020-05-05 14:25.02
Stb Sv/Sv

VYSTRAHA:

Pred otevienim frekven&niho ménice vzdy odpojte
napajeni ménice a vyckejte alespori 7 minut do UGplného
vybiti kondensatordl meziobvodu.

VYSTRAHA:

V pfipadé poruchy vzdy zkontrolujte napéti
stejnosmérného meziobvodu nebo pockejte jednu
hodinu po vypnuti sitového napéti, nez méni¢ za¢nete
demontovat za ucelem opravy.

Svorky pro pfipojeni Fidicich signalt a DIP pfepinace
jsou od sitového napéti izolovany. Pfed otevienim
frekvenéniho ménice vzdy pfijméte prisluSna opatreni.

Obr. 154 Automaticky reset poruchy

Obr. zobrazuje tfeti okno v paméti poruchovych hlaseni
[830]: “Prepéti G” (pfepéti na stejnosmérné sbérnici v
generatorickém rezimu). Porucha po vycéerpani
nastaveného poc¢tu pokusu o automaticky reset byla
zaznamendna 5. kvétna 2020 ve 14h 25min 2s
realného Casu.
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Tab. 44  Poruchy, pravdépodobné priéiny a jejich odstranéni.

Poruchové hlaseni

Pravdépodobna pfic¢ina

Odstranéni

Hodnota 12t motoru je piekroGena.

Zkontrolujte funkci mechanickych ¢asti pohonu

Motor 12t e Petizeni motoru podle I2t nastavené (Ioiisvka, pfevodovky, fetézy,...)
charakteristiky e Zménite hodnotu parametru Motor I?t-proud.
e Zkontrolujte funkci mechanickych &asti pohonu
Termistorova ochrana motoru (PTC) (loziska, pfevodovky, fetézy,...)
PTC dosahla nejvyssi urovné. e Zkontrolujte chlazeni motoru
POZNAMKA: Pouze je-li instalovana karta |® Vlastni chlazeni motoru je nedostatec¢né pfi
PTC/PT100 nizkych otackach, tj. velka zatéz
e Nastavte PTC v menu [234] na “Vyp”
e Zkontrolujte funkci mechanickych ¢asti pohonu
Motor PTC Termistorova ochrana motoru (PTC) (loziska, pfevodovky, fetézy,...)

(plati jen pro
fadu 002-105)

dosahla nejvyssi arovné.

POZNAMKA: Plati pouze kdyz je aktivovan

parametr [237]

Zkontrolujte chlazeni motoru

Vlastni chlazeni motoru je nedostate¢né pfi
nizkych otackach, tj. velka zatéz

Nastavte PTC v menu [237] na “Vyp”

PT100

Byla dosazena nejvysSi uroven hodnoty

snimace motoru PT100.

POZNAMKA: Pouze je-li instalovana karta

PTC/PT100

Zkontrolujte funkci mechanickych €asti pohonu
(loziska, pfevodovky, fetézy atd.).

Zkontrolujte chlazeni motoru.

Vlastni chlazeni motoru pfi nizkych otack je
nedostatec¢né = velka zatéz.

Nastavte PT100 v menu [234] na “Vyp”

Motor-Ztrata

Ztrata faze nebo velka fazova nesymetrie na

vystupu meénice.

Zkontrolujte napéti na motoru ve vSech fazich.
Zkontrolujte pfipojeni méni¢e k motoru po
elektrické i mechanické strance

Jestlize jsou vSechna pfipojeni spravna,
kontaktujte svého dodavatele

Nastavte hlidani ztraty motoru v [423] na “Vyp”

Rotor-Blok

Momentové omezeni je aktivni a motor se

netodi:

e Mechanicky zablokovany rotor

Zkontrolujte mechanické ¢asti pohonu
Nastavte hlidani Rotor-Blok v [422] na “Vyp”

Ext Poruchal

Ztrata signélu na digitalnich vstupech

(Digln 1-8), je-li na tuto funkci néktery z nich

nastaven.

Zkontrolujte okruh obvodu, jenzZ je k danému
digitalnimu vstupu pfipojen (musi byt HI, tj.
sepnuty, uzavieny!)

Zkontrolujte nastaveni funkci na digitalnich
vstupech Digln 1-8

Ext Porucha2

Ztrata signélu na digitalnich vstupech

(Digln 1-8), je-li na tuto funkci néktery z nich

nastaven.

Zkontrolujte okruh obvodu, jenz je k danému
digitalnimu vstupu pfipojen (musi byt HI, tj.
sepnuty, uzavieny!)

Zkontrolujte nastaveni funkci na digitalnich
vstupech Digln 1-8

Ext Tepl Mot

Ztrata signalu na digitalnich vstupech

(Digln 1-8), je-li na tuto funkci néktery z nich

Zkontrolujte okruh obvodu, jenz je k danému
digitalnimu vstupu pfipojen (musi byt HI, tj.
sepnuty, uzavieny!)

nastaven. e Zkontrolujte nastaveni funkci na digitalnich
vstupech Digin 1-8
Int Error Interni alarm Kontaktujte servisni stfedisko
Byla dosazena maximalni Urover zatizeni |® Zkontrolujte podminky chodu pohonu
Mon MaxAlarm (pFetizeni). ¢ Zkontrolujte nastaveni zobrazeni v kap.11.4.1
- Byla dosaZena minimalni aroven zatiZzeni e Zkontrolujte podminky chodu pohonu
Mon MinAlarm (odlehgeni). ¢ Zkontrolujte nastaveni zobrazeni v kap.11.4.1
e Zkontrolujte kabel a pfipojeni option karty.
N . e Zkontrolujte vSechna nastaveni, tykajici se
Kom Err Chyba v komunikaci s option kartou komunikace.
o Restartujte celé zafizeni v€etné ménice.
Jefdbova CRIO karta detekovala odchylku | e  Zkontrolujte signaly z IRC snimace.
o . v zadanych a skute¢nych otackach motoru. |e Zkontrolujte Jumper pfepinac “Deviace” na
JerabDeviace

POZNAMKA: Pouze je-li instalovana

jefabova CRIO karta.

jefabové CRIO karté.
Zkontrolujte nastaveni v menu [3AB] a [3AC]
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Jerab Kom

Porucha komunikace mezi fidici deskou
ménice a jefdbovou CRIO kartou.
POZNAMKA: Pouze je-li instalovana
jefabova CRIO karta.

Zkontrolujte CRIO kartu
Zkontrolujte propojovaci plochy kabel mezi
fidici deskou a CRIO kartou

e Zkontrolujte Encoder kartu a jeji konektory
, e Zkontrolujte signaly z IRC snimace
Ztrata Encoder karty, encoder kabelu nebo | | Zkontrolujte zptisob Fizeni motoru
Encoder IRC pquu.. ] Lo 3 e Zkontrolujte nastaveni Deviace [22G#]
POZNAMKA: Pouze je-li instalovana  Zkontrolujte nastaveni Pl regulatoru [37G#]
Encoder karta. e Zkontrolujte nastaveni omezeni momentu [351]
e Nastavte Encoder v menu [22B] na “Vyp”
Nemize byt zvoleno zadné fidici ¢erpadlo v . e .
dusledku chyby ve zpé&tnovazebni ° gzorgtlré)gjgrep:glg ely a pripojeni zpétnovazebnich
Cerpadlo signalizaci.

POZNAMKA: Pouze je-li instalovana karta
pro fizeni Cerpadel.

Zkontrolujte nastaveni s ohledem na digitalni
vstupy zpétné vazby Cerpadla.

Vys Teplota

Teplota chladi¢e ménice je pfilis vysoka:

o P¥ili§ vysoka okolni teplota ménice

o Nedostate¢né chlazeni

o P¥ilis vysoky proud

o Nefunkéni nebo zablokovany ventilator

Zkontrolujte teplotu v okoli ménice.

Zkontrolujte funkénost vestavénych ventilatord
(musi automaticky spinat, jestlize je teplota
pfili§ vysoka). Pfi zapnuti ménice k siti se
ventilatory musi kratce rozbéhnout!

Zkontrolujte vykonové dimenzovani ménice vugci
motoru.

Vycistéte ventilatory

Zmeénit / snizit taktovaci frekvenci v menu [22A]
/ [22E1].

Proud motoru pfekrocil maximalni Spi¢kovou
hodnotu proudu ménice:

Zkontrolujte nastaveni rozbé&hové rampy
pohonu, pfipadné ji prodluzte

e PFili§ kratka rozbéhova rampa o Zkontrolujte zatiZzeni motoru.
Nadproud F * Pilis velke zatizeni motoru e Zkontrolujte izolagni stav motoru\kabelu (pfi

e Kmitajici zatéz méfeni izoladniho stavu je nutno odpojit

e Zkrat mezi fazemi nebo zemni spojeni motorovy kabel od svorek ménice!!).

 Spatné spojeni kabelu mezi motorema |e Ovéfte, zda v motoru neni voda nebo vihkost.

ménicem. e Shizte trovef IXR kompenzace [352]

o P¥ili§ velka uroven IxR kompenzace
Prepeti D Pilis vysoké napéti na DC sbérnici: *  Zkontrolujte nastaveni dob&hové rampy,
(Decelerace) o Kratka dob&hova rampa s ohledem na pipadné ji prodiuzte. i ,
Prepsti G setrvaénost pohonu. . Zkonvtrolune dlm(’ar)zovanl brzdnehc_) re2|story_ a
(Generator) e Chybné dimenzovany brzdny rezistor. funkénost brzdné jednotky (pokud jsou pouzity)

Prepéti M (sit)

PFilis vysoké napéti na DC sbérnici v
disledku pfili§ vysokého napajeciho napéti

Zkontrolujte napajeci napéti
Snazte se odstranit pfipadné interference nebo

PfepétiMMax ménice pouZzijte jinou napajeci vétev.
o . .. e Zkontrolujte kabel, zapojeni a nastaveni IRC
Nadotadky Méreni otacek motoru prekrocilo povolenou shimace.

(pouze u VFX)

uroven 110% nastavenych maximalnich
otacek v [343] (vSechny parametrové sady).

Zkontrolujte nastaveni motorovych dat [22X]
Provedte kratky ID-Run

Podpéti

P¥ilis nizké napéti na DC sbérnici:

e Nizké nebo zadné napajeci napéti

o Napajeci napéti pokleslo v disledku
nahlého zvyseni spotfeby v napajeci
vétvi.

Zkontrolujte zda napajeci kabely jsou ke
svorkovnici ménice spravné pfipojeny
Zkontrolujte zda hodnota napajeciho napéti je v
souladu s toleranci ménice

V pfipadé pokles( pfipojte méni¢ na jinou
napajeci vétev.

Aktivujte funkci “Vypadek Sit&” pro pfeklenuti
podpéti” [421]

ChladvVoda LO

PFilis nizka hladina chladici vody v externi

expanzni nadobé.

e Aktivovana funkce ,ChladVoda LO" na
Digin 1-8

POZNAMKA: Plati pouze u ménici

s kapalinovym chlazenim.

Zkontrolujte chladici okruh a mnoZstvi chladici
kapaliny

Zkontrolujte signal ze snimace hladiny
Zkontrolujte nastaveni vstupud Digln 1-8

Option

Chybové hlaSeni z option karty.

Zkontrolujte instalované option karty
Prectéte navod pro danou option kartu
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Desat (002-105) e Zkontrolujte zapojeni motorovych kabell
Desat U+t * e Zkontrolujte zapojeni zemnich kabelUu
Porucha na vystupu ménice e Zkontroolujte svorkovnici motoru a
Desat U- * U o i pfechodovych skfini kabelu a odstrafite z nich
5 Ve * o ZI’<rat me2|quzvem| nebo fazi a zemi na pfipadnou vodu nebo vihkost
esat vystupu ménice e Zkontrolujte spravné zadani Stitkovych hodnot
Desat V- * ¢ Zemni spojeni o motoru v ménici a provedte identifikaci motoru
Desat Wr * * Desaturace IGBT tranzistorl | Zkontrolujte Brzdny rezistor, kabelaz a brzdny
e U velikostni fady ménic¢l B, C a D mlze IGBT
Desat W- * byt vada na brzdném IGBT e Pro fadu H a vy33i zkontrolujte spravné
zapojeni a fazeni kabell jednotlivych
Desat BCC * paralelnich blokl
o Ovérte zda vSechny fazové vodice jsou spravné
pfipojeny ve svorkovnici a fadné dotazeny.
Porucha DC Napéti na DC sbérnici (meziobvodu) e Zkontrolujte, zda je napéjeci napéti v dovolené

prekrocilo svou nejvysSi hodnotu

toleranci ménice.
Jestlize je pokles napéti zplsoben jinym
zafizenim, pouzijte jinou napajeci vétev.

Power Fault

Porucha na vystupu ménice.

Zkontrolujte motorovy kabel, motor a pfipadné
pfechodové svorkovnice

PF Vent Err *
(090 a vyssi)

Chyba na modulu ventilatora

Vycistéte ucpané filtry

HCB PF *
(060 a vyssi)

Chyba v polofizeném vstupnim
usmérfiovacim mustku

Zkontrolujte napajeci napéti

PF ProudErr *
(300 a vyssi)

Nesymetrie proudu. - rozdilné moduly - mezi | |

fazemi jednoho modulu

Zkontrolujte motor

Zkontrolujte sitové pojistky

Zméfte kleStovym ampermetrem proudy v
jednotlivych vystupnich fazich a vykonovych
modulech

PF Pfepéti *
(300 a vyssi)

Nesymetrie napéti mezi jednotlivymi PEBB
moduly

Zkontrolujte motor
Zkontrolujte sitové pojistky

PF Kom Err *

Chyba interni komunikace

Kontaktujte servisniho technika

PF Tepl Int * PFili§ vysoka interni teplota e Zkontrolujte vnitfni ventilatory
PF Tepl Err * Porucha teplotniho ¢idla ¢ Kontaktujte servisniho technika
DC PF * Zkontolujte sitové napéti

(060 a vyssi)

Chyba na meziobvodu nebo v napéjeci siti

Zkontrolujte pojistky a pfipojeni

PF Napajeni *

Chyba v napajeni

Zkontolujte sitové napéti
Zkontrolujte pojistky a pfipojeni

PF PBUC *

Reset mikroprocesoru na zdrojové desce
Powerboard vnitfnim ochrannym systémem

Brzda

Porucha z ¢idla mechanické brzdy (nelze
resetovat) nebo je brzda stale otevrena.

Zkontrolujte kabelaz ke spinacimu kontaktu
signallizace oteviené brzdy

Zkontrolujte nastaveni Digln 1-8 v [520]
Zkontrolujte jisti€ a funkci stykace brzdy (elhy)
Zkontrolujte nastaveni [33C], [33D], [33E],
[33F].

AnIn<Offset

Analogovy vstupni signal je pod 75 %
nakonfigurované minimalni hodnoty.

Zkontrolujte kabely a pfipojeni analogovych
vstup(.

Zkontrolujte nakonfigurované minimalni
hodnoty pro analogové vstupy.

Deaktivujte rezim ,Al Por.ReZim“ v menu [51D].

*) 2...6 = Cislo PEBB modulu u paralelnich vykonovych jednotek (velikost 300-3000 A)
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12.3. Udrzba

Frekvenéni méni¢ je navrzen tak, aby vyzadoval
minimalni adrzbu a péci. Presto je zde nékolik véci,
které musi byt pravidelné kontrolovany, aby se
optimalizovala Zivotnost produktu:

e UdrZujte ménic v Cistoté a kontrolujte u€innost
chlazeni (Cisté pfivody vzduchu, profil chladiCe, dily,
komponenty atd.)

e Mé&ni¢ ma vnitini ventilator, ktery by mél byt
kontrolovan a v pfipadé potfeby vycistén od prachu.

e Jsou-li méni¢e zabudovany do skfini, také
pravidelné kontrolujte a Cistéte prachové filtry skfini.

¢ Kontrolujte externi kabelaz, pfipojeni a fidici signaly.

e Pravidelné kontrolujte dotaZeni v8ech Sroubd,
svorek, zvlasté dllezita je kontrola pfipojeni
napajeciho a motorového kabelu

Preventivni udrzba maze optimalizovat Zivotnost
produktu a zajistit bezproblémovy provoz bez preruseni.

Dalsi informace o udrzbé vam poskytne servisni partner
CG Drives & Automation.

Bezpecnostni opatieni pfi praci s pfipojenym
motorem

POZNAMKA:

Viz pokyny vyrobce motoru, manual pro pozadavky na
GdrZbu motoru.

Pokud je tfeba provadét prace na pfipojeném motoru
nebo na pohanéného stroje musi byt vzdy nejprve
odpojeno sitové napéti od pohonné jednotky.

Pokud je méni¢ pfipojen k motoru PMSM (motor s
permanentnimi magnety), je nejdulezitéjsi, abyste pred
provadénim jakékoli udrzby na pohonné jednotce
odpojili také motor.

VYSTRAHA!

Nepracujte na pohonu, pokud je k nému pfipojen

jesté otacejici se motor s permanentnimi magnety
PMSM. Rotujici motor PMSM napaji ménic véetné
jeho vykonovych svorek!
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13. Doplniky / Option

Moznosti rozSifeni tzv. option (doplrikovymi) kartami
jsou zde popsany pouze heslovité. Nékteré z
doplrikovych karet maiji své vlastni uzivatelské pfirucky.
V pfipadé zajmu o tyto option karty kontaktujte svého
dodavatele.

13.1. Ovladaci panel

Ovladaci panel se 4-fadkovym alfanumerickym
displejem.

Objednaci €islo 4-fadkovy
IP54 P20 ovladaci panel
01-6520-00 01-6521-00 | standard
01-6520-10 01-6521-10 | s Bluetooth (option)
01-6520-20 01-6521-20 | s WIFI (option)

AC DRIVE

Obr. 156 Ovladaci panel kit, vé. blank panelu

Externi ovladaci panel IP54 vhodny pro montaz na
dvefe rozvadéce. Tato moznost se pouziva v kombinaci
s frekvenénim méni¢em objednanym s jiz integrovanym
ovladacim panelem.

13.2.2. Ovladaci panel Kit,
véetné ovladaciho panelu

Obj. ¢islo |Popis

01-6878-00| Ovladaci panel standard (fada B)

01-6878-10| Ovladaci panel s Bluetoth (fada B)

01-6878-20| Ovladaci panel s WIFI (fada B)

01-6879-00| Ovladaci panel standard (fada C)

01-6879-10| Ovladaci panel s Bluetoth (fada C)

01-6879-20| Ovladaci panel s WIFI (fada C)

01-6880-00| Ovladaci panel standard (fada D a vyS)

01-6880-10| Ovladaci panel s Bluetoth (fada D a vyS)

01-6880-20| Ovladaci panel s WIFI (fada D a vyS)

Obr. 155 Ovladaci panel se 4-fadkovym displejem

Displej je podsviceny a sklada se ze 4 fadk, kazdy se
20 znaky. Ovladaci panel je vybaven funkci hodin
srealnym ¢asem. To znamena, ze aktualni datum a ¢as
zobrazi napf. planovany ¢as preventivni udrzby.

K dispozici je také volitelny ovladaci panel
s komunika¢nim rozhranim Bluetooth pro spojeni s
mobilnim telefonem nebo WIFI pro spojeni s tabletem.

13.2. Externi ovladaci panel (ECP)

13.2.1. Ovladaci panel kit,
véetné zaslepovaciho panelu

Obj. ¢islo Popis
01-6878-40 | Ovladaci panel kit (fada B)
01-6879-40 | Ovladaci panel kit (fada C)
01-6880-40 | Ovladaci panel kit (fada D a vys)

Obr. 157 Ovladaci panel kit, vé. ovladaciho panelu

Externi ovladaci panel IP54 vhodny pro montaz na
dvefe panelu. Tato moznost se pouziva v kombinaci s
frekvenénim meéniCem objednanym se zaslepovacim
panelem (blank panel).
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13.3. Prenosny ovladaci panel (HCP)

Obj. gislo Popis

01-5039-30 | Prenosny 4-fadkovy ovladaci panel
2.0, kompletni, univerzalni pro:

FDU/VFX 2.0/2.1, CDU/CDX 2.0/2.1

Obr. 158 Prenosny oviadaci panel, 4-radkovy

HCP je plnohodnotny ovladaci panel, ktery slouzi
vétSinou pro servisni ¢innosti nebo pfi uvadéni do
provozu novych ménicu.

HCP ma plnou funk&nost v€etné paméti. Je mozné
nastavit parametry, prohlizet signaly, aktualni hodnoty,
informace o poruchovych zaznamech a tak dale. Je
také mozné vyuzit pamét ke zkopirovani vSech dat
(jako jsou data sady parametrt a data motoru) z
jednoho ménice a prenést do ménicl dalSich pohona.

13.4. Priuchodky

Pro typové fady ménicl v kryti IP54 B, C, D, C69 a D69
jsou sady prachodek jako option.

Kovové EMC vyvodky se pouZivaji pro kabely k motoru
a brzdnému rezistoru..

Obj. ¢islo Proud (rozmér) ng;/é
01-4601-21 3-6A(M16 - M20)

01-4601-22 8-10 A (M16 - M25) B
01-4601-23 13- 18 A (M16 - M32)

01-4399-01 26 - 31 A (M12 - M32) c
01-4399-00 37 - 46 A (M12 - M40)

01-4833-00 61 - 74 A (M20 - M50) D
01-7248-00 2-10 A (M20 - M25) C69
01-7248-10 13- 25 A (M20 - M32) C69
01-7247-00 33- 58 A (M20 - M40) D69

13.5. Software EmoSoftCom

EmoSoftCom je doplfikovy program, kompatibilni s OS
Windows. Pomoci tohoto programu Ize nastavit
parametry a prenést je do ménice. Rovnéz je mozno
nacist veskeré nastaveni méni¢e do PC, napf. pro
statistické vypocty, provadét osciliskopické zaznamy,
apod.
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13.6.  Brzdnajednotka Tab. 46  Brzdné odpory pro ménice VFX48

Kazdy méni¢ maze byt vybaven interni brzdnou

jednotkou. Brzdny rezistor je zapojen vné ménice. I?op. Min. hodnota | Min. hodnota
Volba vykonu rezistoru zavisi na typu aplikace, dobé Typ vykon BR pro sit’ BR pro sit’
sepnuti brzdné jednotky a pracovnim cyklu ménice. n;loigle 380-415VAC | 440-480V
Instalace brzdné elektroniky se provadi ve B

vyrobnim zavodé a proto musi byt specifikovana jiz Pwvort Rmin Rwmin

pfi objednavce ménice! VEXA8-### | [kW] Q] Q]

_ -003| 0,75 43 50
VYSTRAHA: = , 004 15 43 50
Tabullfa udava mlnlmavlr'u hodnotu brzdného odpor.lfw -006 22 43 50
brzdné odpory. Nepouzivejte odpory s hodnotou nizsi,
nez je stanovena minimalni hodnota. Miize dojit k -008 3 43 50
poru$e nebo k poSkozeni ménice nasledkem vysokych -010 4 43 50
brzdnych proudd.

-013 55 43 50
Lo . . -018 7,5 43 50
Pro stanoveni vykonu brzdného odporu Ize pouzit
nasledujici vzorec: -025, 026 11 26 30
-030, 031 15 26 30
2 -036, 037 | 18,5 17 20
(UBR)
Per =~——xED% -045,046 | 22 17 20
MIN -058| 30 15,5 19
g | von brzdnéh -060, 061 30 10 12
Per pozadovany maximalni vykon brzdného
rezistoru -072, 074 37 10 12
Usr uroven brzdného napéti = urovern DC napéti -088 45 7,5 9
pfi kterém spina brzdna jednotka. Toto -090 45 3,8 4,4
napéti je automaticky nastaveno pfi zadani
parametru [21B] - Napéti sité -105, 109 55 38 44
Rwmin minimalni povolena hodnota brzdného -142, 146 75 3.8 4.4
rezistoru (viz Tab.) -171, 175 90 3,8 4.4
ED% zatézovatel, stanoven jako: -205, 210 110 2,7 3,1
-244, 250 132 2,7 31
EDY aktivni brzdny ¢as [s] -293,295| 160 2,3 2,8
0=
120 [S] -365 200 1,8 2,2
-430 220 2x2,7 2x3,1
Tab. 45  Uroveri brzdného napéti Usr -500 250 2x2.7 2x3,1
Napéti sité A ver -590 315 2x2,3 2x2.8
nastavit v menu [21B] Brzdne napéti Usr -660 355 2x1,8 2x2,2
220 - 240 380 -730| 400 2x1,8 2x2,2
380 - 415 660 -810| 450 3x2,3 3x2,8
440 - 480 780 -885| 500 3x2,3 3x2,8
500 - 525 860 -1010| 560 3x1,8 3x2,2
550 - 600 1000 -1100| 630 3x1,8 3x2,2
660 - 690 1150 -1300 710 4x1,8 4x2,2
-1460 800 4x1,8 4x2,2
-1710 900 5x1,8 5x2,2
-1820| 1000 5x1,8 5x2,2
-2190| 1200 6x1,8 6x2,2
-2550 | 1400 7x1,8 7%x2,2
-2920| 1600 8x1,8 8x2,2
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Tab. 47  Brzdné odpory pro typy ménict VFX52

POZNAMKA:

Prestoze méni¢ detekuje poruchu brzdné elektroniky, je
doporuceno pouziti odporu s tepelnou ochranou, ktera
odpoji napajeni v pfipadé pretizeni.

Volitelna brzdna jednotka se instaluje pouze ve vyrobé
a proto musi byt specifikovana uz pfi objednavce
frekvenéniho ménice!

13.7. 1/O karta

Obj. ¢islo Popis

01-3876-01 | I/O karta 2.0

Dpp. Min. hodnota | Min. hodnota
Typ | VKON | BRprosit | BRprosit
pii 525V 500-525VAC | 660-690VAC
Pwvot Rmin Rmin
[kW] [Q] [Q]
VFX52-003 1,1 55 -
-004 2,2 55 -
-006 3 55 -
-008 4 55 -
-010 55 55 -
-013 7,5 55 -
-018 11 55 -
-026 15 32 -
-031 19 32 -
-037 22 22 -
-046 30 22 -
-061 37 14 -
-074 45 14 -

Tab. 48  Brzdné odpory pro typy méni¢ii VFX69

RozSifujici karta vstupU/vystupt, obsahuje 3 reléové
vystupy (230VAC/5A), 3 digitalni vstupy (24V), vSechny
programovatelné. Vstupy jsou vzajemné izolované.

V ménici mohu byt instalovany maximainé 3 I/O karty.
Tato karta je popsana v samostatném manualu.

VFX69-082 55 4.9 6,5
-090 55 4.9 6,5
-109 75 4,9 6,5
-146 90 4,9 6,5
-175 110 4.9 6,5
200 132 4,9 6,5 13.8. Encoder karta
250 160 2x4,9 2x6,5 Obj. &islo Popis
-300| 200 2x4,9 2x6,5 01-3876-03 | Encoder karta 2.0
-375 250 2x4.9 2%6,5
-400| 250 2x4,9 2x6,5 Karta pro pfipojeni zpétnovazebniho snimade otagek s
-430| 300 3x4,9 3x6,5 diferen¢nimi vstupy 5V (TTL) nebo 24V (HTL), signaly

A, A’, B, B’ (posun. o 90°el.). Karta zaijistuje volitelné
-500 315 3x4,9 3x6,5 napajeci napéti snimace 5V DC nebo 24V DC.
-595| 400 3x4,9 3%6,5 Pro méniée FDU a VFX v reZimu V/Hz je tato funkce
-650 450 4x4.,9 4x6,5 pouze pro ¢&teni rychlosti nebo pro funkci odstfedovani.
A |
2720 500 4x4.9 4%6.5 Neni mozn? otack?va regulace! , ,
Tato karta je popsana v samostatném manualu.

-800 560 4x4.9 4x6,5
-905 600 5x4.9 5x6.5 Svorkovnice X1 na Encoder karté
-995 630 5x4,9 5%6,5
-1k2 800 6x4.9 6x6.5 X1: Nazev Popis
-1k4 | 1000 7%4,9 7%6,5 1 Gnd referenéni nula
-1k6 | 1100 8x4,9 8x6,5 2 A signal A
-1k8| 1300 9%4.,9 9%6,5 3 A signal A (invertni)
-2k0| 1400 10x4,9 10%6,5 4 B signal B
-2k2| 1600 11x4,9 11x6,5 5 B signal B* (invertni)
-2k4| 1700 12x4,9 12x6,5 6 Y2 Un polovina nap. napéti
-2k6 | 1900 13%4,9 13x6,5 7 Un napajeci napéti (5V nebo 24V DC)
-2k8| 2000 14x4,9 14x6,5
-3k0| 2200 15x4,9 15x6,5
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13.9. PTC/PT100 karta

Obj. ¢islo Popis
01-3876-08 | PTC/PT100 karta 2.0

Karta PTC/PT100 2.0 slouzi pro pfipojeni termistorti a
max. 3 ks PT100 teplotnich snimacu motoru.

Tato karta je popsana v samostatném manualu.

iz, BHD I LN

13.10. Jefabova CRIO karta (VFX)

Obj. ¢islo Popis
01-3876-07 | CRIO karta 2.0 ... vstupy 230V AC

Jefabova karta pro Fizeni jefabd. Vstupy pro ovladac:
podpora 4-stupriového, potenciometrového nebo
analogového zadavani otacek. Vstupy pro zpomalovaci
a koncové vypinace (2+2) a dalSi. VSech 12 digitalnich
vstupl je na 24V / 5kQ (8-24V) DC, 2 reléové vystupy
250V AC / 2A, vyuzity pro ovladani mechanické brzdy a
hlidani deviace pohonu (rozdil mezi zadanymi a
skute€nymi otackami). Taktéz je podporovano hlidani
pretizeni zdvihu (tzv. pfetézovaci zafizeni).

Tato karta je popsana v samostatném manualu.

Svorkovnice X1, X2 — reléové vystupy

Svorkovnice X3 - ovladani (vstupy 24V DC)

X3: | Nazev | Popis
1 Al smér nahoru / vpravo - 1. rychlost
2 B1 2. rychlost
3 E1l koncovy vypina¢ — nahoru / pravy
4 V2 zpomalovaci vypinac — doltl / levy
5 E2 koncovy vypinac - dolti / levy
6 V1 zpomalovaci vypinac - nahoru / pravy
7 A2 smér doli / vlevo - 1. rychlost
8 N kontakt nulové polohy ovladace [3AG]
9 B2 3. rychlost
10 B3 4. rychlost - maximalni
11 R1 2. parametrova sada (sada B)
12 R2 ?Il%((ivrirgn:%ﬁziiezavfen)
13 Gnd referen¢ni nula

Poznamka:

Nejsou-li vstupy E1, E2, V1, V2, R2 a N vyuZity, pak
musi byt pfipojeny na +24 VDC.

13.10.1. CI - Jefabovy interface (VFX)

Obj. gislo Popis
590059 CI230VAC ... vstupy 230V AC

Nazev | Popis

1 [CR1P relé 1 - stfed

X1:| 2 |CR1NC | relé 1 - klidovy kontakt
3 |CR1 NO | relé 1 - pracovni kontakt
4 |CR2P relé 2 - stfed

X2:| 5 |CR2NC | relé 2 - klidovy kontakt
6 |CR2 NO | relé 2 - pracovni kontakt

590060 Cl124VDC ... vstupy 24V DC

ClI - jefabovy interface (Crane Interface) slouzi ke
galvanickému oddéleni vstupU/vystupu jefabové CRIO
karty.
e Kdispozici pro vstupni napéti 230V / 27kQ
(120 - 250V) AC nebo 24V / 2.7kQ (15 - 36V) DC
e LED indikace urovné vSech vstupu a vystupl
e Montaz na DIN liStu
e Rozméry: 125 x 150 x 50 mm

Tato karta je popsana v samostatném manualu.

BEFGEASSFESRD P T8 |
3 E A Ed R = n

1 =T W o vl azw |

LRI & E HEimi i i P [
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Profinet 10, 2 port
sv. | nazev |popis [paramet 01-3876-12 | |\ justrial Ethernet 432
& - EtherNet/IP, 2 t
1 Al smér nahoru/vpravo - 1. rychlost [BA¢ 01-3876-13 er _et/ , 2 por 4.36
2 B1 2. rychlost [3A% Industrial Ethernet
3 E1 |koncovy vypinaé - nahoru/pravy 01-3876-16 | CANopen 4.42
4 | V2 |zpomalovaci vypina¢ - doliiflevy [3A 01-3876-17 | Modbus/TCP, 2 port 5.10
- . N B Industrial Ethernet
5 E2 koncovy vypinac - doli/levy
o . )
6 Vi zpomalovaci vypinac - nahoru/pravy [3AS Pro komunikaci s frekvenénim méni€em existuje nékolik
7 A2 smér dol / vlevo - 1. rychlost [BA] volitelnych komunikacénich karet. Existuji rdzné
8 N  |kontakt nulové polohy oviadade [3AQ moznosti komunikace Fieldbus.
Navic fidici deska ménice je standardné vybavena
q
9 B2 3. rychlost [3AS sériovou komunikace s rozhranim RS-232/485, které
10 B3 | 4. rychlost - maximalni [BA4 ma galvanické oddéleni.
11 R1 2. parametrova sada (sada B) Jednotlivé karty jsou popsany v pfisluSnych manuélech.
12 R2 blokovani ménice (LO=ménic uzavien)
13 Gnd |referen¢ni nula
14 CRIOrelé 1 P ... stfed [3A7
15| CR1 |[CRIOrelé 1 NC ... klidovy kontakt
16 CRIO relé 1 NO ... pracovni kontakt
17 CRIO relé 2 P ... stfed [3A4
18 | CR2 |CRIOrelé 2 NC ... klidovy kontakt
19 CRIO relé 2 NO ... pracovni kontakt
20
) 230VAC | napajeci napéti, 30mA
22 PE |ochranné uzemnéni
Poznamka:
VSechny vstupy jsou aktivni pfi stavu HI
230VAC verze:
Vstupni napéti: 120 - 250 VAC
Vstupni rezistance: 27 kQ
24VDC verze:
Vstupni napéti: 15-36 VDC
Vstupni rezistance: 2,7 kQ
Poznamka:

Nejsou-li vstupy E1, E2, V1, V2, R2 a N vyuzity, musi
byt pfipojeny na +24VDC nebo 230VAC v zavislosti na
napétové verzi Cl.

13.11. Komunikaéni karty

Verze software

Obj. ¢islo | Popis karty (viz menu [922])

01-3876-05 | Profibus DP 4.0

01-3876-06 | DeviceNet 4.0
Modbus/TCP,

01-3876-09 | |\ qustrial Ethernet 411

01-3876-10 | CHETCAT, 4.32

Industrial Ethernet

Profinet 10, 1 port

01-3876-11 | |\ qustrial Ethernet

4.32
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13.12. Bezpecéné zastaveni (STO)

e Dopliikova karta OSTO_100 pro bezpecénostni
funkci Safe Torque Off (STO) je volitenym
rozsifenim méni¢e Emotron (mozna pouze vyrobni
montaz, proto je ji nutno objednat spolu
s objednanim ménice!), pouzivaného pro ucely
funkéni bezpecnosti k dosazeni napf. prevence
neocekavaného spusténi motoru (POUS) nebo
nouzového zastaveni. Tim je zajisténa bezpecénost
obsluhy i strojniho zafizeni v souladu se smérnici o
strojich.

e Funkce STO je v souladu dle norem:

EN IEC 61800-5-2:2017, EN IEC 61508:2010,
EN 1SO 13849-1:2008 a EN IEC 62061:2005.

¢ Dalsi informace naleznete v pfiru¢ce "Emotron
OSTO_100 option karta pro funkci Bezpe¢ného
zastaveni STO (Safe Torque Off)" (01-7513-11).

13.13. EMC filtr tridy C1/C2

EMC filtr odpovidajici normé& EN61800-3:2004 tfidy C1
(pro ménice velikostni fady C) a C2 - 1. prostfedi.

U velikosti B, C, C2, D a D2 je filtr jiz integrovan

ve frekvenénim meénici.

Pro velikosti E a vySSi jsou k dispozici externi EMC
filtry.

DalSi informace naleznete v ,Technickém katalogu pro
frekvenéni ménice®“.

POZNAMKA:

EMC filtr tridy C3 - 2. prostredi je standardné
soucasti vsech frekvenénich ménicu.

13.14. Vystupni tlumivky

Vystupni tlumivky jsou doporuceny pro délky stinénych
kabell mezi motorem a méni¢em vétsi nez 100 m.
Vzhledem k vystupni taktovaci frekvenci a kapacité
motorového kabelu (vodi€/vodi€/stinéni/zem) mohou byt
pfi dlouhych délkach tohoto motorového kabelu
generovany velké spinaci proudy, coz nepfiznivé
plsobi na komutaci vykonovych prvki ménice. Proto by
vystupni tlumivky mély by byt instalovany co nejblize
frekvenénimu ménici.

PFehled vystupnich tlumivek a vhodnost jejich pouZiti je
uveden v ,Technickém katalogu frekvenénich ménicu
Emotron®.

13.15. Kapalinové chlazeni

Ménice rozmérové fady E - H8 a F69 - T69 jsou k
dispozici také ve verzi s kapalinovym chlazenim. Tyto
jednotky jsou ureny pro pfipojeni ke kapalinovému
systému chlazeni, obvykle vyménik tepla typu kapalina-
kapalina nebo kapalina-vzduch. Vyménik tepla neni
soucasti dodavky kapalinového chlazeni.

Ménice s paralelnimi vykonovymi moduly (velikosti H -
T69) jsou dodavany s rozdélovaci jednotkou pro
pfipojeni chladici soustavy. Mé&nice jsou vybaveny
gumovymi hadicemi s ochrannym opletenim,
zakon&enymi tésnymi rychlospojkami.

13.16. Striska pro ménice IP20/21

Obj. ¢islo Popis
01-5356-00 | pro velikostni Fadu C2
01-5355-00 | pro velikostni fadu D2, E2 a F2

Horni kryci stfiSska, uréena pro dodatenou montaz
k velikostni fadé méni¢a C2, D2, E2 a F2 s krytim IP20.
Montazi této stfiSky je docileno zvySeného kryti 1P21,
dle normy EN 60529.
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Obr. 159 Montaz stfisky u fady D2.

13.17. DalSi option

K dispozici jsou jesté dalSi dopliiky a vybaveni ménica
jako napf.:

Omezovace Spi¢ek (Overshoot clamp)
Sinusové filtry

Solenoidové pravilecné filtry

Brzdné rezistory

Prehled téchto doplikd vé. dat, popisu a vhodnosti
jejich pouziti je uveden v ,Technickém katalogu
frekvenénich méni¢a Emotron®.

13.18. AFE meénice

Méni¢e Emotron od spole¢nosti CG Drives &
Automation jsou k dispozici také jako nizkoharmonické
pohony a také 4-kvadrantové frekvenéni ménice
s rekuperaci energie do sité, tzv. rekuperaéni ménice.
Pro vice informaci navstivte stranky www.emotron.com
/ www.cgglobal.com / www.elprodrive.cz
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14. Technicka data
14.1. Elektricka specifikace
Emotron VFX 2.1 - verze s krytim 1P20/21

Tab. 49  Odpovidajici vykon motoru pfi napéti siteé 230 V (tabulka je pouze v originalni anglické verzi manualu)
POZNAMKA: Tabulky vykon( ménicu, které nejsou uréeny pro evropsky trh, zde uvedeny nejsou.

Tab. 50 Odpovidajici vykon motoru pfi napéti sité 400 V a 460 V

Normalni zatizeni Tézké zatizeni
Max. vyst. (120%, 1 min kaZdych 10 min) (150%, 1 min kazdych 10 min) Rozmér
Model proud Vykon @ Vykon @ Jmenovity Vykon @ Vykon @ Jmenovity tada
[A* 400V 460V proud 400V 460V proud
kW] [hp] [Al kW] [hp] [Al
VFX48-025-20 38 11 15 25 7,5 10 20
VFX48-030-20 45 15 20 30 11 15 24
VFX48-036-20 54 18.5 25 36 15 20 29 C2
VFX48-045-20 68 22 30 45 18,5 25 36
VFX48-058-20 68 30 40 58 22 30 46
VFX48-072-20 108 37 50 72 30 40 58
VFX48-088-20 132 45 60 88 37 50 70 D2
VFX48-105-20 132 55 75 105 45 60 84
VFX48-142-20 170 75 100 142 55 75 114 Eo
VFX48-171-20 205 90 125 171 75 100 137
VFX48-205-20 246 110 150 205 90 125 164
VFX48-244-20 293 132 200 244 110 150 195 F2
VFX48-293-20 352 160 250 293 132 200 235
VFX48-365-20 438 200 300 365 160 250 292 FA2
*  DosaZitelny pouze po urcitou dobu a omezen dovolenou teplotou. Uvedena data jsou pfi max. teploté okoli 40 °C.
Tab. 51  Odpovidajici vykon motoru pfi napéti sité 575 V a 690 V
Normalni zatiZzeni TéZké zatizeni
Max. vyst. (120%, 1 min kazdych 10 min) (150%, 1 min kazdych 10 min) Rozmt
Model proud Vykon @ Vykon @ Jmenovity Vykon @ Vykon @ Jmenovity il
[A* 575V 690 V proud 575V 690V proud
[hp] kW] [Al [hp] (kW] [Al
VFX69-002-20 3,2 1,5 1,5 2 1 0,75 1,6
VFX69-003-20 4.8 2 2,2 3 1,5 1,5 2,4
VFX69-004-20 6,4 3 3 4 2 2,2 3,2
VFX69-006-20 9,6 4 4 6 3 3 4,8
VFX69-008-20 12,8 5 55 8 4 4 6,4 C2(69)
VFX69-010-20 16 7,5 7,5 10 5 5,5 8
VFX69-013-20 20,8 10 11 13 7,5 7,5 10,4
VFX69-016-20 29 15 15 18 10 11 14,4
VFX69-021-20 34 20 18,5 21 15 15 16,8
VFX69-025-20 40 25 22 25 20 18,5 20
VFX69-033-20 53 30 30 33 25 22 26
VFX69-042-20 67 40 37 42 30 30 34 D2(69)
VFX69-050-20 80 50 45 50 40 37 40
VFX69-058-20 93 60 55 58 40 45 46

*  Dosazitelny pouze po uréitou dobu a omezen dovolenou teplotou. Uvedena data jsou pfi max. teploté okoli 40°C.

Dokument €. 01-7492-01r1-CZ 211 /245 Emotron VFX 2.1



Elpro Drive

Emotron VFX 2.1 - verze IP54 (model 48-430 a vys$Si takeé v kryti IP20)

Tab. 52

POZNAMKA: Tabulky vykon( ménicu, které nejsou uréeny pro evropsky trh, zde uvedeny nejsou.

Odpovidajici vykon motoru pii napéti sité 230 V (tabulka je pouze v originalni anglické verzi manualu)

Tab. 53  Odpovidajici vykon motoru pfi napéti sité 400 V
Normalni zatizeni Tézké zatizeni
Max. vyst. (120%, 1 min kazdych 10 min) (150%, 1 min kazdych 10 min) Rgzmér. Kryti
Model proud fada
[A]* Vykon @ 400V | Jmenovity proud | Vykon @ 400V | Jmenovity proud P
[kw] [A] (kW] [A]
VFX48-003-54 3.8 0.75 2.5 0.55 2.0
VFX48-004-54 6.0 15 4.0 11 3.2
VFX48-006-54 9.0 2.2 6.0 15 4.8
VFX48-008-54 11.3 3 75 2.2 6.0 B
VFX48-010-54 14.3 4 9.5 3 7.6
VFX48-013-54 19.5 5.5 13.0 4 10.4
VFX48-018-54 27.0 75 18.0 5.5 14.4
VFX48-026-54 39 11 26 75 21
VFX48-031-54 46 15 31 11 25
VFX48-037-54 55 18.5 37 15 29.6 c P54
VFX48-046-54 69 22 46 18.5 37 ZAvEsna
VFX48-061-54 92 30 61 22 49 montaz
VFX48-074-54 111 37 74 30 59 D | nasténu
VFX48-090-54 108 45 90 37 72
VFX48-109-54 131 55 109 45 87 e
VFX48-146-54 175 75 146 55 117
VFX48-175-54 210 90 175 75 140
VFX48-210-54 252 110 210 90 168
VFX48-228-54 300 110 228 90 182
VFX48-250-54 300 132 250 110 200 F
VFX48-295-54 354 160 295 132 236
VFX48-365-54 438 200 365 160 292 FA
VFX48-430-IP 516 220 430 200 344 ’
VFX48-500-IP 600 250 500 220 400
VFX48-590-IP 708 315 590 250 472 G2
VFX48-660-IP 792 355 660 250 528 Ho
VFX48-730-IP 876 400 730 315 584
VFX48-810-IP 972 450 810 355 648 o3
VFX48-885-1P 1062 500 885 400 708 IP20
VFX48-1010-1P 1212 560 1010 450 808 "3 ”:%db%'y
VFX48-1100-IP 1320 630 1100 500 880 P54
VFX48-1300-IP 1560 710 1300 560 1040 e |V skfini
VFX48-1460-1P 1752 800 1460 630 1168
VFX48-1710-IP 2052 900 1710 750 1368 s
VFX48-1820-1P 2184 1000 1820 800 1456
VFX48-2190-IP 2628 1200 2190 1000 1752 H6
VFX48-2550-1P 3060 1400 2550 1120 2040 H7
VFX48-2920-IP 3504 1600 2920 1300 2336 H8

Vétsi vykony na poptavku.

*  DosaZitelny pouze po urcitou dobu a omezen dovolenou teplotou. Uvedena data jsou pfi max. teploté okoli 40 °C.

Tab. 54  Odpovidajici vykon motoru pii napéti sité 460 V (tabulka je pouze v originalni anglické verzi manualu)

POZNAMKA: Tabulky vykon( ménicu, které nejsou uréeny pro evropsky trh, zde uvedeny nejsou.

Dokument &. 01-7492-01r1-CZ

212 /245

Emotron VFX 2.1




Elpro Drive

Emotron VFX 2.1 - IP54 (model 69-250 a vyS$Si takeé v kryti IP20)

Tab. 55  Odpovidajici vykon motoru pii napéti sité 525 V
Rozsah napéti sité, ménice rada VFX52: 440 - 525 V, fada VFX69: 500 - 690 V
Normalni zatizeni Tézké zatizeni
Max. vyst. (120%, 1 min kaZdych 10 min) (150%, 1 min kaZdych 10 min) Rozmér. Kryti
Model proud » — ‘ — rada P
[A]* Vykon @ 525V | Jmenovity proud | Vykon @ 525V |Jmenovity proud *%
kW] [A] kW] [A]
VFX52-003-54 3.8 11 2.5 11 2.0
VFX52-004-54 6.0 2.2 4.0 15 3.2
VFX52-006-54 9.0 3 6.0 2.2 4.8
VFX52-008-54 11.3 4 75 3 6.0 B
VFX52-010-54 14.3 5.5 9.5 4 7.6
VFX52-013-54 19.5 75 13.0 5.5 10.4
VFX52-018-54 27.0 11 18.0 75 14.4
VFX52-026-54 39 15 26 11 21
VFX52-031-54 46 18.5 31 15 25 IP54
VFX52-037-54 55 22 37 185 29.6 ¢ zavésna
montaz

VFX52-046-54 69 30 46 22 37 na sténu
VFX52-061-54 92 37 61 30 49
VFX52-074-54 111 45 74 37 59 P
VFX69-082-54 98 55 82 45 66
VFX69-090-54 108 55 90 45 72
VFX69-109-54 131 75 109 55 87 F60
VFX69-146-54 175 90 146 75 117
VFX69-175-54 210 110 175 20 140
VFX69-200-54 240 132 200 110 160
VFX69-250-IP 300 160 250 132 200
VFX69-300-IP 360 200 300 160 240 H69 (2)
VFX69-375-1P 450 250 375 200 300
VFX69-400-IP 480 250 400 220 320
VFX69-430-IP 516 300 430 250 344
VFX69-500-IP 600 315 500 300 400 169 (3)
VFX69-595-IP 720 400 600 315 480
VFX69-650-IP 780 450 650 355 520
VFX69-720-IP 864 500 720 400 576 169 (4)
VFX69-800-IP 960 560 800 450 640 m'sgt?ly
VFX69-995-IP 1200 630 1000 500 800 KAB9 (5) | nebo
VFX69-1K2-IP 1440 800 1200 630 960 K69 (6) ve'F;i;‘rm
VFX69-1K4-1P 1680 1000 1400 800 1120 L69 (7)
VFX69-1K6-1P 1920 1100 1600 900 1280 M69 (8)
VFX69-1K8-IP 2160 1300 1800 1000 1440 N69 (9)
VFX69-2KO-IP 2400 1400 2000 1100 1600 069 (10)
VFX69-2K2-IP 2640 1600 2200 1200 1760 P69 (11)
VFX69-2K4-IP 2880 1700 2400 1400 1920 Q69 (12)
VFX69-2K6-1P 3120 1900 2600 1500 2080 R69 (13)
VFX69-2K8-IP 3360 2000 2800 1600 2240 S69 (14)
VFX69-3KO-IP 3600 2200 3000 1700 2400 T69 (15)

*  Dosazitelny pouze po uréitou dobu a omezen dovolenou teplotou. Uvedena data jsou pfi max. teploté okoli 40°C.
** (Jdaj isla v zavorce, napf. G (2), znamena pocet paralelnich vykonovych blokdi.
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Emotron VFX 2.1 - IP54 (model 69-250 a vysSi také v kryti IP20)

Tab. 56  Odpovidajici vykon motoru pfi napéti sité 575 V a 690 V

Max. vyst.

Normalni zatizeni

(120%, 1 min kazdych 10 min)

Tézké zatizeni

(150%, 1 min kazdych 10 min)

Rozmeér.

Model proud ¢ _ D B B » tada Kryti
Vykon @ Vykon @ Jmenovity Vykon @ Vykon @ | Jmenovity IP
[Al* 575V 690 V proud 575V 690 V proud **
[hp] [kW] [A] [hp] [kW] [A]
VFX69-002-54 3,2 15 1,5 2 1 0,75 1,6
VFX69-003-54 4,8 2 2,2 3 15 1,5 2,4
VFX69-004-54 6,4 3 3 4 2 2,2 3,2
VFX69-006-54 9,6 4 4 6 3 3 4,8
VFX69-008-54 12,8 5 5,5 8 4 4 6,4 69
VFX69-010-54 16 7,5 75 10 5 5,5 8
VFX69-013-54 20,8 10 11 13 75 7.5 10,4
VFX69-018-54 29 15 15 18 10 11 14,4
VFX69-021-54 34 20 18,5 21 15 15 16,8 P54
VFX69-025-54 40 25 22 25 20 18,5 20 ZAvesna
VFX69-033-54 53 30 30 33 25 22 26 montaz
VFX69-042-54 67 40 37 42 30 30 34 na stenu
VFX69-050-54 80 50 45 50 40 37 40 pes
VFX69-058-54 93 60 55 58 40 45 46
VFX69-082-54 98 75 75 82 60 55 66
VFX69-090-54 108 75 90 90 60 75 72
VFX69-109-54 131 100 110 109 75 90 87
VFX69-146-54 175 125 132 146 100 110 117 Fe9
VFX69-175-54 210 150 160 175 125 132 140
VFX69-200-54 240 200 200 200 150 160 160
VFX69-250-1P 300 250 250 250 200 200 200
VFX69-300-IP 360 300 315 300 250 250 240 HEO (2)
VFX69-375-IP 450 350 355 375 300 315 300
VFX69-400-IP 480 400 400 400 300 315 320
VFX69-430-IP 516 400 450 430 350 315 344
VFX69-500-IP 600 500 500 500 400 355 400 169 (3)
VFX69-595-1P 720 600 600 600 500 450 480
VFX69-650-IP 780 650 630 650 550 500 520
VFX69-720-1P 864 750 710 720 600 560 576 J69 (4)
VFX69-800-IP 960 850 800 800 650 630 640 IP20
VFX69-905-IP 1080 950 900 900 750 710 720 moduly
KAB9 (5) | nebo
VFX69-995-IP 1200 1000 1000 1000 850 800 800 P54
VFX69-1K2-IP 1440 1200 1200 1200 1000 900 960 K69 (6) | Ve skiini
VFX69-1K4-IP 1680 1500 1400 1400 1200 1120 1120 L69 (7)
VFX69-1K6-IP 1920 1700 1600 1600 1300 1250 1280 M69 (8)
VFX69-1K8-IP 2160 1900 1800 1800 1500 1400 1440 N69 (9)
VFX69-2KO-IP 2400 2100 2000 2000 1700 1600 1600 | 069 (10)
VFX69-2K2-IP 2640 2300 2200 2200 1800 1700 1760 | P69 (11)
VFX69-2K4-IP 2880 2500 2400 2400 2000 1900 1920 | Q69 (12)
VFX69-2K6-IP 3120 2700 2600 2600 2200 2000 2080 | R69 (13)
VFX69-2K8-IP 3360 3000 2800 2800 2400 2200 2240 | S69 (14)
VFX69-3K0-IP 3600 3200 3000 3000 2500 2400 2400 | T69 (15)

*  Dosazitelny pouze po uréitou dobu a omezen dovolenou teplotou. Uvedena data jsou pfi max. teploté okoli 40°C.

** (Jdaj v zavorce, napf. G (2), znamena pocet paralelnich vykonovych blokdl.
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14.2.

Tab. 57 VSeobecna elektricka specifikace

VSeobecna elektricka specifikace

VSeobecna data

VFX48
VFX52
VFX69

Sitové napéti:

Sitova frekvence:

Uginik:

Vystupni napéti:

Vystupni frekvence:

Vystupni taktovaci frekvence:

Uginnost pfi jmenovitém zatiZeni:

380-480V +10%/-15%
460-525V +10%/-15%
500-690V +10%/-15%
45 a7 65 Hz

0,95

0-napajeci napéti
0-599 Hz

3 kHz (nastavitelna 1,5-6 kHz, interné redukovana az na 1,5kHz pfi

vysokeé teploté IGBT)
97% pro typy 003 az 021
98% pro typy 090 aZz 1500

Vstupy fidicich signalt:

Analogové (diferencidlni)

Analogovy napétovy / proudovy:
Max. vstupni napéti:
Vstupni impedance:

0-+10 V / 0-20 mA, viz softwarové nastaveni
+30V

40 kQ (napétovy signal)

252 Q (proudovy signal)

RozliSeni: 11 bith

Pfesnost hardware: 1% typ + 1% LSB fsd
Nelinearita: 1¥2 LSB

Vstupy Fidicich signali: Digitalni

Vstupni napéti:
Max. vstupni napéti:
Vstupni impedance:

Zpozdéni signalu:

HI: >9 VDC, LO: <4 VDC
+30 VDC

< 3,3VDC: 4,7 kQ

= 3,3VDC: 3,6 kQ

< 8ms

Vystupy ridicich signala:

Analogové

Vystup napétovy/proudovy:

Max. vystupni napéti:

Zkratovy proud ():

Vystupni impedance:

Rozliseni A/D pfevodniku:

Max. zatizitelnd impedance pro proudovy signal:
Pfesnost hardware:

0-10 V/0-20 mA volba Jumper pfepinacem

+13V @ 5 mA trvale

+160 mA (napétovy signal), +160 mA (proudovy signal)

0 Q (napétovy signal)

10 bith

500 Q

1,9% typ fsd (napétovy signal), 2,4% typ fsd (proudovy signal)

Offset: 3LSB
Nelinearita: 2LSB
Vystupy ridicich signala: Digitalni

Vystupni napéti:

Zkratovy proud ():

HI: >20 VDC @50 mA, >23 VDC open
LO: <1 VDC @50 mA
100 mA Max (spole¢né s +24 VDC)

Relé

Kontakty

2 A/ 250 VAC/AC1 nebo 2 A/ 42 VDC

RS-485 komunikace

Diferencialni napéti

-7Vazl2Vv

Referencni napéti

+10vVDC
-10vDC
+24VDC

+10 VDC @10 mA zkratovy proud +30 mA max
-10 VDC @10 mA

+24 VDC zkratovy proud +100 mA max (spolu s digitalnimi vystupy)

Zalozni napajeni /Standby supply)

Vstup pro externi (zalozni) napajeni Fidici desky

24 VDC +£10% (max odbér 1A)
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14.3. Provoz pfi vyssSich teplotach
okoli

VétSina ménicu Emotron je urena pro provoz pfi
teplotach okoli do max 40°C (104°F).

Velikosti Fady C69/D69/C2(69)/D2(69) jsou
dimenzovany na 45°C (113°F).

Napéti 400 V
Proud 72 A
Vykon 37 kW (50 hp)

Volba ménice

Okolni teplota je 0 5°C (9°F) vySSi nez nejvyssi

pfipustna okolni teplota. Nasledujici postup ukazuje
S redukci vykonu je vS8ak mozné pouZzit ménic i pfi spravny vybér typu ménice.
vySSich teplotach okoli. .

y P Redukce vykonu je mozna se ztratou 1%/°C

(0,55%/°F).

14.3.1. Redukce vykonu Redukce vykonu je: 5 x 1% = 5%

Snizeni vystupniho proudu je mozné nasledovné:
-1%/°C do max +15°C * (= max. teplota 55°C) resp.
-0,55%/°F do max +27°F (= max. teplota 131 °F).
*) max +10°C pro velikosti C69/D69/C2(69)/D2(69).

Kalkulace pro typ VFX48-074:

74 A - (5% x 74) = 70,3 A ... nevyhovuje.
Kalkulace pro typ VFX48-090:

90 A - (5% x 90) = 85,5 A

Priklad: Zvolime tedy méni& VFX48-090.
Méame motor s nasledujicimi daty, ktery chceme
provozovat pfi okolni teploté 45°C (113°F):

14.4. Rozméry a hmotnost

Nize uvedena tabulka uvadi pfehled rozméri a hmotnosti.

Modely 002 az 295 a 365 jsou dostupné v IP54 jako nasténné moduly.

Modely 430 az 3KO0 se skladaji ze 2, 3, 4 .... 15 paralelnich vykonovych elektronickych stavebnich blok( (PEBB),
dostupnych v IP20 a uréenych pro montaz do rozvadécovych skfini s krytim IP54, dle normy EN 60529.

Tab. 58 Mechanicka specifikace - modely VFX48 a VFX52 - verze s krytim IP20 a IP54

VF)I\(AJ?S-ZI## Rozm&rovéfada | ROZMENY |\§>§ g xh [mm] Rozméry Ygsi x h [mm] ngtg;)ls; 5[l;lg,] Chla[dr;c;)/;;iuch
VFXB2-###
003 -018 B - 350/416* x 203 x 200 -/12.5 75
026 - 046 c - 440/512* x 178 x 292 -/24 120
061-074 D - 545/590* x 220 x 295 -/32 170
090 - 109 E - 950 x 285 x 314 -/56 510
146- 175 E - 950 x 285 x 314 - /60 510
210-295 F - 950 x 345 x 314 - /74 800
365 FA - 1395 x 345 x 365 -/95 1020
430 - 500 H 1036 x 500 x 450 2200 x 600 x 600** 170/380 1600
590 G2 1036 x 500 x 450 2200 x 600 x 600** 170/400 2500
660 - 730 H2 1176 x 500 x 450 2200 x 600 x 600** 190/420 2700
810-885 G3 1036 x 730 x 450 2200 x 1000 x 600%** 240/550 3250
1010 - 1100 H3 1176 x 730 x 450 2200 x 1000 x 600** 280/590 4050
1300 - 1460 H4 1176 x 500+500 x 450 2200 x 1200 x 600** 380/840 5400
1710 - 1820 H5 1176 x 730+500 x 450 2200 x 1600 x 600** 470/1010 6750
2190 H6 1176 x 730+730 x 450 2200 x 2000 x 600** 560/1180 8100
2550 H7 1176 x 500+730+500 x 450 2200 x 2200 x 600** 660/1430 9450
2920 H8 1176 x 730+500+730 x 450 2200 x 2600 x 600** 750/1600 10800

Tab. 59 Mechanicka specifickace - modely VFX69 - verze s krytim IP20 a IP54
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Hmotnost [kg] Chladici vzduch

VF)'ZIGOQd-ZI# # Rozmérova fada Rozméry v x § x h [mm] IP20  Rozméry v x § x h [mm] IP54 IP20/1P54 [m3/h]
002-025 C69 - 440/512* x 178 x 314 170
033-058 D69 - 545/590* x 220 x 282 170
082 - 200 F69 - 1090 x 345 x 314 -/77 800
250 - 400 H69 (2xF69) 1176 x 500 x 450 2200 x 600 x 600** 176/399 1600
430-595 169 (3xF69) 1176 x 730 x 450 2200 x 1000 x 600** 257/563 2400
650 - 800 J69 (2xH69) 1176 x 1100 x 450 2200 x 1200 x 600** 352/773 3200
905 - 995 KAB9 (HB9+169) 1176 x 1365 x 450 2200 x 1600 x 600** 433/937 4000
1K2 K69 (2x169) 1176 x 1630 x 450 2200 x 2000 x 600** 514/1100 4800
1K4 L69 (2xHB9+169) 1176 x 2000 x 450 2200 x 2200 x 600** 609/1311 5600
1K6 M69 (H69+2x169) 1176 x 2230 x 450 2200 x 2600 x 600* * 690/1481 6400
1K8 N69 (3x169) 1176 x 2530 x 450 2200 x 3000 x 600** 771/1651 7200
2KO 069 (2xH69+2x169) 1176 x 2830 x 450 2200 x 3200 x 600** 866/1849 8000
2K2 P69 (H69+3x169) 1176 x 3130 x 450 2200 x 3600 x 600** 947/2050 8800
2K4 Q69 (4x169) 1176 x 3430 x 450 2200 x 4000 x 600** 1028/2214 9600
2K6 R69 (2xH69+3x169) 1176 x 3730 x 450 2200 x 4200 x 600** 1123/2423 10400
2K8 S69 (H69+4x169) 1176 x 4030 x 450 2200 x 4600 x 600** 1204/2613 11200
3KO T69 (5x169) 1176 x 4330 x 450 2250 x 5000 x 600** 1285/2777 12000
*) VySka skriné / celkova vyska
**) SkFiri ma na predni strané dvefi filtry, coZ zvySuje celkovou hloubku na 680 mm
Tab. 60 Mechanicka specifikace - modely VFX48 - verze s krytim IP20 a IP21
Model Rozméry P20 Rozméry IP21* Hmotnost Chladici
S Rozmé&rova fada vl/v2x8xh vl/v2x8xh IP20/1P21 vzduch
[mm] [mm] kel [m3/n]
025-058 c2 438/536 x 176 x 267 438/559 x 196 x 282 17 120
060 - 105 D2 545/658 x 220 x 291 545/670 x 220 x 307 30 170
142 -171 E2 956/956 x 275 x 294 956/956 x 275 x 323 53 510
205-293 F2 956/956 x 335 x 294 956/956 x 275 x 323 69 800
365 FA2 1090/1250 x 335 x 294 - 84 1020
Tab. 61 Mechanicka specifikace - modely VFX69 - verze s krytim IP20 a IP21
Model Rozméry P20 Rozméry IP21* Hmotnost Chladici
U Rozmérova fada vi/v2x8xh vl/v2x3xh IP20/1P21 vzduch
[mm] [mm] [ke] [m3/h]
002-025 C2(69) 438/536 x 176 x 267 438/559 x 196 x 282 17 170
033-058 D2(69) 545/658 x 220 x 291 545/670 x 220 x 307 30 170

H1 = Vyska skiiné

H2 = Celkova vyska v&etné kabelového pfipojeni

* v€etné stfisky (option)
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14.5. Skladovani a provozni podminky

Tab. 62  Provozni podminky

Parametr

Normalni provoz

Jmenovita teplota okoli

0 - 40°C, viz specifikace jednotlivych typd méni¢a kap. 14.3

Atmosféricky tlak

86-106 kPa

Relativni vlhkost, v souladu s IEC 60721-3-3

Trida 3K4, 5...95% bez kondenzace

Znecdisténi, v souladu s IEC 60721-3-3

Pripustny elektricky nevodivy prach

Chladici vzduch musi byt €isty, bez korozivnich latek
Chemickeé plyny, tfida 3C2

Pevné castice, tfida 3S2

Vibrace

Mechanické podminky v souladu IEC 60068-2-6, Sinusové vibrace:
10 < f<57Hz, 0,075mm
57 < f < 150Hz, 1g

Nadmorska vyska

0-1000 m

480V AC pohony, s redukci 1%/100m jm. proudu az do 4000 m
690V AC pohony, s redukci 1%/100m jm. proudu az do 2000 m

Pro 2000 az 4000 m je doporu¢eno pouziti desek s ochr. lakovanim.

Tab. 63 Skladovani

Parametr

Skladovaci podminky

Teplota okoli

-20 - +60°C

Atmosféricky tlak

86 - 106 kPa

Relativni vihkost, v souladu s IEC 60721-3-1

Tfida 1K4, max. 95% bez kondenzace a bez tvorby ledu

VAROVANI!

Pokud je zafizeni skladovano déle nez dva roky, musi byt kondenzatory DC meziobvodu frekvenéniho méni¢e béhem

uvadéni do provozu zformatovany.

Postup formatovani je popsan v pfiruéce ,Jednotka formatovani kondenzator(®“.
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14.6. Pojistky, priirezy kabell a kabelové priichodky

14.6.1. Pojistky, priifezy kabell a kabelové priuchodky dle smérnic IEC

Pouzijte pojistky typu gL/gG dle IEC 269 nebo pojistkovy odpojovac se stejnou charakteristikou.
Zkontrolujte pfisluSenstvi pfed instalaci prachodek.
Max. hodnota pojistek = hodnota pojistek, ktera jesté ochrani ménic a je v souladu se zaru€imi podminkami.

POZNAMKA:

Velikost jiSténi a priifez kabelu jsou zavislé na dané aplikaci a musi byt v souladu s mistnimi predpisy.

POZNAMKA:

Velikost vykonovych svorkovnic v modelech 430 az 3K0 je mozno ménit dle pozadavku uzZivatele.

Tab. 64  Pojistky, kabely a priichodky pro modely VFX48 a VFX52 dle IEC 269

Model vs{c:]r;nf h ohélr?zta Kabelové priichodky (max. prirez kabeld)
VFX proud pojistek
[A] [A] Sit/Motor Brzda
##**-003-54 2.2 4 M32 . Mo )

##-004-54 3.5 4 M20 + redung?g—]i mm) M20 + redicog'e(nérﬁz mm)
##-006-54 5.2
zzggg:z 297? fo M32 (12-20) / M3(218_;1e4r;mg M25+reducer M25 (10-14 mm)
##-013-54 11. 1
##_812_:4 15-2 23 M32 (16-25) / M32 (13-18) M25 (10-14 mm)
48-025-20 22 25 (12-16 mm) (12-16 mm)
##-026-54 22 25 M32 (15-21) M25
48-030-20 26 35 (16-20 mm) (16-20 mm)
##-031-54 26 35 M32 (15-21) M25
48-036-20 31 35 (20-24 mm) (20-24 mm)
##-037-54 31 35 M40 (19-28) M32
48-045-20 38 50 (24-28 mm) (24-28 mm)
##-046-54 38 50 M40 (19-28) M32
48-058-20 50 63 (24-28 mm) (24-28 mm)
48-060-20 52 63 (28-32 mm) (28-32 mm)
##-061-54 52 63 M50 (27-35) M40 (19 - 28)
48-072-20 64 80 (28-32 mm) (28-32 mm)
##-074-54 64 80 M50 (27-35) M40 (19 - 28)
48-088-20 78 100 (32-36 mm) (32-36 mm)
48-090-54 78 100 017-42 Csrbll\(jl ggx(i)k:)lgnliiagdthrough 011-32 c;a?lsl éfllgxggfnliﬁzdthrough
48-105-20 91 100 (32-36 mm) (32-36 mm)
48-109-54 94 100 @17-42 CsPII\j gce)x(;tF;Ignliiagdthrough @11-32 cg:ollsl Lfllgx(; Ilc;l:nliﬁzdthrough
48-142-20 126 160 (40-44 mm) (36-40 mm)
48-146-54 126 160 @17-42 CsPII\j gce)x(i)tsgnliiagdthrough @11-32 cg:ollsl Lfllgx(i)[tglgnliﬁzdthrough
48-171-20 152 160 (40-44 mm) (36-40 mm)
4817554 152 160 @17-42 cable flexible leadthrough #11-32 cable flexible leadthrough

or M50 opening

or M40 opening
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48-205-20 152 160 (48-52 mm)/(52-56 mm) (44-48 mm)
48-210-54 182 200 #23-55 cable flexible leadthrough @17-42 cable flexible leadthrough
48-228-54 197 250 or M63 opening. or M50 opening.
48-244-20 211 250 (48-52 mm)/(52-56 mm) (44-48 mm)
48-250-54 216 250 @23-55 cable flexible leadthrough @23-55 cable flexible leadthrough
48-295-54 256 300 or M63 opening. or M63 opening.
48-293-20 254 300 (48-52 mm)/(52-56 mm) (44-48 mm)
48-365-20 324 355 M10 Sroub pro kabelova oka M8 Sroub pro kabelova oka
48-365-54 324 355 ?#23-55 c:rb’l/elfsfcl))egliokgﬁilrt]egdthrough ?23-55 Cci’bll\j élg):)igfmlsgdthrough
48-430-IP 372 400

48-500-1P 432 500

48-590-IP 513 630

48-660-IP 574 630

48-730-IP 635 710

48-810-IP 705 800

48-885-IP 770 900

48-1010-1P 879 1000

48-1100-P 957 125 N N

48-1300-IP 1131 1250

48-1460-IP 1270 1500

48-1710-1P 1488 1600

48-1820-IP 1583 2x900

48-2190-IP 1905 2x1000

48-2550-IP 2219 2x1250

48-2920-IP 2540 2x1500

Poznamka: Pro modely IP54 48/52-003 az -074 a 69-002 az -058 jsou kabelové prichodky jako OPTION.
*) Modely IP20/21 jsou vybaveny kabelovymi svorkami namisto pruchodek.

**) ## = VFX48 a VFX52

Udaje o pfipojeni kabelii naleznete v kap. 3.4.3, strana 39.

Tab. 65  Pojistky, kabely a priichodky pro modely VFX69 dle IEC 269

Jm. Max A e o953 g
Model vstupni hodnota Kabelové pruchodky (max. prurez kabelu)
VFX proud pojistek

[A] [A] Sit/Motor Brzda
69-002-54 1,6
69-003-54 2,3 4 M32 (8-17/9-17 mm) M25 (9-17 mm)
69-004-54 3,1
69-002-20 1,6
69-003-20 2,3 4 (12-16 mm) (8-12 mm)
69-004-20 31
69-006-54 4,7 M32 (8-17/9-17 mm) M25 (9-17 mm)
69-006-20 4.7 6 (12-16 mm) (8-12 mm)
69-008-54 6,3
69-010-54 78 10 M32 (8-17/9-17 mm) M25 (9-17 mm)
69-008-20 6,3
69-010-20 78 10 (12-16 mm) (8-12 mm)
69-013-54 10,4 16 M32 (9-21/11-21 mm) M25 (9-17 mm)
69-013-20 10,4 16 (16-22 mm) (12-16 mm)
69-018-54 15,3 20 M32 (9-21/11-21 mm) M25 (9-17 mm)
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69-018-20

69-021-54
69-025-54

69-021-20
69-025-20

69-033-54
69-033-20
69-042-54
69-042-20

69-050-54
69-058-54

69-050-20
69-058-20

69-082-54
69-090-54
69-109-54

69-146-54
69-175-54

69-200-54
69-250-IP
69-300-IP
69-375-IP
69-400-IP
69-430-IP
69-500-IP
69-595-IP
69-650-IP
69-720-IP
69-800-IP
69-905-IP
69-995-IP
69-1K2-IP
69-1K4-1P
69-1K6-IP
69-1K8-IP
69-2K0-IP
69-2K2-IP
69-2K4-IP
69-2K6-1P
69-2K8-IP
69-3KO-IP

15,3

17,8
21,2

17,8
21,2

28
28
36
36

43
49

43
49

72
78

126
152

173
216
260
324
346
372
432
516
562
648
692
795
864
1037
1213
1382
1555
1732
1900
2074
2246
2419
2592

20

25

25

35
35
50
50

63

63

100

160

200
250
300
355
400
400
500
630
630
710
800
900
1000
1250
1500
1600
2x900
2x900
2x1000
2x1250
2x1250
2x1500
2x1500

(16-22 mm)

M32 (9-21/11-21 mm)

(16-22 mm)

M50 (19-28/16-28 mm)
(22-28 mm)

M50 (19-28/16-28 mm)
(22-28 mm)

M50 (19-28/16-28 mm)

(22-28 mm)

@23-55 cable flexible leadthrough
or M63 opening.

(12-16 mm)

M25 (9-17 mm)

(12-16 mm)

M40 (16-28 mm)
(16-22 mm)
M40 (16-28 mm)
(16-22 mm)

M40 (16-28 mm)

(16-22 mm)

@17-42 cable flexible leadthrough
or M50 opening.

14.6.2. Pojistky, prurezy kabell a kabelové priichodky dle smérnic NEMA

Tab. 66  Pojistky, kabely a priichodky dle NEMA

POZNAMKA

Tabulka je pouze v originalni anglické verzi manualu, jelikoZz se nejedna o evropskou normu
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14.7. Ridici signaly
X1 Nazev Prednastavena funkce Signal Typ
1 +10V +10 VDC napajeci napéti +10 VDC, max 10 mA vystup
2 Aninl Zadané hodnota 0 -10 VDC nebo 0/4-20 mA analogovy vstup
3 Anin2 Vyp blpolar,nl: -10 - +10 VDC nebo -20 - +20 mA analogovy vstup
POZNAMKA: ,
4 Anin3 Vyp Doporuéena hodnota potenciometru je analogovy vstup
5 Anin4 Vyp v rozsahu 1 kQ az 10 kQ / ¥ Watt / linearni. | analogovy vstup
6 -10V -10VDC napajeci napéti -10 VDC, max 10 mA vystup
7 Common referen¢ni nula ov vystup
8 Digin 1 RunL 0-8/24 VDC digitalni vstup
9 Digln 2 RunR 0-8/24 VDC digitalni vstup
10 Digin 3 Vyp 0-8/24 VDC digitalni vstup
11 +24V +24VDC napajeci napéti +24 VDC, 100 mA vystup
12 Common referencni nula oV vystup
13 AnOut 1 min - max otacky 0110 VDC nebo 0/4- +20 mA analogovy vystup
14 AnOut 2 0 - max moment 0+10 VDC nebo 0/4- +20 mA analogovy vystup
15 Common referen¢ni nula oV vystup
16 Digin 4 Vyp 0-8/24 VDC digitalni vstup
17 DigIn 5 Vyp 0-8/24 VDC digitalni vstup
18 Digin 6 Vyp 0-8/24 VDC digitalni vstup
19 Digin 7 Vyp 0-8/24 VDC digitalni vstup
PRIPRAVEN - aktivni, je-li
20 DigOut 1 ménic¢ pfipraven k povelu 24 VDC, 100 mA digitalni vystup
Start
. BRZDA - pro ovladani S
21 DigOut 2 stykade brzdy 24 VDC, 100 mA digitalni vystup
22 Digin 8 RESET - kvitace poruch 0-8/24 VDC digitalni vstup
A+ 7z . .z s . v
RS485 vysilani a prijem signalu Izolované, s diferencialni arovni napéti 7V a3 +12V
B- RS485.
X2
31 N/C 1 Relé 1 vystup
32 COM 1 PORUCHA - aktivni, je-li
ménic v poruse
NliC ) yyplnu}o, kd)fz ]ehrele bezpotencidlové kontakty reléovy Vstu
aktivni (plati pro vsechna | 4 1 "5 Aa 250 VAC nebo 42 VDC y vystup
33 NO1 relé) o
N/O - zapnuto, kdy? je relé
aktivni (plati pro vSechna
relé
X3
o ez Rele 2 vystup bezpotenciélové kontakty
42 [ COM2 CHOD - aktivni, kdyz 0.1 - 2 A/Umax 250 VAC nebo 42 VDC reléovy vystup
43 N/O 2 ménic bézi
51 | COM3 Relé 3 vystup bezpotencialové kontakty AT
. reléovy vystup
52 N/O 3 neaktivni 0.1 - 2 A/Umax 250 VAC nebo 42 VDC
X11
+ 24VDC Externi napajeni 24 V DC +10%, 1A, transformator s dvojitou izolaci.
PR . vstup
- ov Doporuéena pojistka je 2A.
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15. Menu

Provoz: Technik:
Pohon: Datum:
Ménic: Verze sw: 5.10
Motor: Revize: 1
Nastaveni
EMOTRON VEX 2.1 Vyrobni UZivatelské
100 | Uvodni Okno
110 Radek 1 Proces-Hodn
120 Radek 2 Proud
130 Radek 3 Frekvence
140 Radek 4 Stav FM
150 Radek 5 DC Napéti
160 Radek 6 IGBT Teplota
170 Rezim zobr. | Normalni 100
200 | Nastaveni
210 | Provoz . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
211 Jazyk English
212 Vybé&r Motoru M1
213 RezimProvozu otackovy
214 Ref Signal Svorky
215 Start/Stop Svorky
216 Reset Svorky
217 Tlac¢/Svorky
2171 i Ref Signal Standard
2172 Start/Stop Standard
218 Zamkni-Koéd? 0
219 Smér Oté&ceni R+L
21A Uroveti/Hrana Uroveri
21B Napé&ti sité& | Nedefinovano
21C Typ Napajent AC
21D PozarniRezim Vyp
220 i Data Motoru M1 M2 M3 M4
221 Mot-Napéti [Motor] V
222 Mot-Frekv 50Hz
223 Mot-Vykon [Motor] W
224 Mot-Proud [Motor] A
225 Mot-Otacky [Motor] rpm
226 Mot-Poly [Motor]
227 Motor Cose [Motor]
228 Mot-Chlazeni Vlastni
229 Motor ID-Run Vyp
22B IRC Snimacd Vyp




22C IRC-Pulzy 1024
22D IRC-0Otéacky Orpm
22E Motor PWM
22E1iPWM Takt Fr 3000 Hz
22E2 | PWM ReZim Standard
22E3{ PWM Nahodny Vyp
22E4iUdc Filtr Vyp
22F IRC-Citac 0
22G IRC-Porucha
22G1{ IRC-P Prodl Vyp
22G2 i IRC-P Pasmo 10%
22G3{ IRC-P Citac 0.000 s
22H Sled Fazi Normalni
221 Typ Motoru Async M
22J Roz3i¥ Data
22J1 | BEMF [Motor] V
22J2 iRs (mQ/ph) [Motor]
2233 iLsd (mH/ph) [Motor]
2234 iLsq (mH/ph) [Motor]
230 | Mot-Ochrana . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
231 12t-Typ Porucha
232 12t-Proud 100%
233 12t-Cas 60s
234 Tepelna Ochr Vyp
235 T¥ Izolace F 140°C
236 PT100 Vstupy: PT100 1+2+3
237 Motor PTC Vyp
238 12t-Min Ot 0 rpm
240 | Param Sady . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
241 Volba Sady A
242 Kopie Sady A>B
243 Vyrobni Nast A
244 Kopie do CP Nekopirovat
245 Kopie z CP Nekopirovat
246 ChybakKomSada i ZachovatPosl
250 | Autoreset . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
251 Poc¢et Poruch 0
252 Ochr .Pohonu
2521 i Vysoka Tepl Vyp
2522 | prepéti D Vyp
2523 | Prepéti G Vyp
2524 i prepéti Vyp
2525 Podpéti Vyp
2526 { Nadproud F Vyp
2527 i Power Fault Vyp

2528

ChladvVoda LO

Vyp




2529 i ChladvVoda TP Porucha
253 Ochr _Motoru
2531 { Motor-Ztrata Vyp
2532 { Rotor-Blok Vyp
2533 | Motor 12t Vyp
2534 iMotor 12t TP Porucha
2535 PT100 Vyp
2536 { PT100 TP Porucha
2537 i PTC Vyp
2538 PTC TP Porucha
2539 | Nadoté&cky Vyp
253A Ext TeplMot Vyp
253B i Ext Mot TP Porucha
253C{ BR Porucha Vyp
253D IRC Snimacd Vyp
254 Kom + V/V
2541 i Kom Error Vyp
2542 iKom Error TP Porucha
2543 AnIn<Offset Vyp
2544 i Anln TP Porucha
255 Hlidaczatéze
2551 i Min Alarm Vyp
2552 iMin Alarm TP Porucha
2553 Max Alarm Vyp
2554 iMax Alarm TP Porucha
256 Cerpadlo
2561 i Cerpadlo Vyp
257 Jetéb
2571 Jet.Deviace Vyp
2572 | Jetdb Kom Vyp
258 Externi
2581 { ExtPoruchal Vyp
2582 Ext.Porl TP Porucha
2583 { ExtPorucha2 Vyp
2584 i Ext.Por2 TP Porucha
260 | Kom Rozhrani . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
261 Typ Kom RS232/485
262 RS232/485
2621 | Baudrate 9600
2622 { Adresa 1
263 Fieldbus
2631 i Adresa 62
2632 i Vel ikostDat Zakladni
2633 Cteni/Zapis Cteni/Zapis
2634 iData Roz3ir 0
2635 | CANBaudrate 8




264

Porucha Kom

2641

PorKomRezim

Vyp

2642

Por Kom Cas

0,5 s

2643

PorKomRezim

Vyp

2644

Por Kom Cas

0,5 s

2645

CP KomRezim

Porucha

2646

CP Kom Cas

2's

2647

ECPKomRezim

Porucha

2648

ECP Kom Cas

10,0 s

265

Ethernet

2651

IP Address

0.0.0.0

2652

MAC Address

000000000000

2653

Subnet Mask

0.0.0.0

2654

Gateway

0.0.0.0

2655

DHCP

Vyp

266

FB Signal

2661

FB S1/Wrl

2662

FB S2/Wr2

2663

FB S3/Wr3

2664

FB S4/Wr4

2665

FB S5/Wr5

2666

FB S6/Wr6

2667

FB S7/Wr7

2668

FB S8/Wr8

2669

FB S9/Rd1

266A

FB S10/Rd2

2668

FB S11/Rd3

266C

FB S12/Rd4

266D

FB S13/Rd5

266E

FB S14/Rd6

266F

FB S15/Rd7

2666

FB S16/Rd8

Oi0i 0000000000000 0

267

VzdalP¥istup

2671

Prist.Rezim

2672

AktualPrist

2673

PW CasLimit

2674

PW Servis

2675

PW Ve

269

FB-Stav

2691

Typ Karty

2692

SUP-bit

2693

Stav FB

2694

Sériové C.

2695

FirmwareVer

2696

Porucha CRC

2697

Porucha MSG




2698 TOUT ctr
2699 | FB Vstup
269A { FB Vystup
269B | Last instno
270 Wireless
271 WirelessMode Vyp
272 WiFi Options
2721 i WiFi Mode AccessPoint
2722 { Channel 5
2723 Encryption WPA-2
2724 i DHCP Static
2725 SSID (5 ¢islic)
2726 i Password 12345678
2727 i IP Address 192.168.1.1
2728 i Subnet Mask {255.255.255.0
2729 | Gateway 192.168.1.1
272AiWiFi Status OK
273 BLE Options
2731 iBluetoothlD 0.0.0.0
2732 Pairing Key 123456
274 Security
2741 Sec. Mode Open
2742  password Neni pfistup pfes komunikaci, pouze pres PPU.
300 Proces
310  Nast/ZobrRef 0 | |
320 | Proces-Nast . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
321 Proces-Zdroj Otacky
322 Proces-Jedn Vyp
323 Vlastni Jedn 0
324 Proces Min 0
325 Proces Max 0
326 Pribé&h Linearni
327 F(Hdn) PrMin Ooff
328 F(Hdn) PrMax Oon
330 | Start/Stop . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
331 Cas Acc 10s
332 Cas Dec 10s
333 Mot Pot Acc 16s
334 Mot Pot Dec 16s
335 Acc>Min Ot 10s
336 Dec<Min Ot 10s
337 Pribéh Acc Linearni
338 Prubé&h Dec Linearni
339 Start Rezim Normal DC
33A Spinstart Vyp
33B Stop Rezim Decelerace




33C CasOdbrzdéni Os
33D Ot&ckyOdbrzd Orpm
33E CasZabrzdéni Os
33F Cekani Brzdy Os
336G Vektor Brzda Vyp
33H BrzdPorProdl 1s
331 MomentOdbrzd 0%
33J Pridrz DC U
33J1pridrz DC U Vyp
33J2  pridr DC ot 10rpm
33J3iPridrz DC I 30%
33K Start Vectori Normal (V)
340 | otasky . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
341 Min Oté&cky Orpm
342 Stop<Min Ot Vyp
343 Max Oté&cky 1500rpm
344 Rez Ot 1-LO Orpm
345 Rez Ot 1-HI Orpm
346 Rez Ot 2-LO Orpm
347 Rez Ot 2-HI Orpm
348 Tipovani 50rpm
349 Pokles Ot. 0%
34A Nadotacky TP 110%
350 | Momenty . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
351 Max Moment 120%
352 IXR Komp Vyp
353 IXR Vlastni 0%
354 Optimal Toku Vyp
360 | PevnéRefHodn . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
361 Motor Pot S Pamé&ti
362 Pevna Ref 1 0
363 Pevna Ref 2 250
364 Pevna Ref 3 500
365 Pevna RefT 4 750
366 Pevna Ref 5 1000
367 Pevna Ref 6 1250
368 Pevna Ref 7 1500
369 Panel RefTyp Normal
370 PI Ot Reg . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
371 P1 AutoTune Vyp
372 Pl P Zes 5
373 PI I Cas 0,14s
380 PID Proc Reg . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
381 PID Regulace Vyp
383 PID P Zes 1
384 PID I Cas 1s




385 PID D Cas Os
386 PID<Min Ot Vyp
387 PID Akt Rozs 0
388 PID Stdy Tst Vyp
389 PID Stdy Mar 0
390 | Cerp/Vent . Sada A |Sada B|Sada C| Sada D
391 Cerpadlo Vyp
392 Pocet Pohonu 2
393 Volba Pohonu Sekvence
394 Podminky Oba
395 NastCasovace 50h
396 Poh Na Zménu 0
397 Horni P&smo 10%
398 Dolni Pasmo 10%
399 Start Prodl Os
39A Stop Prodl Os
398 Horni Mez 0%
39C DolIni Mez 0%
39D DobaUstStart Os
39E PrechOtStart 60%
39F DobaUstStop Os
39G PFrechOtStop 60%
39H Cas Chodu 1 00:00:00
39H1 {Reset Cas 1 Ne
391 Cas Chodu 2 00:00:00
3911 iReset Cas 2 Ne
39J Cas Chodu 3 00:00:00
39J1 Reset Cas 3 Ne
39K Cas Chodu 4 00:00:00
39K1iReset Cas 4 Ne
39L Cas Chodu 5 00:00:00
39L1 Reset Cas 5 Ne
39M Cas Chodu 6 00:00:00
39M1iReset Cas 6 Ne
39N Cerp 123456
39P PoCet Z&loh 0
3A0 | Jetab Option . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
3A1 Jetrab Karta Vyp

3A2 ovladani 4-Stupnové
3A3 Jefdb Relé 1 rpm
3A4 Jetadb Relé 2 s

3A5 ZpomalOtacky 100rpm
3A6 Otéac¢ky 1 N/R 150rpm
3A7 Otac¢ky 1 D/L 150rpm
3A8 Otéacky 2 600rpm
3A9 Otéacky 3 1000rpm




3AA Otéacky 4 1500rpm
3AB PasmoDeviace 100rpm
3AC Cas Deviace 0,1s
3AD Nast Zatéze Vyp
3AE Jetadb Vstupy
3AF JetrabVystupy
3AG Jetab N-Fce Nul Poloha
400 i HITdani/0chr
410 Hlida&zatéze . Sada A | Sada B Sada C| Sada D
411 Alarm Volba Vyp
412 AlarmPorucha Vyp
413 Alarm Rampa Vyp
414 Start Prodl 2s
415 Typ Zatizeni| Konstantni
416 Max Alarm
4161 i MaxAlarmMez 15%
4162 i MaxAlarm Zp 0,1s
417 Max Vystraha
4171 | MaxVystrMez 10%
4172 i MaxVystr Zp 0,1s
418 Min Vystraha
4181 i MinVystrMez 10%
4182 i MinVystr Zp 0,1s
419 Min Alarm
4191 MinAlarmMez 15%
4192 iMinAlarm Zp 0,1s
41A Alrm AutoSet Ne
41B NormZatizeni 100%
41C Zaté&Z Char
41C1{zatéz Charl 100%
41C2{ Zaté&z Char? 100%
41C3 | zatéz Char3 100%
41C4 | Zat&z Char4 100%
41C5{ zatéz Char5 100%
41C6 | zaté&Zz Char6 100%
41C7{ Zaté&z Char7 100%
41C8 zatéz Chars8 100%
41C9{ Zat&z Char9 100%
41D MinAbsRozsah 3%
420 Ochr Procesu | Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
421 Vypadek Sité Zap
422 Rotor-Blok Vyp
423 Motor-Ztrata Vyp
424 Prep&ti Reg Zap
430

Porucha Text

431

ExtPorl Text




432

ExtPor2 Text

433 ExtPor3 Text
434 ExtPor4 Text
500 V/V i
510 | AnalogVstupy . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
511 AnInl Funkce: Proces-Ref
512 AnInl Nast 4-20mA
513 AnInl Roz3it
5131 {Anlnl Min 4mA
5132 Anlnl Max 20mA
5133 {AnInl Bipol 20mA
5134 Anlnl FcMin Min
5135 Anlnl HdMin 0
5136 | Anlnl FcMax Max
5137 i Anlnl HdMax 0
5138 Anlnl Oper Pricist +
5139 {AnInl Filtr 0,1s
513A{Anlnl Aktiv Zap
514 AnlIn2 Funkce Vyp
515 AnlIn2 Nast 4-20mA
516 AnIn2 Roz&i?t
5161 i AnIn2 Min 4mA
5162 AnIn2 Max 20mA
5163 { Anln2 Bipol 20mA
5164 i Anln2 FcMin Min
5165 Anln2 HdMin 0
5166 { Anln2 FcMax Max
5167 { Anln2 HdMax 0
5168 Anln2 Oper Pricist +
5169 i AnIn2 Filtr 0,1s
516A{ Anln2 Aktiv Zap
517 AnIn3 Funkce Vyp
518 AnIn3 Nast 4-20mA
519 AnIn3 Roz3ir
5191 AnIn3 Min 4mA
5192 | Anln3 Max 20mA
5193 {AnIn3 Bipol 20mA
5194 { AnIn3 FcMin Min
5195 AnIn3 HdMin 0
5196 | Anln3 FcMax Max
5197 { AnIn3 HdMax 0
5198 | AnIn3 Oper Pricist +
5199 AnIn3 Filtr 0,1s
519A{ AnIn3 Aktiv Zap
51A AnlIn4 Funkce Vyp
51B AnlIn4 Nast 4-20mA




51C

AnInd RozS8ir

51C1:{AnIn4 Min 4mA
51C2{ Anln4 Max 20mA
51C3{AnIn4 Bipol 20mA
51C4{ Anln4 FcMin Min
51C5:{AnIn4 HdMin 0
51C6 | Anln4 FcMax Max
51C7 i AnIn4 HdMax 0
51C8{ Anln4 Oper Pricist +
51C9iAnIn4d Filtr 0,1s
51CA{AnIn4 Aktiv Zap
51D Al Por._.ReZim Vyp
520 Dig Vstupy . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
521 Diglnl RunL
522 DigIn2 RunR
523 DigIn3 Vyp
524 Digln4d Vyp
525 DigIn5 Vyp
526 DigIn6 Vyp
527 DigIn7 Vyp
528 DigIn8 Reset
529 Bl Diginl Vyp
52A Bl Digln2 Vyp
52B B1 DiglIn3 Vyp
52C B2 Diglinl Vyp
52D B2 Digln2 Vyp
52E B2 DiglIn3 Vyp
52F B3 Diglnl Vyp
526G B3 Digln2 Vyp
52H B3 DiglIn3 Vyp
530 An Vystupy . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
531 AnOutl Fce Oté&cky
532 AnOutl Nast 4-20mA
533 AnOutlRoz3it
5331 AnOutl Min 4mA
5332 | AnOutl Max 20mA
5333 { AnOutiBipol 20mA
5334 { AnOutlFcMin Min
5335 AnOutlHdMin 0
5336 | AnOutlFcMax Max
5337 { AnOut1HdMax 0
534 AnOut2 Fc Moment
535 AnOut2 Nast 4-20mA
536 AnOut2Roz&it
5361 { AnOut2 Min 4mA
5362 | AnOut2 Max 20mA




5363 { AnOut2Bipol 20mA
5364 { AnOut2FcMin Min
5365 i AnOut2HdMiIn 0
5366 ;| AnOut2FcMax Max
5367 { AnOut2HdMax 0
540 | Dig Vystupy . Sada A |Sada B|Sada C| Sada D
541 DigOutl Ptipraven
542 DigOut2 Brzda
550 Relé . Sada A | Sada B|Sada C|Sada D
551 Relél Porucha
552 Relé2 Chod
553 Relé3 Vyp
554 B1 Relél Vyp
555 B1 Relé2 Vyp
556 B1 Relé3 Vyp
557 B2 Relél Vyp
558 B2 Relé2 Vyp
559 B2 Relé3 Vyp
55A B3 Relél Vyp
55B B3 Relé2 Vyp
55C B3 Relé3 Vyp
55D Relé Roz3ir
55D1 i Relél Nast Pracovni
55D2 i Relé2 Nast Pracovni
55D3 i Relé3 Nast Pracovni
55D4 iB1 R1 Nast Pracovni
55D5{B1 R2 Nast Pracovni
55D6 i B1 R3 Nast Pracovni
55D7 iB2 R1 Nast Pracovni
55D8 B2 R2 Nast Pracovni
55D9 i B2 R3 Nast Pracovni
55DA B3 R1 Nast Pracovni
55DB i B3 R2 Nast Pracovni
55DC i B3 R3 Nast Pracovni
560  Virtual V/V . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
561 V1 V/Vv Cil Vyp
562 V1 V/V Zdroj Vyp
563 V2 V/V Cil Vyp
564 V2 V/V Zdroj Vyp
565 V3 V/V Cil Vyp
566 V3 V/V Zdroj Vyp
567 v4 Vv/v Cil Vyp
568 V4 V/V Zdroj Vyp
569 V5 V/V Cil Vyp
56A V5 V/V Zdroj Vyp
56B V6 V/V Cil Vyp




56C V6 V/V Zdroj Vyp

56D V7 V/V Cil Vyp

56E V7 V/V Zdroj Vyp

56F V8 V/V Cil Vyp

566G V8 V/V Zdroj Vyp

600 i Log&Casovade |
610 | Komparatory | Sada A | Sada B|Sada C| Sada D

611 CAl Nast
6111 { CA1 Hodnota Otacky
6112 i CA1 HI 300
6113 CAl1 LO 200
6114 : CA1 Typ Hyster LO-HI
6115 CA1 Polar Unipolar
6116 i CA1 Zpoz Os
6117 { CA1 RstZpoz Os
6118 i cAl Casovad Os

612 CA2 Nast
6121 i CA2 Hodnota Moment
6122 i CA2 HI 20
6123 i CA2 LO 10
6124 : CA2 Typ Hyster LO-HI
6125 CA2 Polar Unipolar
6126 | CA2 Zpoz Os
6127 { CA2 RstZpoz Os
6128 icAa2 Casovad Os

613 CA3 Nast
6131 i CA3 Hodnota Proces-Hodn
6132 i CA3 HI 300
6133 i CA3 LO 200
6134 : CA3 Typ Hyster LO-HI
6135 CA3 Polar Unipolar
6136 | CA3 Zpoz Os
6137 { CA3 RstZpoz Os
6138 i CA3 Casovad Os

614 CA4 Nast
6141 | CA4 Hodnota Proces-Err
6142 i CA4 HI 100
6143 iCA4 LO -100
6144 i CA4 Typ Urovenn LO-HI
6145 CA4 Polar Bipolar
6146 i CA4 Zpoz Os
6147 | CA4 RstZpoz Os
6148 i CcA4 Casovad Os

620 | Analog Mux . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D

621 AnMux1

6211 { AnMux1 InA Aninl




6212 i AnMux1 InB AnlIn2
6213 | AnMux1 Op Vyp

622 AnMux1
6221 | AnMux2 InA AniInl
6222 | AnMux2 1InB AnIn2
6223 | AnMux2 Op Vyp

630 Not Gate | Sada A | Sada B|Sada C| Sada D

631 NOT1 Vstup Vyp

632 NOT2 Vstup Vyp

633 NOT3 Vstup Vyp

634 NOT4 Vstup Vyp

635 NOT5 Vstup Vyp

636 NOT6 Vstup Vyp

637 NOT7 Vstup Vyp

638 NOT8 Vstup Vyp

640 | Logické Fce | Sada A | Sada B|Sada C| Sada D

641 Logika 1
6411iL1 LogVyraz ((1.2).3).4
6412 L1 Vstup 1 CA1
6413:L1 Op 1 &
6414 L1 Vstup 2 NOT1
6415 L1 Op 2 &
6416 | L1 Vstup 3 Run
6417 L1 Op 3 .
6418 L1 Vstup 4 Vyp
6419 L1 Zpozdé&ni Os
641A L1 RstZpoZ Os
641BiL1 CasHodn Os

642 Logika 2
6421 L2 LogVyraz ((1.2).3).4
6422 L2 Vstup 1 CA1
6423:L2 Op 1 &
6424 L2 Vstup 2 NOT1
6425 L2 Op 2 &
6426 L2 Vstup 3 Run
6427 L2 Op 3 .
6428 | L2 Vstup 4 Vyp
6429 i 1.2 Zpozdé&ni Os
642A L2 RstZpoZ Os
642Bi 12 CasHodn Os

643 Logika 3
6431 L3 LogVyraz ((1.2).3).4
6432 L3 Vstup 1 CA1
6433 L3 Op 1 &
6434 L3 Vstup 2 NOT1




6435 L3 Op 2 &
6436 L3 Vstup 3 Run
6437 L3 Op 3 i
6438 L3 Vstup 4 Vyp
6439 i L3 Zpozdé&ni Os
643A L3 RstZpoz Os
643B | 1.3 CasHodn Os
644 Logika 4
6441 L4 LogVyraz ((1.2).3).4
6442 L4 Vstup 1 CAl
6443 L4 Op 1 &
6444 L4 Vstup 2 NOT1
6445 L4 Op 2 &
6446 | L4 Vstup 3 Run
6447 L4 Op 3 i
6448 L4 Vstup 4 Vyp
6449 1.4 Zpozdé&ni Os
644A L4 RstZpoz Os
644B | 1.4 CasHodn Os
650 | Casovace . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
651 Casovag 1
6511 Casovl Start Vyp
6512 i Casovl ReZim Vyp
6513 iCasovac 1 Zp Os
6514 | Casovad 1 T1 Os
6515 Casovad¢ 1 T2 Os
6516 | Casov 1 Hodn Os
652 Casovad 2
6521 Casov2 Start Vyp
6522 i Casov2 ReZim Vyp
6523 i Casovad 2 Zp Os
6524 | Casovad 2 T1 Os
6525 Casovad 2 T2 Os
6526 | Casov 2 Hodn Os
653 Casovad 3
6531 Casov3 Start Vyp
6532 i Casov3 ReZim Vyp
6533 i Casovad 3 Zp Os
6534 | Casovad 3 T1 Os
6535 Casova¢ 3 T2 Os
6536 i Casov 3 Hodn Os
654 Casovad 4
6541 Casov4 Start Vyp
6542 i Casov4 ReZim Vyp
6543 i Casovad 4 Zp Os
6544 | Casovad 4 T1 Os




6545 i Casovac 4 T2 Os
6546 i Casov 4 Hodn Os
660 | KlopnéObvody . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
661 Klopny Obv 1
6611 KO1 ReZim Reset
6612 | KO1 Set Vyp
6613 | KO1 Reset Vyp
6614 : KO1 Set Zp Os
6615 | KO1 ResetZp Os
6616 | KO1 CasHodn Os
662 Klopny Obv 2
6621 | KO2 ReZim Reset
6622 | KO2 Set Vyp
6623 | KO2 Reset Vyp
6624 : KO2 Set Zp Os
6625 | KO2 ResetZp Os
6626 i K02 CasHodn Os
663 Klopny Obv 3
6631 | KO3 RezZim Reset
6632 | KO3 Set Vyp
6633 | KO3 Reset Vyp
6634 | KO3 Set Zp Os
6635 | KO3 ResetZp Os
6636 | KO3 CasHodn Os
664 Klopny Obv 1
6641 | KO4 ReZim Reset
6642  KO4 Set Vyp
6643 | KO4 Reset Vyp
6644 i KO4 Set Zp Os
6645 | KO4 ResetZp Os
6646 | KO4 CasHodn Os
670 Citace . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
671 Citae 1
6711iCitl Start Vyp
6712 iCitl Reset Vyp
6713 Citl Mez HI 0
6714iCitl Mez LO 0
6715 Cit1CasDekr Vyp
6719 Citl Hodn 0
672 Citag 2
6721{Cit2 start Vyp
6722 iCit2 Reset Vyp
6723 Cit2 Mez HI 0
6724 Cit2 Mez LO 0
6725 Cit2CasDekr Vyp
6729 Cit2 Hodn 0




680 | Hodiny&Logik . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
681 Hodiny 1
6811 H1 Cas Zap 00:00:00
6812  H1 Cas Vyp 00:00:00
6813 | H1 DatumZap 2000-00-00
6814 H1 DatumVyp | 2000-00-00
6815 H1 DenTydne PUSCPSN
682 Hodiny 2
6821 H2 Cas zap 00:00:00
682212 Cas Vyp 00:00:00
6823 | H2 DatumZap 2000-00-00
6824 | H2 DatumVyp 2000-00-00
6825 H2 DenTydne PUSCPSN
700 : Diagnostika |
710 | Provoz . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
711 Proces-Hodn
712 Otacky
713 Moment
714 Mech Vykon
715 EN Vykon
716 Proud
717 Vyst Napéti
718 Frekvence
719 DC Napéti
71A IGBT Temp
71B PT100 1,2,3
71C PT100 4,5,6
720 | ProvozniStav . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
721 Stav FM
722 Upozornéni
723 Digln Stav
724 DigOut Stav
725 Anin 1 2
726 Anln 3 4
727 AnOutl 2
728 V/V Stav Bl
729 V/V Stav B2
T2A V/V Stav B3
72B OblastD
72B1 :OblastD LSB
72B2 i OblastD MSB
72C VirtV/v Stav
72D Stav Chodu
730 | ProvozniData . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
731 Cas Chodu
7311 i rstCasChodu




732

Cas Napéjeni

733 Energie
7331 {Rst Energie
800 : ArchivPoruch Sada A {Sada BiSada C: Sada D
810 Errorlog window (logl)
811 Proces-Hodn
812 Ot&cky
813 Moment
814 Mech Vykon
815 EN Vykon
816 Proud
817 Vyst Napéti
818 Frekvence
819 DC Napéti
81A Tepl Chladic
81B PT100 1,2,3
81C Stav FM
81D Digln Stav
81E DigOut Stav
81F Anin 1 2
81G Anin 3 4
81H AnOutl 2
811 V/V Stav Bl
81J V/V Stav B2
81K V/V Stav B3
81L Cas Chodu
81M Cas Napéjeni
81N Energie
810 Proces Ref
81P VirtV/v Stav
81Q PT100 4,5,6
81R Hodiny
81R1 | Cas
81R2 | Datum
820 i Errorlog window 2
830 Errorlog window 3
840 i Errorlog window 4
850 i Errorlog window 5
860 i Errorlog window 6
870 Errorlog window 7
880 Errorlog window 8
890 Errorlog window 9
8A0 | Vymaz Archiv
900 ; System Info |
920 | Data Mé&nice Sada Ci{ Sada D

. Sada A

' Sada B

921

éTyp Ménice




922 Software
9221 { Konstr Info
9222 i Konstr 1D
9223 iEmoLib ID
9224 i SW Konfig
923 Nazev
924 Hardware
9241 :CB Key
925 CP Ovl _Panel
9251 {CP SW ver
9252 {CP HW ver
9253 CP Build ID
9254 : CP Key
930 | Hodiny . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
931 Cas
932 Datum
933 Den Tydne
940 | Udrzba . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
941 Interval
942 Aktual.Citac
943 VynulovatCit
940 | Udrzba . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
941 Interval
942 Aktual.Citac
943 VynulovatCit
950 ' Servis Kont. . Sada A | Sada B|Sada C| Sada D
951 Nazev Firmy
952 Telefon
953 AdresaRadekl
954 AdresaRadek?2
955 AdresaRadek3
956 Email Jméno

957

Email Doména
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